تاریخ آپدیت لیست:1 خرداد 1395
محصولات آماده Matlabi


Matlabi  در زمینه راهنمایی و انجام پروژه های دانشجویی و صنعتی شکل گرفته و مفتخر است پروژه هایی از سرتاسر ایران عزیزمان را در دستور کار خود داشته است. لطفا ما را از نظرات و پيشنهادات خود آگاه سازيد و ما را در بهتر شدن كيفيت ياري کنید.

تکرار بهترین کارهای ما نشانه شخصیت ماست
                                                                                   ارسطو
توجه داشته باشید تاریخ آپدیت لیست محصولات را در نظر داشته باشید
برای آگاهی از اخبار جدید به وبلاگ ما سر بزنید:
http://matlabi.blogfa.com
https://www.matlabi.ir
همچنین برای دریافت لیست جدید محصولات به لینک زیر مراجعه فرمایید
https://www.matlabi.ir/order-matlab-project/
http://matlabi.blogfa.com/post/17
جهت انتخاب پروژه:
می توانید با زدن Ctrl+F کلید واژه خود را جستجو کرده و مقاله مناسب را بیابید. مثلا برای مقالات فازی، کلمه فازی را در صفحه جستجو کرده و با توجه به موضوع و سال انتشار و نوع مقاله، کد پروژه یا مقاله مورد نظر را انتخاب نمایید.در صورت داشتن سوال در مورد پروژه ها به ایمیل matlabi.ir@gmail.com  ارسال کنید یا از طریق آیدی تلگرام @matlabcoder بپرسید تا در اولین فرصت پاسخگو باشیم
پروژه های آماده در فروشگاه متلبی جهت خرید آنلاین موجود می باشند و هزینه آنها نیز مشخص است
نحوه دریافت پروژه از طریق فروشگاه متلبی:
· برای ورود به فروشگاه به آدرس زیر بروید:
https://www.matlabi.ir/shop/
· در ستون سمت راست فروشگاه متلبی , جستجوی محصول را می توان دید, حال کد محصول یا موضوع آن را سرچ کنید
· پس از پیدا کردن محصول مورد نظر, مراحل اضافه کردن به سبد خرید و پرداخت آنلاین را پشت سر گذاشته و کد سفارش را یادداشت نمایید.
· توجه نمایید اطلاعات تماس و ایمیل خود را جهت اطلاع رسانی و ارسال پروژه,( در مرحله قبل از پرداخت وجه, ) صحیح وارد نمایید.
نحوه دریافت بدون درگاه آنلاین وب سایت متلبی:

· در صورتی که تمایل به خرید از طریق واریز کارت به کارت دارید میتوانید کد مربوطه را به شماره 09378425676 پیامک کنید , و اعلام کنید نحوه پرداخت کارت به کارت به شما پیامک شود. تا نحوه خرید را به شما پیامک کنیم.

· با پرداخت هزینه به کارت زیر و بنام حسن یوسفی , 4شماره آخر کارت بانکی خودتان را به همراه ایمیل یا آیدی تلگرامی که می خواهید پروژه به آن ارسال شود پیامک کنید.
می توانید پس از پرداخت به ایمیل ما  matlabi.ir@gmail.com  هم تراکنش پرداخت و کد مد نظر را ارسال کنید تا پروژه متلب به همان ایمیل ارسال شود
[image: image1.jpg]I





توجه: به دلیل سو استفاده برخی از سایتها و افراد از این لیست و واسطه گری در پروسه خرید , این لیست دیگر از تاریخ 10/96 آپدیت نمی شود.
توصیه می کنیم به فروشگاه متلبی مراجعه نمایید.
به چه دلیل باید به فروشگاه متلبی برویم؟ پاسخ:

· در فروشگاه متلبی پروژه های جدیدتر و بیشتری قرار داده ایم.
· در صفحه اصلی فروشگاه فیلتر های خوبی برای پیدا کردن سریعتر پروژه مدنظر شما قرار داده ایم. این فیلترها در ستون سمت راست فروشگاه است.
· در صفحه هر پروژه میتوانید قبل از خرید اطلاعات بیشتری را ببینید.(سعی شده توضیحات کافی و نتایج خروجی از شبیه سازی را در صفحه هر پروژه قرار دهیم)
· از قسمت نظرات هر پروژه میتوانید سوالات خود را قبل از خرید بپرسید.(سریعترین راه جهت دریافت پاسخ به سوالات قبل از خرید)
فهرست بانک مقالات شبیه سازی شده در متلب توسط تیم متلبی
بانک مقالات برق کنترل........................................................................................................4
بانک مقالات هوش مصنوعی و پردازش سیگنال ......................................................................49
بانک مقالات برق قدرت .....................................................................................................90
بانک مقالات کدهای جی ...................................................................................................154
بانک مقالات برق کنترل
-پروژه ها و مقالات شبیه سازی شده در متلب-
بانک اصلی مقالات ،ارزان تر از همه
 
کد پروژه g8
عنوان اصلی پروژه : طراحی PID  کنترلر برای ستون تقطیر با GA
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل چند متغیره، الگوریتم ژنتیک، سیمولینک
 
 کد مقاله g13
عنوان اصلی مقاله :

Based On MCU Auto-adapted Digital PID Fluid Position Control System Design
ترجمه فارسی موضوع مقاله: طراحی سیستم کنترل دیجیتال
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل دیجیتال، طراحی رویتگر، تأثیر اغتشاش و نویز بر سیستم  Auto-adapted; Digital PID Fluid position control;

 

کد مقاله g14
عنوان اصلی مقاله :

Hardware/Software Codesign for a Fuzzy Autonomous Road-Following System
ترجمه فارسی موضوع مقاله: طراحی سخت‌افزار/نرم‌افزار و کد برای سیستم دنبال کننده جاده خودکار فازی سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: رباتیک، فازی،  Embedded system, field programmable gate array (FPGA), fuzzy logic controller (FLC), genetic algorithm (GA), hardware/software codesign, intelligent vehicle

 
 

کد پروژه g18
عنوان اصلی پروژه :
مسیریابی به روش دنبال کننده دیوار با دست راست ، مثل یه شخص نابینایی که دست راستش رو به دیوار میگیره و حرکت میکند تا به انتها برسه
معروف به maze runner
سال ارائه:  –       نوع پروژه: کنترلی       گزارش فارسی:دارد کلید واژه : مسیریاب – گذر از مسیر با پیچ و خم – maze

 
کد پروژه g19
عنوان اصلی پروژه :
پیاده سازی فیلتر دیجیتال چبیشف به همراه بدست آوردن تابع انتقال
سال ارائه:  –       نوع پروژه: کنترلی       گزارش فارسی:دارد کلید واژه : فیلتر چبیشف، فیلتر دیجیتال
 

کد پروژه g20 
عنوان اصلی پروژه :
ایجاد اعداد تصادفی و مقایسه با نمودار چگالی احتمال
سال ارائه:  –       نوع پروژه: محاسبات عددی      گزارش فارسی: دارد
 
کد مقاله g24
عنوان اصلی مقاله :

Feedback Linearization vs. Adaptive Sliding Mode Control for a Quadrotor Helicopter
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل غیرخطی- خطی سازی فیدبک، رباتیک Feedback linearization, sliding mode control, UAV, quadrotor helicopter

 
کد مقاله g25
عنوان اصلی مقاله :

Application of Adaptive control In a Process control
ترجمه فارسی موضوع مقاله:
کاربرد کنترل تطبیقی در کنترل یک پروسه
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: ترجمه فارسی دارد
کلیدواژه : راکتور CSTR کنترل- کنترل تطبیقی – پایداری لیاپانوف  adaptive  controller,Continuous  Stirred  Tank  Reactor

 

 
کد مقاله g27
عنوان اصلی مقاله :

OCR-based Chassis-Number Recognition using Artificial Neural Network
تشخیص کاراکترهای شاسی اتومبیل با استفاده از شبکه‌های عصبی چندلایه
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: IEEE                  گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: شبکه عصبی، پردازش تصویر  Vehicle Identification Number (VIN); Optical Character Recognition (OCR); Artificial Neural Network (ANN)

 

کد پروژه g29
عنوان اصلی پروژه :
اتوماتای یادگیر
طراحی خودرو هوشمند که از موانع بتواند عبور کند و خود را به مکان خروج برساند
سال ارائه:  –       نوع پروژه: اتوماتای یادگیر     گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:wall follower, random maze,maze,Tremaux, recursive back tracker, Pledge

کد مقاله g30
عنوان اصلی مقاله :

A semantic social network-based expert recommender system
یادگیری ماشین: شبکه‌های اجتماعی مبتنی بر سیستم توصیه گر متخصص معنایی
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: Springer ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه :Semantic information extraction ·Social network analysis ·Expert recommender system,·Knowledge management

کد مقاله g31
عنوان اصلی مقاله :

Fault Masking By Probabilistic Voting
پوشش خطا توسط رأی‌گیری احتمالاتی
سال ارائه:  2009       نوع مقاله:      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه :Fault Tolerance, Fault Masking,Voting Algorithm

 

 

کد مقاله g44
عنوان مقاله:

Vibration control of vehicle active suspension system using a newVibration control of vehicle active suspension system using a new robust neural network control system
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کنترل مقاوم، سیستم تعلیق، شبکه عصبی PID controller, Neural networks, Whole vehicle’s suspension, Robust controller

 
کد مقاله g58
عنوان مقاله:

Dynamics and solutions to some control problems for water-tank systems
سال ارائه:  2002       نوع مقاله:IEEE    گزارش فارسی: –
کلیدواژه:
Wave equations, boundary control, flatness, controllability, motion planning, delay operators

 

 
کد مقاله g60 
عنوان مقاله:

A simplified nonlinear controller for transient stability enhancement of multimachine power systems using SSSC device
کنترلر غیرخطی ساده برای افزایش پایداری گذرا سیستم‌های چند ماشینی قدرت  با استفاده از دستگاه SSSC
سال ارائه:  2013       نوع مقاله:elsevier   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:
Power system,Transient stability,FACTS,Static synchronous series compensator (SSSC),DFIG,Lyapunov theory

 
کد مقاله g63
عنوان مقاله:

خوشه‌بندی با الگوریتم ژنتیک
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال فارسی                  گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:

الگوریتم GA K-means، ژنتیک، clustering،
 
کد مقاله g66 
عنوان مقاله:

Weighting fuzzy classification rules using receiver operating characteristics (ROC) analysis
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: Elsevier                 گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:

Rule weight; ROC analysis; Pattern classification; Fuzzy systems; Data mining

 

کد مقاله g67 
عنوان مقاله:

Multimodel Discrete Second Order Sliding Mode Control: Stability Analysis and Real Time Application on a Chemical Reactor
کنترل مد لغزشی مرتبه دوم گسسته چندمدلی: تحلیل پایداری و کاربرد زمان واقعی در یک راکتور شیمیایی
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:                گزارش فارسی: دارد
 

 
کد مقاله g80
عنوان اصلی مقاله :
Learning improvement by using Matlab simulator in advanced Sliding-mode observer for speed- ensorless induction motor drives
طراحی رویتگر مد لغزشی برای موتور القایی
سال ارائه:  2003       نوع مقاله:IEE        گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:شناسایی سیستم کنترلی
 
کد مقاله g81
عنوان اصلی مقاله :
Control of ROVs using a Model-free 2nd-Order Sliding Mode Approach
شبیه سازی وکنترل ربات زیر دریایی
ROV(Remotely Operated Vehicle) 
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:-        گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:اسلایدینگ مد کنترل
  
کد مقاله g87
عنوان مقاله:
Multicast Routing for Decentralized Control of Cyber Physical Systems with an Application in Smart Grid
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کنترل مدرن
Smart grid, voltage control and routing
 
کد مقاله g88
عنوان مقاله:
The Application of Fuzzy PID Control in Pitch Wind Turbine
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:مدل توربین بادی ،قسمت آیرودینامیکی، قسمت مدل انتقال ، مدل ژنراتور ، مدل اجرای در اوج
Wind turbine; fuzzy control; PID control; MATLAB simulation
 
کد مقاله g100
عنوان مقاله:

Modelling & Simulation for Optimal Control of Nonlinear Inverted Pendulum Dynamical System using PID Controller & LQR
مدل غیر خطی آونگ معکوس 
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                                     گزارش فارسی: دارد

کلید واژه: کنترلر pid Inverted pendulum; nonlinear system; PID , control; optimal control; LQR

 

کد مقاله g101
عنوان مقاله:

Tuning of PID controllers for boiler-turbine units
تنظیم ضرایب کنترلر PID برای واحد های بویلر – توربین
سال ارائه: 2004      نوع مقاله: Elsevier                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Boiler-turbine unit; PID tuning; Robustness; Industrial applications

 

 کد مقاله g102
عنوان مقاله :
PID State Feedback Controller of a Quarter Car Active Suspension System
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فیدبک، سیستم تعلیق
active suspension, hydraulic actuator, forces tracking control, state feedback control
 

کد مقاله g103
عنوان مقاله
Supervisory Fuzzy Control for 5 DOF Robot Arm
کنترل کننده فازی و کنترل روبات با پنج درجه آزادی
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فازی، درجه آزادی، ربات، رباتیک
Fuzzy; supervisory control; 5-DOF; robot arm

 
کد مقاله g104
عنوان مقاله:
Neural network based robust hybrid control for robotic system an H∞ approach
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
قضیه لیاپانف
Robotic system, Computed torque, control, Neural network, Variable structure control, H∞ control, Lyapunov stability

 

کد مقاله g112
عنوان مقاله:

MODELING AND LQR/LQG CONTROL OF A CANTILEVER BEAM USING PIEZOELECTRIC MATERIAL
سال ارائه:  2013        نوع مقاله: OBEM                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه: کنترل بهینه، تخمینگر بهینه – فیلتر کالمن
Piezoelectric Actuator, Vibration Control, LQR and LQG Control

کد مقاله g113
عنوان مقاله:

An autopilot design methodology for bank-to-turn missiles
طراحی اتوپایلوت موشک BTT با کنترل پیش بین تعمیم یافته(GPC)
سال ارائه:  –        نوع مقاله: –                                       گزارش فارسی: دارد

کلید واژه:

 

کد مقاله g126
عنوان مقاله
Decentralized Adaptive Fuzzy Control for a class of Nonlinear Systems
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فازی، غیر خطی
Decentralized Control, Fuzzy Controller, Interconnected Nonlinear System

 
کد مقاله g127
عنوان مقاله
Robust: H inifinity
طراحی یک کنترلر با H بی نهایت
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم
Robust, closed loop

 

کد مقاله g128
عنوان مقاله
Robust MIMO disturbance observer analysis and design with application to active car steering (Robust control applied to a 4-wheel steering car)
طراحی یک کنترلر با H بی نهایت
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم، چند متغیره، MIMO
disturbance observe r; parameter space methods; car steering; real parametric uncertainty; structured singular, value analysis; robust performance; robust stability

 

کد مقاله g129
عنوان مقاله:
Least squares based iterative parameter estimation algorithm  for multivariable controlled ARMA system modeling with finite measurement data
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شناسایی یک سیستم، چند متغیره، MIMO
System modeling, Recursive identification, Iterative identification, Parameter estimation, Least squares, Multivariable systems

 

کد مقاله g130
عنوان مقاله:
A Novel MPPT Control Design for Wind-Turbine Generation Systems Using Neural Network Compensator
طرح کنترلی جدید MPPT برای سیستم توربین بادی با استفاده از جبرانگر عصبی
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
Robotic system, Computed torque, control, Neural network, Variable structure control, H∞ control, Lyapunov stability

 

کد مقاله g131
عنوان مقاله:
Least squares based and gradient based iterative identification for Wiener nonlinear systems
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
شناسایی تکراری گرادیانی و کمترین مربعات خطا برای سیستم​های غیر خطی وینر
Signal processing, Least squares, Parameter estimation, Iterative identification, Recursive identification, Stochastic gradient, Wiener nonlinear models, Hammerstein nonlinear models

 

کد مقاله g141
عنوان مقاله:

ردیابی نقطه بیشینه توان (MPPT) در سیستمهای فتوولتائیک با استفاده از کنترلر پیش بین (MPC)
سال ارائه:  2011                نوع مقاله:PSC                        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :solar cell
کد مقاله g142
عنوان مقاله:

Comparison Study of Maximum Power Point Tracker Techniques for PV Systems
سال ارائه:  2010                نوع مقاله:jurnal                        گزارش فارسی: –
کلید واژه : maximum power point tracking, MPPT, photovoltaic, PV, direct current, DC
کد مقاله g143
عنوان مقاله:

Optimization of New Fuzzy Logic Controller by Genetic Algorithm for Maximum Power Point Tracking in Photovoltaic System
سال ارائه:  2013                نوع مقاله:jurnal                        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

کد مقاله g144
عنوان مقاله
Collision-Free Trajectory Planning for a 3-DOF Robot with a Passive Joint
كنترل جهت كوادروتور با استفاده خطی سازی فيدبک
سال ارائه:  2000       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فیدبک، خطي‌سازي فيدبك
underactuated manipulator, trajectory planning, locally controllable nonholonomic system, passive joint, decoupling motions, Feedback Linearization
کد مقاله g145
عنوان مقاله:
Sliding mode control design under partial state feedback for ball and beam system
كنترل غيرخطي طراحي كنترلر مقاوم لغزشي براي سيستم Ball And Beam
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: کنفرانس     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم، خطی سازی، غیر خطی، فیدبک، مد لغزشی، گوی و میله
Partial state feedback, Sliding mode control, Ball and beam system
کد مقاله g146
عنوان مقاله:
Robust Control of an Uncertain System Via a Stable Output Feedback Controller
کنترل Hinf مقاوم (رباست) توسط کنترلر فیدبک خروجی
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم
Partial state feedback, Sliding mode control, Ball and beam system
کد مقاله g147
عنوان مقاله:
Path planning for autonomous mobile robot navigation with ant colony optimization and fuzzy cost function evaluation
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کنترل فازی، الگوریتم مورچگان، بهینه سازی، ربات
Ant colony optimization, Autonomous mobile robot navigation, Fuzzy Logic, Path planning, Simple tuning algorithm
کد مقاله g148
عنوان مقاله:
IDENTIFICATION AND DAHLIN’S CONTROL FOR NONLINEAR DISCRETE TIME OUTPUT FEEDBACK SYSTEMS
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
شناسایی سیستم ها
active identification, discrete time system, output feedback form, Dahlin’s control
 
کد مقاله g158
عنوان مقاله:
بهبود عملکرد طبقه بندی ماشین بردار پیشتیبان با بهینه سازی ژنتیکی شکل هسته و پارامترها
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: کنفرانس        گزارش فارسی: دارد
کلمات کلیدی: مشکلات طبقه بندی ، هسته های متعدد ، SVM ، بهینه سازی بیش از حد پارامترهای ماشین های بردار پشتیبان ، مدار ترکیبی ، برنامه نویسی ژنتیک ، MK
 
کد مقاله g189
عنوان مقاله:

پیش بینی سرعت باد در فرودگاه مهر آباد با استفاده از شبکه های عصبی پرسپترون چندلایه
در این مقاله از مدل شبکه های عصبی مصنوعی پرسپترون چندلایه برای پیش بینی سرعت باد در یک بازه یک ساعته استفاده شده است. مجذور مربعات میانگین خطا برای آموزش و آزمون و اعتبارسنجی تعیین شده است.

سال ارائه:   (2014) 1393       نوع مقاله: کنفرانس                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :پیش بینی سرعت باد ، گزارشات متار ، شبکه های عصبی مصنوعی ، پرسپترون چند لایه ، متغیرهای هواشناسی ، پیش بینی کوتاه مدت
 

کد مقاله g190
عنوان مقاله:

کنترل غیرخطی و مستقل توان​های اکتیو و راکتیو ژنراتور القایی تغذیه دو​گانه به صورت متمرکز و غیر متمرکز
این مقاله در مورد کنترل متمرکز و غیر متمرکز  ماشین القایی روتور سیم بندی شده با پل کانورتری سه فاز دو تکه با لینک DC که مابین روتور و شبکه متصل شده است بحث می​کند و کنترل مستقل توان​های اکتیو و راکتیو  یک ژنراتور القایی با تغذیه دوگانه (DFIG) ، که برای تولید برق در نیروگاههای بادی سرعت متغیر بکار می​رود ، مد نظر می باشد. پس از بیان روابط و اثبات معادلات مورد نیاز در کنترل متمرکز ، یک مدل که نشان دهنده​ی کنترل مجزای توان اکتیو و راکتیو، در ژنراتور القایی DFIGمی​باشد، در محیط Matlab-Simulink شبیه سازی و نتایج آن بررسی شده است. سپس تفاوت اجرای این نوع پیاده سازی کنترلر را با کنترل توزیع شده مورد بحث قرار خواهیم داد. در روش کنترل توان به روش فیدبک حالت ورودی و خروجی از امتداد​یابی شار شبکه استفاده می​شود.

سال ارائه:   1392       نوع مقاله: کنفرانس                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل غیر خطی، توان اکتیو ، توان راکتیو ، ژنراتور القایی ، کنترل مستقل،dcs

 

کد مقاله g191
عنوان مقاله:

Improving the performance of existing missile autopilot using simple adaptive control

ترجمه فارسی موضوع مقاله:  بهبود عملکرد اتوپایلوت موشکی موجود با استفاده از کنترل ساده تطبیقی
سال ارائه: 2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: –

کلید واژه : simple adaptive control; missile autopilot; ASPR system synthesis

 

کد مقاله g192
عنوان مقاله:

طراحی و شبیه سازی کنترل کننده فازی برای سیستم ترمز ضد قفل فازی
سیستم ترمز، یک سیستم شدیداً غیر خطی متغیر با زمان می باشد. سيستم هاي ضد قفل كنوني نسبت به گذشته از كنترل كننده هاي هوشمندتري، همچون کنترلر فازی برخوردارند. در اين مقاله طراحي و شبيه سازي يك كنترلر فازي با ورودي لغزش(Slip) و خروجي فشار روغن ترمز براي يك مدل طولي (longitudinal model) براي سيستم ضد قفل انجام شده است. نتايج شبيه سازي نشان مي دهد كه كنترلر فازي پیشنهادی داراي عملكرد بهتري نسبت به كنترلر بنگ- بنگ مي باشد و ضمن کاهش فاصله توقف، سرعت چرخ بهتر كنترل شده و تغييرات ضريب لغزش در اين نوع كنترل، مينيمال مي باشد.

سال ارائه: 1392       نوع مقاله: کنفرانس                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سيستم ترمز ضد قفل ، شبيه سازي، كنترلر بنگ بنگ، كنترلر فازي، ABS Braking system ، Fuzzy Logic Contoller

 

کد مقاله g193
عنوان مقاله:

Discovering Latent Influence in Online Social Activities via Shared Cascade Poisson Processes

ترجمه فارسی موضوع مقاله:  کشف تاثیر نهفته در فعالیت های اجتماعی آنلاین از طریق فرایندهای به اشتراک گذاشته پواسون آبشاری
این مقاله برنامه​ای را معرفی می​کند که برنامه سعی در تولید اعداد تصادفی به فرم دلخواهی که تقریبا مشابه توزیع پواسن بوده و به پواسن آبشاری معروف است، دارد. در این برنامه هدف گرفتن یک تعداد از داده​ها و تولید متغیر تصادفی در ادامه این داده​ها می​باشد که تا زمانیکه عدد نمایی به حد اکثر خود نرسد یا به تعداد مطلوب نرسد این تکرار ادامه پیدا می​کند.

سال ارائه: 2013-14       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Poisson processes, social community, latent variable models, Bayesian inference

 

کد مقاله g237
عنوان مقاله:

Detection of masses and architectural distortions in digital breast tomosynthesis images using fuzzy and a contrario approaches
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: spriger                             گزارش: دارد
کلید واژه:  Digital breast tomosynthesis,Computer aided detection,Masses,Architectural distortions,Fuzzy connectedfilter, A contrariodetection, Classification, Support vector machine

 

کد مقاله g238
عنوان مقاله:

Design and Simulation of Control Systems for a Field Survey Mobile Robot Platform
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: Journal                             گزارش: دارد
کلید واژه:  Agricultural mobile robot, DC motor, fuzzy logic, PID, lead-lag compenstor

 
کد مقاله g239
عنوان مقاله:

Auto-tuned, Discrete PID Controller for DC-DC Converter for fast transient response
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                             گزارش: دارد
کلید واژه:  DC-DC Converter, PID Controller, Autotuned PID controller, modeling and simulation

 
کد مقاله g240
عنوان مقاله:

Advanced Textbooks in Control and Signal Processing
Robust Control of a Distillation Column
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: spriger                             گزارش و ترجمه و پاورپوینت : دارد
کلید واژه:  H infinity, کنترل کننده مقاوم PID, LQG/LTR, LQG وطراحي فيلتر کالمن, کنترل خطي مربعي گوسي ستون تقطير,

 

کد پروژه g241
عنوان پروژه:

1- تحلیل سیستم غیر خطی (نقاط تعادل، صفحه فاز، پایداری و …)

2- طراحی کنترلگر به روش فیدبک خطی ساز
3- طراحی کنترلگر به روش مد لغزشی
گزارش: دارد
 

کد مقاله g242
عنوان مقاله:

Passivity Based Adaptive Control of Robotic Manipulators Electrically Controlled
جهت دریافت این پروژه اطلاعات بیشتر را دریافت نمایید
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: Journal                            گزارش: دارد
کلید واژه:  Actuator, Adaptive Control, Output Tracking, Passivity, Robot Control

 

کد مقاله g243
عنوان مقاله:

CRITICAL  PATH  TRACING  –  AN  ALTERNATIVE  TO  FAULT  SIMULATION
سال ارائه:  1983       نوع مقاله: IEEE                            گزارش: دارد
کلید واژه:

 

کد مقاله g244
عنوان مقاله:
A design method for robust and quadratic optimal MIMO linear controllers
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم، چند متغیره، SISO
Optimal control, Robust control, Dynamic simulation, MIMO linear controllers, CSTR control

 

کد مقاله g245
عنوان مقاله:

A Simple Adaptive Control Approach for Trajectory Tracking of Electrically Driven Nonholonomic Mobile Robots
کنترل تطبیقی برای کنترل مسیر یابی ربات
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Actuator dynamics, adaptive control, dynamic surface design, nonholonomic mobile  robots, robot dynamics, robot kinematics

 

کد مقاله g246
عنوان مقاله:
Non-Adaptive Sliding Mode Controllers in Terms of Inertial Quasi-Velocities
کنترلرهای مود لغزان تطبیق ناپذیر بر حسب شبه سرعتهای ساکن
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –        گزارش  و ترجمه فارسی: دارد
کلید واژه :

کد مقاله g247
Stable adaptive fuzzy control for MIMO nonlinear systems 2011
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فازی تطبیقی، چند متغیره
Adaptive fuzzy control, MIMO nonlinear systems, Errors compensation

 

کد مقالهg248
عنوان مقاله
Nonlinear Backstepping Control of Permanent Magnet Synchronous Motor (PMSM)
کنترل سیستم پاندول معکوس
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل غیرخطی، لیپاپانوف، پایداری، سنکرون
PMSM, Backstepping, Lyapunov, Stability, Nonlinear

 

کد مقاله g249
عنوان مقاله:
RNGA based control system configuration for multivariable processes
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل چند متغیره، MIMO
Multivariable processes, Decentralized control, Interaction measurement, Loop pairing, Relative gain array, Niederlinski index, Relative normalized gain array, Controller independent, Simulation

 

کد مقاله g282
عنوان مقاله:

Control of DFIG based Wind Generation to Improve Inter-Area Oscillation Damping
بررسی دینامیکی و کنترل   Doubly fed induction generator به منظور  بهبود نوسانهای موجود در یک شبکه قدرت.

پروژه کنترل مدرن
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Wind Generation, Doubly Fed Induction Generator, Inter-Area Oscillation

 

کد مقاله g283
عنوان مقاله:

State-Space Modelling of Variable-Speed Wind  Turbines: A Systematic Approach
مدل كردن فضاي حالت توربين بادي سرعت متغير
پروژه کنترل مدرن
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : induction generator, modelling, state-space, synchronous generator, wind turbines

 

کد مقاله g284
عنوان مقاله:

Online PSO-Based Fuzzy Tuning Approach: Intelligent Frequency Control in an AC Microgrid
کنترل فرکانس هوشمند در یک ریزشبکه AC: تکنیک تنظیم فازی مبنی بر PSO آنلاین
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :Fuzzy logic, intelligent control, microgrid, optimal tuning, particle swarm optimization, secondary frequency control , منطق فازی، کنترل هوشمند، ریزشبکه، تنظیم بهینه، بهینه سازی ازدحام ذره، کنترل فرکانس ثانویه
 

کد مقاله g285
عنوان مقاله:

Simulink Model of a Full State Observer for a DC Motor Position, Speed, and Current
پروژه کنترل مدرن
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :    Circuit Model, State Space, DC Motors, Armature, Rotor, Luenberger Sate Observer, Simulink

 

کد مقاله g286
عنوان مقاله:

Voltage Regulation Based on Fuzzy Multi-Agent Control Scheme in Smart Grids
تنظیم ولتاژ بر اساس طرح کنترل فازی چند عاملی در شبکه های هوشمند
فازی نوع2
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  Smart  Grids,  Voltage  Regulation,  Fuzzy Logic,  Multi-Agent Systems , فازی نوع2
 

کد مقاله g287
عنوان مقاله:
Intelligent Frequency Control in an AC Microgrid: Online PSO-Based Fuzzy Tuning Approach
کنترل فرکانس هوشمند در یک ریزشبکه برق متناوب:تکنیک تنظیم فازی مبنی بر بهینه سازی ازدحام ذره آنلاین
مقاله با فازی 2 کار شده و با باقی کنترل کننده های داخل مقاله (pso fuzzy) کاری نداشته است
فازی نوع2
سال ارائه: 2013 نوع مقاله: ژورنال گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Fuzzy logic, intelligent control, microgrid, optimal tuning, particle swarm optimization, secondary frequency
control , فازی نوع دوم
 

 

کد مقاله g288
عنوان مقاله:

A nonlinear control for enhancing HVDC light transmission system stability
با توجه به اینکه در مقاله تنها معادلات کنترل کننده غیرخطی ارائه شده است و صحبتی از نحوه طراحی و پیاده سازی کنترل کننده PID نشده است , تنها کنترل کننده غیرخطی پیاده سازی شده است.

سال ارائه:  2007       نوع مقاله: Elsevier         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  HVDC light; Nonlinear control; Digital simulation; PWM

 

کد مقاله g289
عنوان مقاله:

Dynamic Performance Improvement of AC/DC  Converter Using Model Predictive Direct Power Control with Finite Control Set
بهبود عملکرد دینامیکی مبدل  AC / DC با استفاده از مدل پیش بینی کنترل قدرت مستقیم با محدودیت کنترل مجموعه
فازی نوع2
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  AC/DC power conversion, model predictive control (MPC), direct power control (DPC), converter control, کنترل کننده پیش بین
 

کد مقاله g290
عنوان مقاله:

Adaptive Neural Network Decentralized Backstepping Output-Feedback Control for Nonlinear Large-Scale Systems with Time Delays
شبکه های عصبی تطبیقی غیر متمرکز پسگام کنترل خروجی-فیدبک برای سیستم های غیر خطی در مقیاس بزرگ با تاخیر زمان
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  Adaptive decentralized control, backstepping technique, neural network, nonlinear large-scale systems, stability analysis, state observer

 

کد مقاله g291
عنوان مقاله:

A Stabilizing Model Predictive Controller for Voltage Regulation of a DC/DC Boost Converter
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  Bilinear model, cascade control, dc/dc converter,global stability, input/state constraints, model predictive control(MPC), کنترل پیش بین, مبدل بوست
 

کد مقاله g292
عنوان مقاله:

Fuzzy-rough community in social networks
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: Elsevier       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Social network, Granular computing, Normalized fuzzy mutual information, Community detection, Soft computing, Big Data

 

کد پروژه g293
عنوان مقاله:

مساله n-وزیر را با استفاده از الگوریتم BBO ( مبتنی بر جغرافیای زیستی )

سال ارائه:  –       نوع مقاله: –            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم BBO

 

کد مقاله g294
عنوان مقاله:

Adaptive Neural Control for a Class of Nonlinear Time-Varying Delay Systems With Unknown Hysteresis
کنترل عصبی تطبیقی برای یک کلاس از سیستم تاخیر زمان متغیر غیرخطی با هیسترزیس نامشخص
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE          گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  Adaptive neural control, Bouc–Wen hysteresis, nonlinear control, nonstrict-feedback system, unknown direction hysteresis

 

کد مقاله g295
عنوان مقاله:

Real-time Implementation and Performance Analysis of Two Dimension PID Fuzzy Controller for Continuous Stirred Tank Reactor
زمان واقعی پیاده سازی و تجزیه و تحلیل عملکرد کنترلر فازی PID دو بعدی برای راکتور مداوم مخزن همزن دار
فازی نوع2
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: jurnal          گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  PID Controller; Fuzzy Logic Controller, Self tuning controller, کنترل​کننده فازی نوع 2
 

کد مقاله g296
عنوان مقاله:

Tuning of PID Controller in an Interconnected Power System using Particle Swarm Optimization
بهینه سازی پارامترهای کنترل کننده pid باالگوریتم pso درکنترل بار فرکانس سیستم دوناحیه ای
1- فقط قسمت PSO انجام شده (قسمت2-5)
2- کد نویسی الگوریتم PSO جهت بهینه سازی پارامترهای کنترل کننده PIDانجام شده
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: jurnal          گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  Frequency deviation, Tie line power deviation, Load Frequency Control (LFC), Particle Swarm Optimization (PSO),  Ziegler-Nichols  (Z-N)  method,  Area  Control  Error (ACE), PID controller

 

کد مقاله g297
عنوان مقاله:

Adaptive Neural Network Control of a Fully Actuated Marine Surface Vessel with Multiple Output Constraints
کنترل شبکه عصبی تطبیقی از یک کشتی دریایی سطحی تمام فعال با محدودیت خروجی چندگانه
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE          گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  Adaptive neural network (NN) control, barrier Lyapunov function, marine surface vessel, multiple output constraints, trajectory tracking , cybership

 

کد مقاله g298
عنوان مقاله:

DESIGN OF STABILIZING SIGNALS BY USING MODEL PREDICTIVE CONTROL
طراحی پایداری سیگنال ها با استفاده از مدل کنترل پیش بین
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Model Predictive Control, Generalized, Predictive Control, Low-Frequency Oscillations, PSS,  SVC

 

کد مقاله g312
عنوان مقاله:

OPTIMAL SHUNT CAPACITOR ALLOCATION AND SIZING USING HARMONY SEARCH ALGORITHMFOR POWER LOSS MINIMIZATION IN RADIAL DISTRIBUTION NETWORKS
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Radial Distribution System,  Harmony Search Algorithm, Capacitor Placement , Voltage Stability Index, Backward /Forward Sweep, based power flow technique

 

کد مقاله g313
عنوان مقاله:

Robust voltage controller design for an isolated Microgrid using Kharitonov’s theorem and D-stability concept
سال ارائه:  2013       نوع مقاله:        Elsevier گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Distributed Generation (DG), Microgrid (MG) , Islanding mode , Robust control , Kharitonov’s theorem , D-stability

 

کد مقاله g314
عنوان مقاله:

Optimal tracking and robust power control of the DFIG wind turbine
سال ارائه:  2013       نوع مقاله:        Elsevier گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Wind turbine , Doubly Fed Induction Generator (DFIG) , Power control , Sliding mode control , Fuzzy MPPT algorithm

 

کد مقاله g315
عنوان مقاله:

Improvement of Electricity Distribution Services Using a DVR with a Constant DC Voltage Source Instaled in MV Connection Substations
سال ارائه:  2015       نوع مقاله:        IEEE گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

dynamic voltage restorer (DVR), electricity distribution networks, custom power devices, voltage sags

 

کد مقاله g316
عنوان مقاله:

Decentralized Power Management of a PV/Battery Hybrid Unit in a Droop Controlled Islanded Microgrid
توجه: کار مقاله 100 درصد تجربی بوده هیچگونه شبیه سازی نداشته است. بنابراین سعی شده ستاپی مشابه مقاله در متلب ایجاد شده و مواردی که قابل شبیه سازی است انجام شود.

سال ارائه:  2015       نوع مقاله:        IEEE گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Microgrid, droop control, PV, battery storage

 

کد مقاله g317
عنوان مقاله:

Model predictive control of inverters for both islanded and grid-connected operations in renewable power generations
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

 

کد مقاله g318
عنوان مقاله:

Cascade Cockcroft–Walton Voltage Multiplier Applied to Transformerless High Step-Up DC–DC Converter
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Cockcroft–Walton (CW) voltage multiplier, high voltage ratio, multilevel inverter, step-up dc–dc converter

 

کد مقاله g319
عنوان مقاله:

Development of Fuzzy Logic Controller for DC – DC Buck Converters
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Fuzzy Logic Controller, FLC, DC – DC converter, Buck converter, Boost converter

 

کد مقاله g320
عنوان مقاله:

An analytical approach for DG allocation in primary distribution network
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: Elsevier        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Distributed generation; Exact loss formula; Optimum size; Optimum location; Sensitivity factors

 

کد مقاله g321
عنوان مقاله:

A new method of estimating the inverse power law ageing parameter of XLPE based on step-stress tests
یک شیوه ی جدید در ارزیابی قانون قدرت معکوس پارامتر عمرسنجی XLPE براساس تستهای فشار مرحله ای
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

HVDC

 

کد مقاله g322
عنوان مقاله:

Simultaneous allocation of capacitors and voltage regulators at distribution networks using Genetic Algorithms and Optimal Power Flow
تخصیص همزمان خازن​ها و تنظیم​کننده​های ولتاژ در شبکه​های توزیع با استفاده از الگوریتم​های ژنتیک و پخش بار بهینه
سال ارائه:  2012         نوع مقاله: Elsevier        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Capacitor, Voltage regulator, Distribution network, Artificial intelligence, Genetic Algorithm, Optimal Power Flow

 

کد مقاله g323
عنوان مقاله:

افزایش سطح ولتاژ خروجی درایور موتور القایی تکفاز به کمک اینورتر منبع امپدانس
سال ارائه:  2008         نوع مقاله: کنفرانسی        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

موتور القایی تکفاز, کنترل دور موتور, اینورتر منبع امپدانس
 

کد مقاله g324
عنوان مقاله:

Modelling of a vector-controlled bearingless synchronous reluctance motor drive
سال ارائه:  2014         نوع مقاله: ژورنال        ترجمه فارسی: دارد
کلید واژه :

Bearingless synchronous reluctance motor, motor windings, suspension windings, radial force, vector control

 

کد مقاله g325
عنوان مقاله:

Double-port Interface for Small Scale Renewable Sources Integration
سال ارائه:  2013         نوع مقاله: IEEE            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Renewable sources, Power Electronics , Interface, MPPT, Wind generator, PV array

 

کد مقاله  g346
عنوان مقاله:

Nonlinear control of mobile inverted pendulum
مقاله مربوط به درس کنترل غیر خطی     (خطی سازی با فیدبک) را تا آخر بخش 3.2 یعنی homing toward the target     با توجه به توضیحات فایل ضمیمه با نرم افزاز سیمولیک متلب انجام شده  و تشریح پاسخها انجام شده
سال ارائه:  2015         نوع مقاله: Elsevier           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Mobile inverted pendulum (MIP), Nonlinear control, Underactuated system

 

کد مقاله  g348
عنوان مقاله:

Fault-tolerant control for a class of non-linear systems with dead-zone
سال ارائه:  2014         نوع مقاله: ژورنال متفرقه           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

non-linear systems; fault estimator; state observer; fault-tolerant control; tracking control

 
کد مقاله  g349
عنوان مقاله:

Robust Adaptive Dynamic Surface Path Tracking Control for Dynamic Positioning Vessel with Big Plough
برخی از پارامترها را مقاله نداده که از مقاله دیگری به عنوان مقاله کمکی استفاده شده است
سال ارائه:  3201         نوع مقاله: IEEE            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Fully actuated dynamic positioning vessel. Robust adaptive dynamic surface. Tracking control. Large disturbances
 
کد مقاله  g350
عنوان مقاله:

Design of CNF-based nonlinear integral sliding surface for matched uncertain linear systems with multiple state-delays
سال ارائه:  4201         نوع مقاله: Springer             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Composite nonlinear feedback Integral-type sliding surface · Uncertain linear system ·Multiple state-delays

 

کد مقاله  g351
عنوان مقاله:

Stability and control of a quadrocopter despite the complete loss of one, two, or three propellers
سال ارائه:  4201         نوع مقاله: IEEE              گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Propellers, Vehicles, Attitude control, IP networks, Force, Torque, Angular velocity

 

کد مقاله  g352
عنوان مقاله:

Further improvements in Feature-Weighted Fuzzy C-Means
سال ارائه:  2014         نوع مقاله: Elsevier             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Fuzzy C-Means, Feature-weight vector, Kernelized distance, Color image segmentation

 

کد مقاله  g353
عنوان مقاله:

An Augmented Hopfield Neural Network for Optimal Thermal Unit Commitment
سال ارائه:  2010         نوع مقاله: ژورنال              گزارش فارسی: ندارد
کلید واژه :

Hopfield Neural Network (HNN), Power Generation Scheduling, Thermal Unit Commitment Problem (TUCP)

 

کد مقاله  g354
عنوان مقاله:

A particle swarm optimization based simultaneous learning framework for clustering and classification
چارچوب یادگیری همزمان بر مبنای بهینه سازی ازدحام ذرات به منظور کلاسترینگ(خوشه بندی) و دسته بندی
سال ارائه:  2014         نوع مقاله: Elsevier               ترجمه فارسی: دارد
کلید واژه :

دسته بندی، بهینه سازی ازدحام ذرات، خوشه بندی، بخش بندی تصویر، فاکتور جهانی
Classification, Particle swarm optimization, Clustering, Image segmentation, Global factor

Clustering

 

کد مقاله  g355
عنوان مقاله:

An Adaptive Phasor Estimator for Power System Waveforms Containing Transients
تخمین فازور در حضور گذرا به روش APE

سال ارائه:  2012         نوع مقاله: IEEE           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Abrupt step changes, amplitude modulation(AM), phase modulation, phasor estimation, phasor measurement, power system transients, wavelet transforms
 

کد پروژه  g356
عنوان مقاله:

کنترل سطح آب مخزن با منطق فازی در متلب
سال ارائه:  –         نوع مقاله: –          گزارش فارسی: دارد
 

کد مقاله      g357
عنوان مقاله:

DESIGN AND SIMULATION OF A FUZZY LOGIC TRAFFIC SIGNAL CONTROLLER FOR A SIGNALIZED INTERSECTION
شبیه سازی کنترل کننده فازی برای تقاطع با چراغ راهنمایی
سال ارائه:  –           نوع مقاله: –              گزارش فارسی: بصورت ویدیو دارد
کلید واژه :

Traffic control, Traffic flow, Signalized intersection and Fuzzy logic controller

 

کد مقاله C1
عنوان مقاله :
Application of Chebyshev polynomials to derive efficient algorithms for the solution of optimal control problems
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: –
کلید واژه : کنترل بهینه
Chebyshev polynomials; Optimal control problems; State parameterization;Weierstrass approximation theorem; Duffing oscillator problem

 

کد مقاله C4
عنوان مقاله
Genetic Multivariable PID Controller Based on IMC
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم ژنتیک، کنترلر PID
PID tuning, genetic, GA, optimal

 

کد مقاله C5
عنوان مقاله
Robust Multivariable PI Control
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم، چند متغیره، کنترلر PI
Process Control; Output Regulation; Integral Control; Sliding-mode Control,Output feedback

 

کد مقاله C7
عنوان مقاله
PID vs LQ Control Techniques Applied to an Indoor Micro Quadrotor
روش کلاسیک PID و روش جدید LQ
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترلر PID
flying robot, pid, micro

 

کد مقاله C8
عنوان مقاله
Hopping Direction  Controllability for  Small  Body Exploration Robot
سال ارائه:  2004       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فیدبک، سیستم مکانیکی
Feedback control

 

کد مقاله C9
عنوان مقاله
Velocity Control of DC Motor Based Intelligent methods and Optimal Integral State Feedback Controller
کنترل سرعت موتور DC به همراه دست یابی به زمان نشست کوتاه در پاسخ سیستم
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فیدبک، کنترل بهینه، کنترل موتور DC، خطي‌سازي فيدبك
DC Motor, Genetic Algorithm, Kalman Filter, Optimal Control, PID Controller, Feedback Linearization

 

کد مقاله C11
عنوان مقاله
Approximate Feedback Linearization Application to Trajectory Planning
پیاده سازی روش خطی سازی فیدبک بر روی مدل گوی و میله
سال ارائه:  1997       نوع مقاله: کنفرانس     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فیدبک، خطي‌سازي فيدبك، گوی و میله
Nonlinear control,  approximate  linearization, trajectory planning

 

کد مقاله C12
عنوان مقاله
DESIGN AND EXPERIMENTATION OF A PERSONAL PENDULUM VEHICLE
سیستم پاندول معکوس
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: کنفرانس     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مدرن
Inverted pendulum, nonlinear control, real time

 

کد مقاله C13
عنوان مقاله
Nonlinear Control of an Induction Motor Using a Reduced-Order Extended Sliding Mode Observer for Rotor Flux and Speed Sensorless Estimation
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: کنفرانس     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مدرن، کنترل غیر خطی مقاوم
Robust Nonlinear Control, Induction Motor, Reduced-Order Extended Sliding Mode Observers, Parameter Estimation

 

کد مقاله C14
عنوان مقاله
Field-Weakening Nonlinear Control of a S eparately Excited DC Motor
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مدرن، کنترل غیر خطی مقاوم
Nonlinear control, D C motor, Lyapunov theory

 

کد مقاله C15
عنوان مقاله
BALL AND BE AM 2: Robust Control
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم،  گوی و میله
SISO, Robust

 

کد مقاله C18
عنوان مقاله
FUZZY-SLIDING STATE-FEEDBACK CONTROL OF NONLINEAR BALL SUSPENSION SYSTEM
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل غیرخطی- خطی سازی فیدبک
fuzzy control, magnetic suspension, state-feedback control, sliding-mode control

 

کد مقاله C19
عنوان مقاله
nonlinear state space model state  dependence variance
سال ارائه:  2003       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل غیرخطی- خطی سازی فیدبک ، فازی ، فضای حالت
State-space model, nonlinear time series, mixture model, MCMC, smoothing, state  dependence variance

 

کد مقاله C20
عنوان مقاله
A NEW H-inf DESIGN METHOD FOR HIGH PERFORMANCE ROBUST TRACKING Control
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم، تطبیقی ،H  بی نهایت
H-inf Control, Internal Model Control, Model Matching, Robust Tracking, Adaptive Control

 

کد مقاله C21
عنوان مقاله
Image Guidance of Flexible Tip-Steerable Needles
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل غیرخطی- خطی سازی فیدبک ، رباتیک
Feedback control, needle steering, nonholonomic system, robotic

 

کد مقاله C22
عنوان مقاله
Parametric convergence and control of chaotic system using adaptive feedback linearization
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل غیرخطی- خطی سازی فیدبک ، تطبیقی
Adaptive feedback linearization control

 

کد مقاله C23
عنوان مقاله :
Feedback Linearization vs. Adaptive Sliding Mode Control for a Quadrotor Helicopter
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل غیرخطی- خطی سازی فیدبک ، رباتیک
Feedback linearization, sliding mode control, UAV, quadrotor helicopter

 

کد مقاله C24
عنوان مقاله :
Modeling,  Simulation,  and Control  of  an Oil Heater
سال ارائه:  1987       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل چند متغیره، سيستم گرم‌کننده روغن
طراحي به روش Characteristic Loci، آرايه نايکوئيست و LQG/LTR
MIMO, LTR,LQG, Nyquist

 

کد مقاله C25
عنوان مقاله :
Fuzzy and Neural Control, Robert Babuska, Lecture Notes, Delft University of Technology
سال ارائه:  2004       نوع مقاله: Delf university      گزارش فارسی: –
کلید واژه : فازی
 

کد مقاله C26
عنوان مقاله :
Retrospective Cost Model Reference Adaptive Control for Non minimum-Phase Discrete-Time Systems,  The Adaptive Controller
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: کنفرانس     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل تطبیقی
Adaptive, closed-loop stability

 

کد مقاله C27
عنوان مقاله :
A Modular Fuel Cell, Modular DC-DC Converter Concept for High Performance and Enhanced Reliability
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: –
کلید واژه : کنترل تطبیقی
DC–DC converters, fuel cells, power conditioning,renewable power

 

کد مقاله C29
عنوان مقاله
LEAST SQUARES LINEARIZA TION OF A NONLINEAR PERMANENT MAGNET SYNCHRONOUS MOTOR
خطی سازی حداقل مربعات موتور سنکرون غیر خطی (پروژه کنترل مدرن)
سال ارائه:  2002       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مدرن، غیر خطی، خطی سازی، سنکرون
 

کد مقاله C30
عنوان مقاله
A new approach to adaptive control no nonlinearities
سال ارائه:  2003       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل تطبیقی
Model reference control; Linear time-varying control; Adaptive control

 

کد مقاله C31
عنوان مقاله
Analysis of CSTR Temperature Control with Adaptive and PID Controller
حل با روش گراديان MRAS و رسم نمودارها به ازاي گاماهاي مختلف
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل تطبیقی، غیر خطی، روش گراديان MRAS
Adaptive, nonlinear feedback controller

 

کد مقاله C32
عنوان مقاله
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سال ارائه:  2004       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فیدبک، غیر خطی،
dynamic feedback control, Unmanned Aerial Vehicle, nonlinear estimation

 

کد مقاله C100
عنوان مقاله:

Robust Stabilization of Normalized Coprime Factor Plant Descriptions with H inf Bounded Uncertainty
سال ارائه:  1989       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مقاوم، شین بی نهایت
 

 

کد مقاله C101
عنوان مقاله:

The Permanent Magnet Linear Synchronous Motor Distribution System Based on Fuzzy PID Control
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه های عصبی
PMLSM; fuzzy PID controller; fuzzy ruler

 

کد مقاله C102
عنوان مقاله:

Level Parallel Current Source Inverter for High Power Application with DC Current Balance Control
مبدل یکسوکننده و اینورتر 5 سطحی منبع جریان
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : اینورتر، چند سطحی
Multi-level Current Source Inverter; Space Vector Modulation; DC Current Balance Control; High Power

کد مقاله C103
عنوان مقاله:

TRACKING CONTROL FOR NONLINEAR FLA T SYSTEMS BY LINEAR DYNAMIC OUTPUT FEEDBACK
كنترل سیستم های مسطح با استفاده خطی سازی فيدبک
سال ارائه:  2000       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کد مقاله C104
عنوان مقاله:

H-Modeling-and-Simulation-of-Automotive-Electric-Power-Steering-System
مدل سازی و شبیه سازی سیستم EPS

سال ارائه:  2008       نوع مقاله: کنفرانس IEEE                           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : معادلات دینامیک بخش مکانیکی، باند گراف
کد مقاله C105
عنوان مقاله:

CPG modulation for navigation and omnidirectional quadruped locomotion
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل، رباتیک
CPGs, Autonomous robots, Quadruped locomotion, Omnidirectional locomotion, Architecture bio-inspired

کد مقاله C106
عنوان مقاله:

Synchronization of an uncertain unified chaotic system via adaptive control
سال ارائه:  2002       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : از تابع لیاپانوف جهت اثبات پایداری
کد مقاله C107
عنوان مقاله:

Position and Speed Control of Permanent Magnet Motors, State Space Approach
این مقاله یک تحلیل از موتور dc مغناطیس دائم از طریق متغیرهای فضای حالت ارائه می دهد به طوری که میزان سرعت بدون نتایج حاصل از ولتاژ وتوان ونوسان بار بدست آمده است. برای این منظور معادله هایی از موتور مغناطیس دائم می نویسیم و با اعمال کردن معادلات و روش کنترلی فضای حالت رفتار موتورها رو با استفاده از نرم افزار متلب توصیف می کنیم.

سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کد مقاله C108
عنوان مقاله:

DC Motor Position Control using State Space Technique
سال ارائه:  1989       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پروژه کنترل مدرن
Ackerman’s formula, DC motor, Graphical user interface, Integral control, State feedback controller

کد مقاله C109
عنوان مقاله:

Fuzzy modified Model Reference Adaptive Controller for improved transient response
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فازی
کد مقاله C110
عنوان مقاله:

Chaos Synchronization of two Uncertain Chaotic System Using Genetic Based Fuzzy Adaptive PID Controller
سال ارائه:  2010      نوع مقاله: ژورنال                          گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : تطبیقی
Fuzzy, Chaos synchronization; supervisory controller; Van der Pol; Adaptive Control

کد مقاله C111
عنوان مقاله:

Covariances of Linear Stochastic Differential Equations for Analyzing Computer Networks
کواریانس های معادلات تفاضلی تصادفی خطی برای آنالیز شبکه های کامپیوتری
آنالیز سیستم های دینامیکی با نوسان¬های تصادفی
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: covariance matrix; stochastic differential equation (SDE); compound Poisson white noise;
transmission control protocol (TCP) flow

کد مقاله C112
عنوان مقاله:

An analytical method for PID controller tuning with specified gain and phase margins for integral plus time delay processes
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : هدف تنظیم ضرایب با استفاده از گین مارجین و فاز مارجین
IPTD processes, PI/PD/PID controller tuning, Gain margin, Phase margin, Crossover frequencies

کد مقاله C113
عنوان مقاله:

Calculating switching times for the time-optimal control of single-input, single-output second-order systems
محاسبه بار تعویض برای کنترل زمان بهینه تک ورودی ، خروجی مرتبه دوم سیستم
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل زمان مطلوب، بار سوئیچینگ، کنترل بنگ بنگ
Time-optimal control, Switching times, Bang–bang control

کد مقاله C114
عنوان مقاله:

Simulation Of Optimal Speed Control For A Dc Motor Using Linear Quadratic Regulator (Lqr)
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترلر  PID و LQR

کد مقاله C115
عنوان مقاله:

Observer Kalman-Filter Time-Varying System Identiﬁcation
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پارامترهای مارکوف
کد مقاله C117
عنوان مقاله:

Modelling and Simulation for Industrial DC Motor Using Intelligent Control
کنترل یک موتور DC به وسیله ی کنترلرهای PID، فیدبک حالت و LQR

سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فیدبک رله ای ، کنترل¬کننده PID، کنترل کننده فیدبک حالت، کنترل کننده LQR

کد مقاله C118
عنوان مقاله:

TWO LINK ROBOT CONTROLLERS BASED ON FUZZY TYPE-2 AND HIGHER ORDER SLIDING MODE
سیستم فازی نوع-2 از کاهنده مرتبه مرکز مجموع ها (Center Of Set ) و الگوریتم KM

سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فازی، ربات دو درجه آزادی
2-Link Robot- Higher Order Sliding Mode-Type-2 Fuzzy

کد مقاله C119
عنوان مقاله:

تنظیم بهینه کنترل کننده PID بر روی سیستم چند متغیره خلبان خودکار طولی هواپیما براساس الگوریتم اجتماع ذرات (PSO)
در این مقاله طراحی کنترل کننده بهینه حول محور طولی در یکی از شرایط پروازی سیستم چندمتغیره هواپیما برای کنترل مجزای زاویه حمله از زاویه وضعیت پیچش (که در مدهای اعمال نیروی مستقیم حول محورطولی مورد استفاده می‌گیرد) با استفاده از الگوریتم بهینه سازی اجتماع ذرات (PSO) ارائه می‌شود. همان طور که می‌دانیم طراحی کنترل کننده حول محور طولی و حول محور سمتی- جانبی منجر به طراحی سیستم خلبان خودکار در هواپیما خواهد شد. سیستم خلبان خودکار در اکثر سازه‌های هوایی امروزی به یک جزء اساسی و جدایی‌ناپذیر تبدیل شده است. به نحوی که کمترهواپیمای نظامی و یا غیرنظامی را می توان یافت که از این سامانه بی‌بهره مانده باشد. از طرف دیگر به دلیل مشکلاتی نظیر معادلات حرکتی غیرخطی و پیچیده حاکم بر رفتار دینامیکی این گونه سازه‌ها، طراحی سیستم خلبان خودکار به راحتی امکان‌پذیر نمی‌باشد. ارائه این روش می‌تواند پیچیدگی‌های طراحی سیستم خلبان خودکار را کاهش دهد. این روش بر روی هواپیمای جنگنده HIMAT شبیه سازی شده است و نتایج بیانگر کارایی آن می‌باشد.

سال ارائه:  1989      نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستمهای چندمتغیره؛ الگوریتم بهینه سازی اجتماع ذرات (Particle Swarm Optimization)؛ خلبان خودکار طولی؛ معادلات حرکت هواپیما
Swarm intelligence, particle swarm optimization algorithms, PID controllers, MIMO systems, longitudinal autopilot, aircraft equation of motion

کد مقاله C120
عنوان مقاله:

INVERSE KINEMATICS AND DYNAMICS OF THE 3-RRS PARALLEL PLATFORM
سال ارائه:  2001       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : تحلیل دینامیک معکوس ربات، آنالیز شتاب
کد مقاله C121
عنوان مقاله:

A Simulation Study on Optimal IMC Based PIPID Controller for Mean Arterial Blood Pressure
مدل سیستم برای انواع بیماری ها
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
Internal model control, Mean arterial blood, pressure (MABP), PI/PID tuning, Robust control, Sodium, nitroprusside infusion (SNP)

کد مقاله C122
عنوان مقاله:

A Switching Controller for Uncertain Nonlinear Systems
از دو نوع کنترلر سوئیچینگ و کنترلر خطی برای کنترل سیستم پاندول معکوس
سال ارائه:  2002       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کد مقاله C123
عنوان مقاله:

Study of an adaptive fuzzy algorithm to control a rectangular-shaped unmanned surveillance flying car
شبیه سازی دینامیک ربات و سپس طراحی کنترل فازی تطبیقی و اعمال آن بر ربات
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
Adaptive fuzzy control; Nonlinear control; Rectangular-shaped unmanned surveillance flying car; Simulation

کد مقاله C124
عنوان مقاله:

Real-time Implementation and Performance Analysis of Two Dimension PID Fuzzy Controller for Continuous Stirred Tank Reactor
مقایسه یک کنترل کننده PID با یک کنترل کننده fuzzy-PID

سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
PID Controller; Fuzzy Logic Controller, Self tuning controller; CSTR ;ISE;IAE.

کد مقاله C125
عنوان مقاله:

Setpoints Compensation for Nonlinear Industrial Processes with Disturbances Based on Fuzzy Logic Control
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترلر مبتنی بر فازی، کنترلر مبتنی بر فازی + compensator

کد مقاله C126
عنوان مقاله:

Fuzzy model-based predictive control of dissolved oxygen in activated_sludg processes
کنترل پیش‌بین مبتنی بر مدل فازی اکسیژن محلول در فرآیند تصفیه‌ی آب به روش لجن فعال
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
ActivatedSludgeModel, Dissolvedoxygen, Fuzzy model, Model predictivecontrol

کد مقاله C127
عنوان مقاله:

 طراحی سیستم کنترل موشک با استفاده از کنترل کننده PD همراه با فیلتر پایین گذر مرتبه دوم با تقریب باترورث
در این پژوهش نخست به طراحی سیستم کنترل موشک به کمک کنترل کننده تناسبی – مشتق گیر (PD) پرداخته میشود. استفاده از کنترل کنندهPD علاوه بر آنکه شناخته شده است، در این طراحی نیز پاسخگوی نیازهای کنترلی موشک نیز میباشد. این کنترل کننده به صورت سری در مدارقرار گرفته و موجب افزایش پایداری سیستم حلقه بسته شده است. روش ارائه شده جالب و کلی بوده و بوسیله آن می توان به راحتی تغییراتپارامترهای سیستم را نیز در نظر گرفت و در ادامه با بکارگیری از یک فیلتر پایین گذر مرتبه دوم با تقریب باترورث به مقابله با دفع نویزها وپیشگیری از تاثیر اغتشاش با فرکانس بالا، پرداخته شده است
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترلکننده PD ، سیستم موشک، فیلتر پایینگذر، تقریب باترورث، نمودار نایکوئیست
کد مقاله C128
عنوان مقاله:

Adaptive fuzzy output feedback control of uncertain nonlinear systems with unknown backlash-like hysteresis
کنترل تطبیقی فازی برای کنترل سیستم های غیر خطی دارای هیسترزیس
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
Output feedback, Adaptive fuzzy control, Backlash-like hysteresis, Backstepping design, Stability analysis

 

کد مقاله C129
عنوان مقاله:

LQG LTR CONTROL OF INDUCTION MOTOR
سال ارائه:  2007                   نوع مقاله: تز لاتین                            گزارش فارسی: دارد
کنترل LQG، موتور القایی,پروژه متلب
 

کد مقاله C131
عنوان مقاله:

Hybrid Feedback Linearization Slip Control for Anti-lock Braking System
سال ارائه:  2013                 نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
معادله دینامیک حاکم بر یک ربات کوادروتور
anti-lock braking system; wheel slip; friction model; hybrid systems; feedback linearization; PID

 

کد مقاله C132
عنوان مقاله:

Formation Control and Collision Avoidance for Multi-agent Non-holonomic Systems Theory and Experiments
روش جدید برای کنترل و مسیر یابی سیستم های رباتیک چند عاملی
سال ارائه:  2012              نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
autonomous agents, wheeled robots, distributed robot systems, control of non-holonomic systems, formation control, collision avoidance

 

کد مقاله C133
عنوان مقاله:

Design and optimization of fuzzy-PID controller for the nuclear reactor power control
کاربرد کنترل کننده PID با استفاده از تنظیم پارامترها با کنترل فازی  برای مورد راکتور هسته ای
سال ارائه:  2009                    نوع مقاله: Elsevier                          گزارش فارسی: دارد
 

کد مقاله C134
عنوان مقاله:

Optimal control problem via neural networks
کنترل بهینه با شبکه‌های عصبی
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: springer                            گزارش فارسی: دارد
Pontryagin minimum principle, Optimal control problem, Artificial neural networks

 

کد مقاله C135
عنوان مقاله:

Biomedical robotic_A Neural Network Approach for Flexible Needle Tracking in Ultrasound Images Using Kalman Filter
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE                            گزارش فارسی: دارد
فیلتر کالمن، شبکه عصبی
 

کد مقاله C136
عنوان مقاله:

A new Sensorless Control for the Switched Reluctance Machine
زیر مجموعه ای از موتورهای پله ای می باشد که با گشتاور بی میلی
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: IEEE                            گزارش فارسی: دارد
 

کد مقاله C137
عنوان مقاله:

Utilizing Azadi Controller to Stabilize the Speed of a DC Motor
کنترل کننده پاندول معکوس به روش آزادی
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
Azadi, adaptive, control, DC motor, Positive feedback

 

کد مقاله C138
عنوان مقاله:

GPC_Generalized Predictive Control with Constraints for Ship Autopilot
سال ارائه:  2012                 نوع مقاله: IEEE                            گزارش فارسی: دارد
پارامترهای شناسایی، GPC چند متغیره مقید
Course control, generalize predictive control, zone control

 

کد مقاله C139
عنوان مقاله:

System identification and control of robot manipulator based on fuzzy adaptive differential evolution algorithm
شناسایی و کنترل ربات با استفاده از الگوریتم تکاملی فازی تطبیقی
سال ارائه:  2014                 نوع مقاله: Elsevier                            گزارش فارسی: دارد
Robot manipulator, Adaptive differential evolution, Fuzzy logic, Parameter estimation, FADE algorithm, Parameter control

 

کد مقاله C140
عنوان مقاله:

Leader-Follower Formation Control Using Artificial Potential Functions A Kinematic
سال ارائه:  2012                 نوع مقاله: IEEE                           گزارش فارسی: دارد
Artificial Potential Field based Navigation, Formation Control, Leader-Follower approach, Tracking Control

 

کد مقاله C142
عنوان مقاله:

Fire-rule-based direct adaptive type-2 fuzzy H inf
کنترل ردیابی مستقیم تطبیقی نوع 2  H  فازی مبتنی بر قانون آتش
سال ارائه:  2011                نوع مقاله: Elsevier                           گزارش فارسی: دارد
لیاپانوف، تطبیقی
Direct adaptive control, External disturbance, Interval type-2 fuzzy logic, Measurement noise, Uncertain nonlinear system

 

کد مقاله C143
عنوان مقاله:

Proactive Fault-Tolerant Model Predictive Control
سیگنال کنترلر جبران ساز خطا
سال ارائه:  2013                  نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
سیستم غیر هطی، مدل پیشبین
nonlinear systems, fault-tolerant control, model predictive control, process control, process optimization, incipient faults

 

کد مقاله C144
عنوان مقاله:

ارايه يک سيستم آشوبناک بعد بالاي جديد همراه با يک نقطه تعادل و پايدارسازي آن با استفاده از کنترل کننده فيدبک حالت خطي
سال ارائه:  2012                  نوع مقاله: کنفرانسی                            گزارش فارسی: دارد
سيستم آشوبناک بعد بالا، نماي لياپانوف، بعد کسري، اتلافي بودن و جاذب عجيب
کد مقاله C145
عنوان مقاله:

Fuzzy bang-bang relay controller for satellite attitude control system
سال ارائه:  2010                  نوع مقاله: Elsevier                            گزارش فارسی: دارد
پروژه کنترل بهینه، Bang-bang; Slide mode control; Fuzzy logic control; State dependent Riccati equation

 

کد مقاله C146
عنوان مقاله:

Set invariance analysis andgain-scheduling control for LPV systems subject to actuator saturation
سال ارائه:  2002                    نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کنترل کننده، عملکرد کنترلی مطرح مقاله با در نظر گرفتن saturation

Set invariance; Linear parameter-varying systems; Gain-scheduling; Actuator saturation; Linear matrix inequality

 

--- *-------------*---------------------------------*-------------------------------*-----------------------------------*---------------------------------------*----

بانک مقالات هوش مصنوعی و پردازش سیگنال
-پروژه ها و مقالات شبیه سازی شده در متلب-
 کد مقاله g2
عنوان اصلی مقاله :
SUPPRESSION OF POWERLINE INTERFERENCE IN ECG USING ADAPTIVE DIGITAL FILTER
حذف نویز از سیگنال قلب ECG توسط فیلتر دیجیتال تطبیقی
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: پردازش سیگنال، مهندسی پزشکی Electrocardiogram, Matlab and Simulink, Least Mean Square (LMS) algorithm

 
کد مقاله g4
عنوان اصلی مقاله :

Multiresolution Bilateral Filtering for Image Denoising
ترجمه فارسی موضوع مقاله: حذف نویز از تصاویر (عکس) با استفاده از فیلتر بیلاترال (دوطرفه)
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: دارد کلیدواژه: پردازش تصویر، تبدیل موجک گسسته Image Processing, wavelet thresholding, Image Denoising, wavelet

 
کد مقاله g5 
عنوان اصلی مقاله :

 Color Plane Interpolation Using Alternating Projections
ترجمه فارسی موضوع مقاله: درون‌یابی طرح رنگ با استفاده از پیش‌بینی‌های متناوب سال ارائه:  2002       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: – کلیدواژه: پردازش تصویر Bayer pattern, color filter array, demosaicing,

کد پروژه g9 
عنوان اصلی پروژه : تشخیص تعداد خانه های پر نشده در ورق کپسول در چرخه تولید (مثله آموکسی سیلین)
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –        گزارش فارسی: –

کلید واژه : پردازش تصویر، مهندسی پزشکی Image Processing

 کد پروژه g10
عنوان اصلی پروژه : تشخیص پلاک خودرو
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –        گزارش فارسی: –

کلید واژه : پردازش تصویر، Image Processing

کد مقاله g15
عنوان اصلی مقاله :

Locality-Sensitive Hashing for Finding Nearest Neighbors
ترجمه فارسی موضوع مقاله: هشینگ محل دقیق برای پیدا کردن نزدیک‌ترین همسایگان
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: –

کلیدواژه : LSH ، SIGNAL PROCESSING  ،
کد مقاله g16
عنوان اصلی مقاله :

1(A Review of Fetal ECG Signal Processing; Issues and Promising Directions 2) Comparative analysis of fetal electrocardiogram (ECG) extraction techniques using system simulation
ترجمه فارسی موضوع مقاله: مروری بر پردازش سیگنال ECG جنین، مسائل و دستورالعمل امیدبخش
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: –

کلیدواژه: پردازش سیگنال قلب جنین و مادر، مهندسی پزشکی Adaptive  noise  cancelation  (ANC),  recursive  least  square  (RLS),  normalized  least  mean  square (NLMS), MQRS window, fetal electrocardiogram (FECG) extraction ، SIGNAL PROCESSING  ،
کد پروژه g17
عنوان اصلی پروژه :
کالر آیدی caller id ، گرفتن شماره تلفن و ایجاد سیگنال به همراه سکوت پس از هر شماره و تشخیص سیگنال تولیدشده و درنهایت تشخیص شماره گرفته‌شده
سال ارائه:  –       نوع پروژه: پردازش سیگنال       گزارش فارسی: دارد کلیدواژه: پردازش سیگنال، Signal Processing,DTMf,FFt, telephone number, callerid

 کد پروژه g21
عنوان اصلی پروژه :
ارائه تمام پروژه های کتاب:
Simulation and software Radio for mobile Communications
سال ارائه:  –       نوع پروژه: مخابراتی ،پردازش سیگنال      گزارش فارسی: –
chapter4:orthogonal frequency division multiplexing (ofdm) transmission technology






کد پروژه g23 
عنوان اصلی پروژه :
تشخیص متن لاتین از درون عکس و استخراج و ذخیره کردن در فایل متنی تکست
سال ارائه:  –       نوع پروژه: پردازش تصویر، پردازش سیگنال      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: تشخیص حروف انگلیسی، استخراج متن از تصویر
کد پروژه g26 
عنوان اصلی پروژه :
طراحی انواع مدولاسیون ها
سال ارائه:  –       نوع پروژه:  ،پردازش سیگنال      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه: ASK و BPSK و 8PSK , FSK, OOK , QPSK , dPSK , amdsb-sc or am , amdsb-tc , amssb , fm , pm , pwm , ppm

کد مقاله g28
عنوان اصلی مقاله :

Selection and fusion of facial features for face recognition
تشخیص چهره با استفاده از ویژگی‌های چهره (چشم، بینی و دهان) برای شناسایی افراد
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: پردازش تصویر، تشخیص چهره، شبکه عصبی، الگوریتم استعماری Face recognition, Neural networks, Evolutionary algorithms, Pattern recognition

 
 کد پروژه g32 
عنوان اصلی پروژه :
اصلاح زاویه چرخش تصویر
اگر عکسی از جدول یا برگه ای گرفته شود زوایای آن را اصلاح و به صورت صحیح در خط افقی نشان می دهد
سال ارائه:  –       نوع پروژه: اصلاح زاویه     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

کد پروژه g33 
عنوان اصلی پروژه :
گفتار شناسی یا همان واژه شناسی توسط الگوریتم DTW
دیتابیسی را فرد با صدای خود ایجاد میکند و به برنامه  می دهد .در هنگام اجرای برنامه صدای کاربر توسط میکروفون ضبط شده و تشخیص می دهد که کاربر چه چیزی را ادا کرده است.
سال ارائه:  –       نوع پروژه: گفتارشناسی     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه: Speech recognition ،algorithm Dynamic Time Warping

 کد پروژه g34 
عنوان اصلی پروژه :
تغییر یا حذف بکگراند مشکی از تصویر چرخیده شده
وقتی عکسی را در متلب میچرخانیم در گوشه های تصویر رنگ پیش فرض به صورت مشکی است که این را به دو صورت در این پروژه رفع کرده ایم
سال ارائه:  –       نوع پروژه: پردازش تصویر     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:rotation image. change background in rotate image

کد پروژه g35
عنوان اصلی پروژه :
اورلب کردن سیگنال صوت با روش OLA
تقسیم بندی سیگنال به پارتهای مشخص و دارای همپوشانی و ….
این روش را به سه صورت معروف OLA پیاده سازی کرده ایم
سال ارائه:  –       نوع پروژه: پردازش سیگنال صوت    گزارش فارسی: دارد
کلید واژه: Overlap and Add algorithms  ،
کد پروژه g36
عنوان اصلی پروژه :
اورلب کردن سیگنال صوت با روش SOLA
سال ارائه:  –       نوع پروژه: پردازش سیگنال صوت    گزارش فارسی: دارد
کلید واژه: Synchronous Overlap and Add (SOLA(

کد مقاله g53 
عنوان مقاله:

An Augmented Lagrangian Method for Total Variation Video Restoration
روش لاگرانژ آگمنت برای بازسازی همه واریاسیون ویدئو
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:IEEE     گزارش فارسی: –

کلیدواژه:

Augmented Lagrangian, total variation, alternating direction method,video restoration, video deblurring,video disparity, hot-air turbulence

کد مقاله g54
عنوان مقاله:

WAVE ENERGY EXTRACTION MAXIMIZATION IN IRREGULAR OCEAN WAVES USING PSEUDOSPECTRAL METHODS
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال    گزارش فارسی: –
کلیدواژه:

کد مقاله g68 
عنوان مقاله:

A New Edge Detection Algorithm for Flame Image Processing
الگوريتم جديد لبه يابي براي پردازش تصاوير آتش و شعله
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: پردازش تصویر، لبه یابی، شعله، آتش، استخراج ویژگی، تشخیص شکل
image processing; combustion, edge detection, feature extraction, fire, flame, image edge analysis, monitoring, shape measurement

کد مقاله g69
عنوان مقاله:

تشخیص بر لحظه حرکت دست آنسان در تصاویر ویدئویی
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: پردازش تصویر
کد مقاله g70
عنوان مقاله:

License Plate Extraction From Still Images
مقاله در رابطه با شناسایی محل پلاک
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: کنفرانس               گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: پردازش تصویر، پلاک خودرو
License plate extraction; edge detection; morphology

کد مقاله g82
عنوان اصلی مقاله :
Image inpainting with nonsubsampled contourlet transform
ترمیم تصویر
سال ارائه:  2013       نوع مقاله :Elsevier      گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:پردازش تصویر, Nonsubsampled contourlet transform,Inpainting, Multiscale representation ,Broken edges ,Object removal
 
کد مقاله g83
عنوان اصلی مقاله :
Localization of License Plate Number Using Dynamic Image Processing Techniques And Genetic Algorithms
سال ارائه:  2012       نوع مقاله :ژورنال      گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:تشخیص پلاک Genetic  algorithms,  image  processing,  image representations,  license  plate detection,  machine  vision,  road vehicle identification, sorting crossover
 
کد مقاله g105
عنوان مقاله:
A New Facial Expression Recognition Method Based on Local Gabor Filter Bank and PCA plus LDA
شناسایی حالات چهره  با فیلتر گابور و روش‌های کاهش بعد PCA و LDA
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، استخراج ویژگی، حالت چهره
Local Gabor filter bank, feature extraction, PCA, LDA, facial expression recognition

کد مقاله g115
عنوان مقاله:

Wavelets-based facial expression recognition using a bank of support vector machines
سال ارائه:  2012        نوع مقاله: Springer                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:الگوریتم svm، تشخیص حالت چهره
Facial expressions 
 Discrete wavelet, transform 
 Multiple classifier systems 
 Support vector, machines 
Classifier combination 
 Machine learning

کد مقاله g116
عنوان مقاله:

Expert system for low frequency adaptive image watermarking: Using psychological experiments on human image perception
سال ارائه:  2007        نوع مقاله: Elsevier                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه: واترمارکینگ تصویر، پردازش تصویر
Blind image watermarking; Discrete wavelet transform; Psychological experiments; Human image perception; Edge mask

کد مقاله g117
عنوان مقاله:

Face Recognition using Subspaces Techniques
این مقاله به مروری بر تکنیک های مختلف تشخیص چهره دردسترس پرداخته.هدف این کار تحقیقاتی،کاهش میزان خطا با استفاده از پیش پردازش تصویر می باشد.

سال ارائه:  2012        نوع مقاله: IEEE                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:پردازش تصویر، تشخیص چهره
Face Recognition, Normalization, Subspace, Eigenfece, Fisher face, Fisher Liner Disriminant

کد مقاله g118
عنوان مقاله:

A N8(P) Detail Preserving Adaptive Filter For Impulse Noise Removal
در این مقاله از همسایگی 8 یک پیکسل برای انجام تصمیم گیری و فیلتر تطبیقی استفاده شده است
سال ارائه:  2011        نوع مقاله: IEEE                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه: حذف نویز از تصویر
Image restoration, Impulse noise, N8(p), adaptive median filter

کد مقاله g152
عنوان مقاله:
A Robust and Efficient Algori thm for Eye Detection on Gray Intensity Face
تشخیص و شناسایی چشم
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: –
کلید واژه : پردازش تصویر، تشخیص چهره، چشم، عنبیه
کد مقاله g153
عنوان مقاله:
Performance of three recursive algorithms for fast space-variant Gaussian filtering
بررسی عملکرد الگوریتم‌های بازگشتی برای فیلتر گوسی سریع متغیر با مکان
سال ارائه:  2003       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، فیلتر بازگشتی، فیلتر گوسی

کد مقاله g154 
عنوان مقاله:
Fingerprint Image Compression
فشرده سازی اثر انگشت
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، موجک، ویولت، اثر انگشت
SPIHT, Discrete wavelet transform, lossy

کد مقاله g155
عنوان مقاله:
Sparse Representation based Image Interpolation with Nonlocal Autoregressive Modeling
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر

کد مقاله g159
عنوان مقاله:
Smoke detection algorithm for intelligent video surveillance system
Smoke Detection in Video Based On Motion And Contrast
تشخیص دود در تصاویر ویدیویی
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال               گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر ، smoke detection, video sequences, background subtraction, Weber contrast analysis
کد مقاله g237
عنوان مقاله:

Detection of masses and architectural distortions in digital breast tomosynthesis images using fuzzy and a contrario approaches
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: spriger                             گزارش: دارد
کلید واژه:  Digital breast tomosynthesis,Computer aided detection,Masses,Architectural distortions,Fuzzy connectedfilter, A contrariodetection, Classification, Support vector machine

کد مقاله g250
عنوان مقاله:

A Locally Adaptive System for the Fusion of Objective Quality Measures
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE                             گزارش: دارد
کلید واژه:  Objective quality assessment, machine learning, measure fusion

کد پروژه g251
عنوان پروژه:

· A linear  phase  FIR  bandpass  filter

Obtain the frequency response (magnitude and group delay)  using window method

· Lowpass Butterworth و Lowpass Chebyshev و Lowpass Bessel و IIR Filters

· Obtain the  coefficients  of  an  audio  digital  IIR  filter  with Butterworth  characteristics

Find  the  final  magnitude  and  group  delay  responses  for  each designed filter

کد مقاله g252
عنوان مقاله:

Classification Of Documents Using Kohonen’ s Self-Organizing Map
کلاس بندی متون با استفاده از شبکه عصبی SOM

سال ارائه:  2009       نوع مقاله: Journal                             گزارش: دارد
کلید واژه:  Self-organizing  map,  stop  words term-document, neurons

کد پروژه g253
عنوان پروژه:

رمزنگاری متن در تصویر
کد مقاله g254
عنوان مقاله:

Modelling prey in discrete time predator-prey systems
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                             گزارش: دارد
کلید واژه: مدل ریکر, مدل لجستیک, مدل تنت,  Predator-Prey, Modelling Prey, Ecosystem Diversity

کد مقاله g255
عنوان مقاله:

A Priority-based Task Scheduling Algorithm in Grid
یک الگوریتم زمانبندی ارتباط (وظیفه) در شبکه (Grid) بر اساس اولویت
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –                            گزارش: دارد
کلید واژه:

کد پروژه g256
عنوان پروژه:

جداسازی سیگنال مادر از جنین از روش ICA

کد مقاله g257
عنوان مقاله:
Fuzzy System Learned Through Fuzzy Clustering and Support Vector Machine for Human Skin Color Segmentation
سیستم آموزش دیده فازی با استفاده از شبکه فازی و ماشین بردار پشتیبان برای بخش‌بندی رنگی  پوست صورت
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فازی، SVM، پردازش تصویر،
Color segmentation, fuzzy clustering, fuzzy neural network (FNN), mixture of Gaussian classifier (MGC), structure learning

کد مقاله g258
عنوان مقاله:

Face Detection Using Neural Network And Gabor Wavelet Transform
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه عصبی با ویژگی های Gabor، تعیین کردن دقیق محل چهره، موجكهاي گابور و طبقه بندي كننده شبكه عصبي
Face detection, Gabor wavelet, Feed Forward Neural Network (FFNN) classifier, Multilayer perceptron

کد مقاله g259
عنوان مقاله:

Parallel  genetic  algorithm  in  bus  route  headway  optimization
الگوریتم ژنتیک موازی در بهینه سازی راه های فواصل بین وسایل نقلیه
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : : الگوریتم ژنتیک موازی، مدیریت، پردازش نرمTransportation, Bus route  headway, Optimization, Weight  and  PGA

کد مقاله g260
عنوان مقاله:
Adaptive Beamforming Algorithms for Anti-Jamming
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، سیگنال، تشخیص الگو
Pattern Recognition, Adaptive Array Signal Processing, Anti-Jamming, Optimized LMS Algorithm

کد پروژه g261
عنوان پروژه:
تشخیص احساسات بر اساس گفتار
هدف از این پروژه تشخیص احساست (emotion recognition) از گفتار می باشد.

کد مقاله g262
عنوان مقاله:
طراحی پایدارساز سیستم قدرت مبتنی بر شبکه موجک فازی به منظور میرا کردن نوسان های فرکانس پایین سیستم قدرت
طبق اطلاعات مقاله شبیه سازی شده با این تفاوت که pssها روی ماشینهای 1و2 گذاشته شده
سال ارائه:  1390       نوع مقاله: کنفرانسی                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه موجک فازی, طراحی pss فازی, موجک  بهینه سازی پارامترهای آن با الگوریتم SFLA و مقایسه نتایج بدست آمده با PSS پیشفاز- پسفاز کلاسیک
کد مقاله g299
عنوان مقاله:

An effective parallel approach for genetic-fuzzy data mining
مقاله در مورد داده کاوی به کمک پردازش موازی الگوریتم ژنتیک و فازی است
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: Elsevier       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :   Data mining, Fuzzy set, Genetic algorithm, Parallel processing, Association rule

کد مقاله g300
عنوان مقاله:

CORPL: A Routing Protocol for Cognitive Radio Enabled AMI Networks
در مورد این کد قبل از خرید اطلاعات تکمیلی را از ما دریافت نمایید
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Smart grid, AMI networks, RPL, routing, cognitive radio networks

کد مقاله g301
عنوان مقاله:

A fast chaos-based image encryption scheme with a dynamic state variables selection mechanism
طرح رمزگذاری تصویر مبتنی بر چاووس سریع با مکانیزم انتخاب دینامیکی متغیرهای حالت
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: Elsevier       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Image encryption, Dynamic state variables selection, Pixel-swapping based confusion, Snake-like diffusion

کد مقاله g302
عنوان مقاله:

A  survey  of  the  dummy  face  and  human  face  stimuli  used  in  BCI Paradigm
بررسی صورت ساختگی و محرک چهره انسان مورد استفاده در پارادایم  BCI

سال ارائه:  2015       نوع مقاله: Elsevier       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Event-related  potentials, Brain-computer  interface  (BCI), Dummy  face, Human  face

کد مقاله g303
عنوان مقاله:

A novel particle swarm optimisation approach to detecting continuous, thin and smooth edges in noisy images
یک روش بهینه سازی ازدحام ذرات جدیدی برای تشخیص مستمر لبه ، نازک و صاف در تصاویر پر نویز
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: Elsevier       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Edge detection, Particle swarm optimization, Noisy images, Impulsive and Gaussian noise

کد مقاله g304
عنوان مقاله:

Design of Linear Quadratic Optimal Controller for Bicycle Robot
طراحی کنترل بهینه خطی درجه دوم برای ربات دوچرخه
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: IEEE       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  کنترل غیرخطی,

bicycle robot, Linear dynamic model, district , time model, linear quadratic optimal control, computer simulation

کد پروژه g305
عنوان پروژه:

تشخیص واژه از طریق لب خوانی
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  پردازش سیگنال با متلب, لب خوانی, تشخیص واژه
کد پروژه g306
عنوان پروژه:

تشخیص اثر انگشت
بررسی روش:

تصویر مشخص شده به عنوان هدف target.jpg و تمام تصاویر موجود در دیتابیس DBd به عنوان ورودی روش های مقایسه تصاویر به صورت دوتایی به کار می روند این تصاویر در روش های descriptor-based hough transform و polar harmonic transform مقایسه و امتیاز دهی می شوند این امتیاز ها بسطه به ماهیت روش مورد استفاده و تصاویر ممکن است در بازه های متفاوتی باند به همین دلیل به یک ریت در بازه مشخص تولید می شود که بتوان در مرحله بعد با استفاده از روش های fusion به کار رفته به یک مقدار امتیاز مشخص برسند . روش های به کار رفته weighted sum و boosted max هستند که برای کار با این ریت تبدیل می شوند به این صورت امتیاز موجود به صورت درصد تشابه دو تصویر به وجود می آید که خروجی نهایی روش خواهد بود.

سال ارائه:  –       نوع مقاله: –       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  تشخیص اثر انگشت
کد پروژه g307
عنوان پروژه:

Full-wave Bridge Rectifier Analysis
تجزیه و تحلیل یکسو کننده پل تمام موج
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

کد مقاله g308
عنوان مقاله:

Applying reinforcement learning for web pages ranking algorithms
در این مقاله برای محاسبه Page rank دو الگوریتم آورده شده است که در آنها از RL استفاده شده است.

RL_Rank : این الگوریتم یک الگوریتم connectivity-based می باشد
Hybrid : این الگوریتم ترکیبی از content-based و connectivity-based می باشد که موتور های جست و جو نیز از ترکیبی از این دو الگوریتم استفاده می کنند.

سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Ranking, Search  engine, Reinforcement  Learning, Artificial  intelligence, Value  function, Agent

کد مقاله g309
عنوان مقاله:

The three-factor model and artificial neural networks predicting stock price movement in China
شبکه های عصبی مصنوعی سه پارامتری و پیش بینی تغییرات بازار بورس چین
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه های عصبی
Artificial neural networks·Three-factor model·Stock price prediction

کد مقاله g310
عنوان مقاله:
Epileptic Spike Detection Using a Kalman Filter Based Approach
تشخیص اسپایک صرع با استفاده از روش فیلتر کالمن
کاهش نویز در نوار مغز EEG
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فیلتر کالمن
کد مقاله g311
عنوان مقاله:

Fuzzy logic system based prediction effort A case study on the effects of tire parameters on contact area and contact pressure
سیستم منطق فازی بر اساس تلاش های پیش بینی: یک مطالعه موردی در مورد اثرات پارامترهای تایر در سطح تماس و فشار تماس
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فازی، مدل پیشبین
کد مقاله  g358
عنوان مقاله:

Infrared Patch-Image Model for Small Target Detection in a Single Image
سال ارائه:  2013          نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: ندارد
کلید واژه :

Infrared image, small target detection, low-rank , matrix recovery
کد مقاله I1

عنوان مقاله:
Pixel Indicator Technique for RGB Image Steganography
اين روش استگانوگرافي (PIT)  Pixel Indicator

سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر،پنهان نگاری، امنیت اطلاعات، نهان نگاری، واترمارک، استگانوگرافی
Steganography, RGB Bitmaps, Pixel Indicator Algorithm, Information security, Digital watermarking

کد مقاله I2
عنوان مقاله:
Mammogram Breast Cancer Image Detection Using Image Processing Functions
تشخیص سرطان سینه در تصویر ماموگرافی
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، ماموگرافی، سرطان سینه، تشخیص سرطان، پزشکی
Mammogram image, breast cancer, cancer detection, medical image

کد مقاله I3
عنوان مقاله:
Design of a Neural Networks Classifier or Face Detection
تشخیص نوع تصویر مانند نوع گل با استفاده از شبکه عصبی
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، طبقه بندی، تشخیص، شبکه عصبی، شبکه MLP، شبکه PNN
Classification, Face Detection, FPGA Hardware description, MLP,PNN

کد مقاله I6
عنوان مقاله:
Efficient impulse noise detection method with ANFIS for accurate image restoration
بازيابي تصوير تخريب شده با نويز ضربه​اي با استفاده از فيلتر ميانه​ي تطبيقي و فازي
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، نويز ضربه​اي، فيلتر ميانه​ي تطبيقي، تخريب، بازيابي
Impulsive noise, Impulse noise detector, ANFIS

کد مقاله I8
عنوان مقاله:
Selection and fusion of facial features for face recognition
تشخیص چهره با استفاده از ویژگی های چهره (چشم، بینی و دهان) برای شناسایی افراد
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، تشخیص چهره، شبکه عصبی، الگوریتم استعماری
Face recognition, Neural networks, Evolutionary algorithms, Pattern recognition

کد مقاله I9
عنوان مقاله:
2D-LDA : A statistical linear discriminant analysis for image matrix
تشخیص چهره  به روش تحلیل تفکیکی خطی دو بعدی 2D LDA

سال ارائه:  2005       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، تشخیص چهره
Image representation, Linear discriminant analysis, Subspace techniques, Face recognition

کد مقاله I11
عنوان مقاله:
FingerCode:  A  Filterbank  for  Fingerprint Representation  and Matching
تشخیص اثر انگشت با استفاده از بانک فیلتر
سال ارائه:  2000       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، تشخیص هویت، شناسایی
کد مقاله I12
عنوان مقاله:
Canny Edge Detection Enhancement by Scale Multiplication
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: –
کلید واژه : پردازش تصویر، تشخیص لبه
Edge detection, scale multiplication, multiscale analysis

کد مقاله I13
عنوان مقاله:
ROBUST OBJECT TRACKING USING JOINT COLOR – TEXTURE HISTOGRAM
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: –
کلید واژه : پردازش تصویر، هیستوگرام رنگ، ردیابی اشیا
Object tracking, mean shift, local binary pattern, color histogram

کد مقاله I15
عنوان مقاله:
مدلي مبتني بر الگوريتم ژنتيك براي انتخاب/استخراج ويژگي و بهينه سازي پارامترهاي  SVM
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: کنفرانس               گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوريتم ژنتيك، انتخاب ويژگي، شناسايي الگو، كلاسبندي، ماشين بردار حامي
کد مقاله P1
عنوان مقاله:
ACTIVE AND RE ACTIVE POWER CONTROL AND QUALITY MANAGEMENT IN DG-GRID INTERFACED SYSTEMS
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : توان راکتیو، توزیع قدرت،، کیفیت توان، توزیع پراکنده، DG
Active power filter, distributed generation, harmonics, reactive power , power quality

کد مقاله I18
عنوان مقاله:
Image deblurring and super-resolution by adaptive sparse domain selection and adaptive regularization
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
Image Interpolation, Restoration and Super-resolution

کد مقاله I19
عنوان مقاله:
An edge-guided image interpolation algorithm via directional filtering and data fusion
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
Image Interpolation, Restoration and Super-resolution

کد مقاله I20
عنوان مقاله:
Monogenic Binary Coding: An Efficient Local Feature Extraction Approach to Face Recognition
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
کد مقاله I22
عنوان مقاله:
Nonlocally Centralized Sparse Representation for Image Restoration
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
کد مقاله I23
عنوان مقاله:
Regularized Robust Coding for Face Recognition
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
کد مقاله I24
عنوان مقاله:
Re-initialization Free Level Set Evolution via Reaction Diffusion
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
کد مقاله I25
عنوان مقاله:
Automatic Image Segmentation by Dynamic Region Merging
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
کد مقاله I26
عنوان مقاله:
Two-stage Image Denoising by Principal Component Analysis with Local Pixel Grouping
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
Pattern Recognition

کد مقاله I28

عنوان مقاله:
Novel Image Steganographic Method Using Tri-way Pixel-Value Differencing
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، پنهان نگاری
کد مقاله I29
عنوان مقاله:
Video deblurring and super-resolution technique for multiple moving objects
مات زدایی تصاویر ویدئویی
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
کد مقاله I31
عنوان مقاله:
Ear Biometrics Based on Geometrical Feature Extraction
تشخیص هویت با استفاده از یک سری ویژگی های گوش و الگوریتم خوشه بندی
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
Biometrics, Human Identification, Computer Vision, Image Analysis, Pattern Recognition

کد مقاله I32
عنوان مقاله:
Selective Pixel Interpolation for Spatial Error Concealment
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: کنفرانس               گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، تشخصی لبه
Spatial error concealment, edge detection, partitioning interpolation

کد مقاله I33
عنوان مقاله:
Fusing Local Patterns of Gabor Magnitude and Phase for Face Recognition
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، فیشر، هیستوگرام
Face representation, Fisher’s linear discriminant (FLD), fusion, histogram, local Gabor XOR patterns (LGXP)

کد مقاله I34
عنوان مقاله:

FACE DETECTION USING LOCAL SMQT FEATURES AND SPLIT UP SNOWCLASSIFIER
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر ، تشخیص الگو
Object detection, Pattern recognition, Lighting, Image processing

کد مقاله I35
عنوان مقاله:

استفاده از ضريب انتشار تطبيقي براي حذف نويز تصاوير با استفاده از معادلات مشتقات جزيي
در اين مقاله روش جديدي براي حذف نويز تصاوير با استفاده از معادلات مشتقات جزيي ارايه شده است. در به کارگيري معادلات مشتقات جزيي براي حذف نويز تصاوير از پارامتري به نام ضريب انتشار استفاده مي شود که انتخاب درست آن تاثير زيادي بر روي حذف نويز و حفظ لبه هاي تصوير دارد.

سال ارائه:  1387       نوع مقاله: کنفرانس               گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، ضريب نفوذ، ضريب بازگشتي، معادلات مشتقات جزيي
کد مقاله I37
عنوان مقاله:

Novel Fuzzy logic Based Edge Detection Technique
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، تشخیص لبه، منطق فازی
Fuzzy Logic, Fuzzy inference system, Edge strength, Edge detection.

کد مقاله I38
عنوان مقاله:

Hidden Markov Model – based Gesture Recognition with Overlapping Hand- HeadHand-Hand Estimated using Kalman Filter
تشخیص حرکت بر اساس مدل مخفی مارکف با استفاده از همپوشانی دستها و استفاده از فیلتر کالمن
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
skin segmentation  YCbCr; feature extraction; Kalman Filter, gesture trajectory, gesture path, states, Hidden Markov Model

کد مقاله I39
عنوان مقاله:

Automatic expert system for weedscrops identiﬁcation in images from maize ﬁelds
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستم های خبره، هوش مصنوعی، پردازش تصویر
Automatic expert system, Image segmentation, Image thresholding, Weeds/crop discrimination, Maize fields

کد مقاله I41
عنوان مقاله:

Speckle Noise Reduction Methods In Cardiac Cycles
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : روش های کاهش نویز اسپکل در سیکل های قلبی
Echocardiography images, despeckling, correlation coefficient

کد مقاله I42
عنوان مقاله:

A new content-based image retrieval technique using color and texture information
بازیابی تصویر بر اساس محتوا با استفاده از ویژگی رنگ و بافت
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستم های خبره، هوش مصنوعی، پردازش تصویر
کد مقاله I43
عنوان مقاله:

FRACTIONAL DERIVATIVE FILTER FOR IMAGE CONTRAST ENHANCEMENT WITH ORDER PREDICTION
A Fractional Differential Approach to Low Contrast Image Enhancement

سال ارائه:  2011/2012        نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : افزايش كنتراست با مشتق جزيي
کد مقاله I44
عنوان مقاله:

Early Detection of Diabetic Retinopathy Edema using FCM

سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر شبکیه چشم ، تشخیص دادن اینکه چشم آسیب دیده است یا نه
Diabetic macular edema, hard exudates, fuzzy c-means, hue saturation value.

کد مقاله I45
عنوان مقاله:

TYPING DIGIT CLASSIFIER PATTERN RECOGNITION PROJECT
سال ارائه:  2004                 نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کلاسیفایر ارقام تایپی با روشهای درختی و NN

کد مقاله I46
عنوان مقاله:

Eye-blink detection system for human–computer interaction
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستم تشخیص چشم زدن برای تعامل انسان و کامپیوتر
Human–computer interface Eye-blink detection Face detection

کد مقاله I47
عنوان مقاله:

A novel license plate location method based on wavelet transform and EMD analysis
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : تبدیل هیلبرت
pattern recognition,  License plate location Wavelet transform EMD analysis Hilbert transform Face detection Lips detection, Color space, Fuzzy rule-based system, Subtractive clustering, Geometric moment

کد مقاله I48
عنوان مقاله:

A novel fuzzy rule base system for pose independent faces detection 2011
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : تبدیل هیلبرت
Face detection, Lips detection, Color space, Fuzzy rule-based system, Subtractive clustering Geometric moment

کد مقاله I49
عنوان مقاله:

Iris irregularity

تحلیل بی نظمی در تصاویر بافت عنبیه برای استخراج نواحی غنی از اطلاعات
بی نظمی بالا در الگوهای بافت عنبیه، مهمترین دلیل استفاده از این تصاویر در سیستم های تشخیص عنبیه است. به علاوه در مقالات مختلف این بی نظمی را ناشی از یک فرایند ژنتیکی کاملا تصادفی در دوران رشد جنینی دانسته اند. از طرفی، انتخاب ناحیه مناسب در نوار نگاشته شده عنبیه برای استخراج ویژگی در سیستم های عنبیه از اهمیت بسزایی برخوردار است، چرا که علاوه بر استخراج ویژگی های غنی تر، باعث کاهش میزان محاسبات نیز می گردد. در این مقاله، ابتدا یک معیار بی نظمی بر اساس بعد فرکتالی هیگوچی معرفی می گردد که قادر است سیگنال های یک بعدی معین را از تصادفی جدا سازد. سپس، با انتخاب این معیار به عنوان یک آماره جدید در آزمون فرض ها، نشان خواهیم داد که الگوهای بافت عنبیه کاملا تصادفی هشتند. به علاوع، یک ویژگی از تصاویر عنبیه معرفی خواهیم نمود که در تمام عنبیه ها به لحاظ آماری یکسان هستند. نهایتا با استفاده از ویژگی بی نظمی الگوهای عنبیه، یک روش جدید برای استخراج نواحی بی نظم تر و غنی از اطلاعات در تصاویر عنبیه معرفی خواهیم نمود.

سال ارائه:  ۱۳۸۷       نوع مقاله: کنفرانس داخلی               گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستم های خبره، هوش مصنوعی، پردازش تصویر
کد مقاله I50
عنوان مقاله:

Color Image Retrieval and Classification Using Fuzzy Similarity Measure and Fuzzy Clustering Method
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فازی، پردازش تصویر
image retrieval, image classification, fuzzy similarity, measure, fuzzy clustering

کد مقاله I51
عنوان مقاله:

Improved fuzzy clustering approach Application to medical image MRI
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : خوشه بندی، پردازش تصویر
Clustering FCM EM PCM

کد مقاله I52
عنوان مقاله:

A new hybrid method based on fuzzy-artificial immune system andk-nn algorithm for breast cancer diagnosis
يك هيبريد جديد بر پايه سيستم ايمني مصنوعي fuzzy

والگوريتم k-nn براي تشخيص سرطان سينه
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ایمنی، پردازش تصویر
k-Nearest neighbour classification system; Artificial immune systems; Fuzzy weighting; Breast cancer diagnosis; Wisconsin Breast Cancer, Diagnosis Data; k-Fold cross validation

کد مقاله I53
عنوان مقاله:

Efficient Contrast Enhancement Using Adaptive Gamma Correction With Weighting Distribution
ارتقا کنتراست تصویر با استفاده از تصحیح گاما توزین شده
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
Contrast enhancement, gamma correction, histogram equalization, histogram modification

کد مقاله I54
عنوان مقاله:

Face Detection with Clustering, LDA and NN
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : چهره ، شبکه عصبی، هوش مصنوعی، پردازش تصویر
کد مقاله I55
عنوان مقاله:

Information Hiding Algorithm for H.264 Based on the predition difference of Intra_4×4
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پنهان‌نگاری، هدف ذخیره بیت به بیت، بسته H264

hiding; H.264/AVC; intra prediction; Logistic mapping(keywords)

کد مقاله I56
عنوان مقاله:

A Comparative Study of Fractal Dimension Based Age Group Classification of Facial Images with Different Testing Strategies
بررسی مقایسه ای گروه بندی سن بر اساس ابعاد فراکتال با استراتژی های تست های مختلف بر روی تصاویر صورت
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
Age Group classification, Correlation Fractal Dimension, facialimage, canny edge, facial edge image, cross validation

کد مقاله I57
عنوان مقاله:

A Wavelet-Based Mammographic Image Denoising and Enhancement with Homomorphic Filtering
حذف نویز و بهبود کیفیت تصویر برمبنای فیلتر هومومورفیک بر روی تصاویر ماموگرافی
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : هوش مصنوعی، پردازش تصویر
Image enhancement, Mammography,  Image denoising .Wavelet transform

کد مقاله I58
عنوان مقاله:

Optimized Fuzzy System to Segment Colour Images
سیستم فازی بهینه سازی شده برای بخش رنگ تصاویر
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
Fuzzy System, Colour Image, Segmentation

کد مقاله I59
عنوان مقاله:

Invasive weed classification
طبقه بندی علف هرز مهاجم
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: Springer                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بهینه سازی علف هرز مهاجم (IWO) ، پردازش تصویر
Pattern recognition, Invasive weed classification, Optimization

کد مقاله I60
عنوان مقاله:

A background subtraction algorithm for detecting and tracking vehicles
تشخیص و برچسپ زدن به خودروها
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بینایی ماشین، ترافیک،ردیابی،  هوش مصنوعی، پردازش تصویر
Computer vision, Background subtraction, Background reconstruction, Background maintenance, Background update, Vehicle detection, Traffic surveillance, tracking

کد مقاله I61
عنوان مقاله:

An efficient 3D face recognition approach based on the fusion of novel local low-level features
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : تشخیص چهره، دیتاست، سه بعدی
3D face recognition, 3D geometric feature, SVM, Feature-level fusion, Score-level fusion

کد مقاله I62
عنوان مقاله:

Improved Document Image Binarization by Using a Combination of Multiple Binarization Techniques and Adapted Edge Information
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم لبه​یابی، الگوریتم اوتسو، الگوریتم سایوولا، نی​بلک
Svm, classification

کد مقاله I63
عنوان مقاله:

ارزیابی (تشخیص)کیفیت تصاویر کور(تاریک) با استفاده از آمار توام از اندازه گرادیان و مشخصه های لاپلاسین
Blind Image Quality Assessment Using Joint Statistics of Gradient Magnitude and Laplacian Features
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد (ترجمه)

کلید واژه :

Blind image quality assessment, gradient, magnitude, LOG, jointly adaptive normalization

کد مقاله I64
عنوان مقاله:

استخراج ساختمان ها از تصاویر ماهواره ای با بر اساس مدل اسنیک و برنامه
Rectilinear  building  roof  contour  extraction  based  on  snakes  and dynamic  programming
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر
Snakes, Dynamic programming, Building extraction, Image analysis

کد مقاله I65
عنوان مقاله:

RGB color image encryption based on Choquet fuzzy integral
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: Elsevier             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : رمزنگاری تصویر، لنا، ضریب همبستگی
Image encryption, Choquet fuzzy integral, Mathematical analysis

کد مقاله S2
عنوان مقاله:
Characteristic Wave Detection in ECG Signal Using Morphological Transform
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، مورفولوژی
Singularity detection, Characteristic waves, ECG, Morphological transform, multiscale morphological derivative (MMD)

کد مقاله S4
عنوان مقاله:
ECG adaptive linear neural network for fetal monitoring
جداسازی سیگنال قلبی جنین از مادر با استفاده از شبکه عصبی خطی تطبیقی
کاهش نویز در نوار مغز EEG
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بیومدیکال، شبکه عصبی،
Neural  network,  fetal  monitoring,  fetal  electrocardiography  (ECG),  QRS,  maternal  ECG,  pregnancy

کد مقاله S5
عنوان مقاله:
Analysis and Simulation of UHF RFID System
کدینگ و دیکدینگ  RFID
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مدولاسیون، سیگنال
کد مقاله S6
عنوان مقاله:
Electrocardiogram, Chebyshev II IIR Digital filter, Real time Application
کاربرد فیلتر دیجیتال نوع دوم چبیشف برای کاهش نویز در سیگنال ECG
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: کنفرانس                         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کلید واژه : : الکتروکاردیاگرام، فیلتر دیجیتال دیجیتال II IIR چبیشف، کاربرد در زمان
Electrocardiogram, Chebyshev II IIR Digital filter, Real time Application

کد مقاله S7
عنوان مقاله:

Haar wavelet method for nonlinear integro-diﬀerential equations
ابتدا پایه های هار ساخته می شود و با توجه به ماتریس عملیاتی انتگرال و معادلات داده شده در مقاله حل می شود
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Integro-differential equations; Numerical solution; Nonlinear; Haar wavelets; Collocation method

کد مقاله O2
عنوان مقاله:

Optimal timetables for public transportation
جداول کاری بهینه برای حمل و نقل عمومی
سال ارائه:  2002       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : : : استفاده از اتوبوس، برنامه ریزی، حمل و نقل عمومی، بهینه ی اجتماعی، برنامه ی سفر
Bus usage, scheduling, Public transportation, social optimum, trip timing

کد مقاله O3
عنوان مقاله:

The optimized copyright protection system with gennetic watermaking
طراحی سیستم حق چاپ بهینه شده به کمک الگوریتم ژنتیک
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : نهان‌نگاری، الگوریتم ژنتیک، کیفیت نهان‌نگاری، قابلیت بازیابی تصویر، مقاومت در مقابل حملات فیلترها و فشرده‌سازی‌ها
کد مقاله O4
عنوان مقاله:

Group decision making process for insurance company selection problem with extended VIKOR method under fuzzy environment
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Multi-criteria decision making, VIKOR method, Fuzzy sets, Selection problem, Insurance sector

کد مقاله O5
عنوان مقاله:

خوشه بندی با الگوریتم ژنتیک
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال فارسی                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم K-means، ژنتیک، clustering، GA

کد مقاله O6
عنوان مقاله:

A memetic algorithm for graph coloring
پروژه پردازش تکاملی بر روی مسئله رنگ امیزی گراف
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Graph coloring, Memetic algorithm, Crossover operator, Pool updating

کد مقاله O7
عنوان مقاله:

A new hybrid genetic algorithm for job shop scheduling problem
زمانبندی کارگاهی با الگوریتم ژنتیک
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Genetic algorithm, Job shop scheduling problem, Crossover operator, Mutation operator, Local search

کد مقاله O10
عنوان مقاله:

Active contour: a parallel genetic algorithm approach
محاسبه کانتور فعال به کمک الگوریتم ژنتیک موازی
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ژنتیک، موازی، جداسازی، تشخیص لبه‌های، کمینه کردن مقدار تابع انرژی
Active contour, parallel computing, genetic algorithm, segmentation, snake

کد مقاله O11
عنوان مقاله:

A genetic algorithm for finding the k shortest paths in a network
پیدا کردن k کوتاهترین مسیر در شبکه با الگوریتم ژنتیک
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم ژنتیک
Computer networks, shortest paths, Genetic algorithms, Multimedia

کد مقاله O12
عنوان مقاله:

Comparing error minimized extreme learning machines and support vector sequential feed-forward neural networks
مقایسه خطای به حداقل رسیده یادگیری¬های ماشین شدید و شبکه¬های عصبی feed-forward متوالی بردار پشتیبان
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه های عصبی
Error minimized extreme learning, machines, Support vector sequential feed-forward, neural networks, Sequential approximations

کد مقاله O13
عنوان مقاله:

MOGSA, A Gravity Inspired Multi-Objective Meta-heuristic

یک روش فرا ابتکاری مبتنی بر گرانش برای مسایل چند هدفه متوالی بردار پشتیبان
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بهینه سازی
Multi-objective Particle Swarm Optimization (MOPSO), Multi-objective Gravitational Search Algorithm (MOGSA), Pareto Optimality, Indirect Niching

کد مقاله O14
عنوان مقاله:

Leanness assessment using multi-grade fuzzy approach
کم کردن هزینه ها با استفاد از یک راه چند گریده فازی
کارخانه ها شاهد کاهش تولیدات خود هستند به دلیل اتلاف ودر پروسه تولیدات کارخانه ها. بدین وسیله آسان ترین راه کاهش هزینه هاست . در این مقاله  یک تحقیق برای کم کردن هزینه ها با استفاده از یک سیستم چند گریده فازی است.

سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فازی
lean manufacturing, leanness assessment, fuzzy methods, leanness index

کد مقاله O16
عنوان مقاله:

استفاده از رویکرد شبکة عصبی مصنوعی جهت پیش‌بینی کوتاه‌مدت سرعت باد
سرعت باد یکی از متغیرهای بسیار مهم‌ هواشناسی در تعیین تبخیرتعرق و نیاز آبی گیاهان است. مدل‌ها و روش‌های متعددی برای پیش‌بینی این عامل وجود دارد. در سال‌های اخیر، با شناخته‌شدن ابزار محاسبات نرم، به‌مثابة روشی نوین در ایجاد سیستم‌های هوشمند، این روش‌ها جایگاهی ویژه در علوم هواشناسی کشاورزی پیدا کردند. به‌کاربردن رویکرد شبکة عصبی مصنوعی یکی از این روش‌هاست.

سال ارائه:  2012       نوع مقاله: کنفرانس                         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پیش‌بینی؛ داده‌های ساعتی؛ سرعت باد؛ شبکة عصبی مصنوعی
کد مقاله O17
عنوان مقاله:

Discovering Interesting Rules from Biological Data Using Parallel Genetic Algorithm
در این مقاله سعی شده است یک روش استخراج قانون از یک مجموعه داده ارائه شود که بر اساس الگوریتم ژنتیک می باشد
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم ژنتیک موازی
کد مقاله O19
عنوان مقاله:

پیش بینی بارش اصفهان با استفاده از شبکه های عصبی مصنوعی
بطور کلی می توان گفت که شبکه عصبی به خوبی رابطه غیر خطی بین مقادیر ماهانه بارش را با توجه به آموزش شبکه با خصوصیات ذکر شده، پیش بینی می کند.

شبکه های عصبی مصنوعی سه پارامتری و پیش بینی تغییرات بازار بورس چین
سال ارائه:  1391       نوع مقاله: کنفرانس                         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بارش؛ پیش​بینی؛ شبکه های عصبی مصنوعی؛ الگوریتم ژنتیک؛ اصفهان
Artificial neural networks

کد مقاله O21
عنوان مقاله:

A genetic fuzzy expert system for automatic question classification
پروژه پیاده سازی مقاله با این تفاوت که به جای الگوریتم ژنتیک از الگوریتم PSO استفاده شده است.

سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستم خبره است درباره طبقه بندی سوالات درسی، از الگوریتم ژنتیک و سیستم فازی
Intelligent tutoring systems, Educational technology, Automatic question classification, Competitive learning, Genetic algorithms, Fuzzy systems

کد مقاله O22
عنوان مقاله:

Incremental Spatial Clustering in Data Mining Using Genetic Algorithm and R-Tree springer
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : عمل خوشه بندی
Spatial data mining, Clustering, Genetic Algorithm

کد مقاله O23
عنوان مقاله:

Implementation of RSA Algorithm for Speech Data Encryption and Decryption
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : رمزنگاري كليد عمومي rsa

Speech Feature, Cryptography, Encryption, Decryption and RSA Algorithm

کد مقاله O24
عنوان مقاله:

A novel approach to fuzzy wavelet neural network modeling and optimization
شبکه عصبی موجک فازی، سیستم استنتاج فازی tsk  با تابع عضویت گوسی
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فازی
Fuzzy logic, Wavelet neural network, Particle swarm optimization, Gradient descent algorithm, System identification

کد مقاله O25
عنوان مقاله:

Learning by abstraction Hierarchical classification model using evidential theoretic approach and Bayesian ensemble model
مدل طبقه بندی سلسله مراتبی با استفاده از مدل بیزین و تئوری شواهد
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : خوشه بندی فضایی، درخت -R درختی
Learning by abstraction Dempster–Shafer theory Ensemble models Hierarchical learning Protein fold classification

کد مقاله O26
عنوان مقاله:

Chaos-based Encryption of Biomedical EEG Signals using Random Quantization Technique
رمزنگاری برمبنای آشوب سیگنال های EEG با استفاده از تکنیک تعیین میزان تصادفی بودن
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: کنفرانس                         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : آشوب
Chaos system; EEG signals; encryption; security; random quantization

کد مقاله O27
عنوان مقاله:

A Comparison of Document Clustering Techniques
مقایسه روش های خوشه بندی سند
سال ارائه:  2000       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مدل فضای برداری و سند خوشه بندی
کد مقاله O28
عنوان مقاله:

Retinal Vessel Segmentation Using the 2-D Morlet Wavelet and Supervised Classification
محاسبه ضرایب ویولت مورلت
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پترن
Fundus, Morlet, pattern classification, retina, vessel segmentation, wavelet

کد مقاله O29
عنوان مقاله:

A Chaotic Firefly Algorithm Applied to Reliability-Redundancy Optimization
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم کرم شب تاب نامنظم طرحی کاربردی برای قابلیت اطمینان
evolutionary algorithms, firefly optimization, chaotic sequences, optimization, reliability redundancy optimization

کد مقاله O30
عنوان مقاله:

An Intrusion Detection System Based on KDD-99  Data using Data Mining Techniques and Feature Selection
یک سیستم تشخیص نفوذ مبتنی بر داده KDD-99 با استفاده از انتخاب ویژگی و تکنیک های داده کاوی
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : درخت تصمیم
Decision tree, Feature Selection, Intrusion Detection System, Partition Size, Performance measures

کد مقاله O32
عنوان مقاله:

Solving Credit Card Fraud Detection Problem by the New Metaheuristics Migrating Birds Optimization
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم  pso و فاخته، ژنتیک
migrating birds optimization algorithm, fraud, credit cards, genetic algorithms

کد مقاله O33
عنوان مقاله:

Exploring some practical issues of SVM+ Is really privileged information that helps
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
Privileged information, Learning using privileged information, (LUPI), Random features, Support Vector Machine (SVM), SVM+

کد مقاله O34
عنوان مقاله:

Mammographical mass detection and classification using Local Seed Region Growing–Spherical Wavelet Transform (LSRG–SWT) hybrid scheme

محاسبه تبدیل ویولت کروی با تابع اختلاف گوسین
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
Breast cancer Image enhancement Tumor classification Spherical Wavelet Transform(SWT) Homomorphic filtering Local Seed Region Growing(LSRG) Support VectorMachines(SVM)

کد مقاله O35
عنوان مقاله:

remote sensing An efficient semi-supervised classification approach for hyperspectral imagery
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کلاس بند SVM، ماتریس کوواریانس و مقادیر ویژه، PCA

Hyperspectral, Semi-supervised learning, Classification, Segmentation, Spectral–spatial feature, SVM

کد مقاله O36
عنوان مقاله:

A novel evolutionary approach for load balanced clustering problem for wireless sensor networks
متوالی بردار پشتیبان
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سنسور، گیت
Wireless sensor networks, Clustering, Load balancing, NP-hard problem, Evolutionary approach, Genetic algorithm

کد مقاله O37
عنوان مقاله:

A Novel Ensemble Method for Classifying Imbalanced Data
یک روش جدید برای طبقه بندی  گروهی داده  های نامتوازن
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم های طبقه بندی، الگوریتم های یادگیری، خوشه بندی
Imbalanced data, classification, ensemble learning

کد مقاله O38
عنوان مقاله:

A heuristic-based hybrid genetic-variable neighborhood search algorithm
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم ژنتیک، کروموزوم، وظیفه
Variable neighborhood search, Genetic algorithm, Hybrid metaheuristic, Memetic algorithm, Heterogeneous multiprocessor scheduling

کد مقاله O39
عنوان مقاله:

Iterated local search for the multiple depot vehicle scheduling problem
یک روش جستجوی محلی تکراری، برای مسئله‌ی زمان‌بندی خودرویی چند انباره
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مسئله‌ی زمان‌بندی خودرویی
Multiple depot vehicle scheduling, Iterated local search, Constraints satisfaction

کد مقاله O40
عنوان مقاله:

Hybrid Algorithm for Multiprocessor Task Scheduling
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : از الگوریتم ژنتیک، گراف
Multiprocessors, task scheduling, Genetic algorithm, makespan, parallel and distributed system, Modified List Scheduling Heuristic (MLSH)

کد مقاله O41
عنوان مقاله:

CRM strategies for a small-sized online shopping mall based on association rules and sequential patterns
رابطه های قانون
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
Data mining, CRM strategy, Association rule, Sequential pattern, RFM

کد مقاله O42
عنوان مقاله:

An evolutionary clustering algorithm based on temporal features for dynamic recommender systems
سال ارائه:  2014                 نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : روش خوشه بندی تکرار شونده، دیتاست
Evolutionary, Clustering, Algorithm, Recommender systems, Collaborative filtering, Data mining

کد مقاله O43
عنوان مقاله:

Sea Clutter Neural Network Classifier Feature Selection and MLP Design
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه های عصبی، نرون، تست، آموزش
Sea clutter, radar detection, neural network, classifier, feature extraction, K-Nearest Neighbor

کد مقاله O44
عنوان مقاله:

A heuristic-based hybrid genetic-variable neighborhood search algorithm for task scheduling in heterogeneous multiprocessor system
الگوریتم ژنتیک به همراه VNS

سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
Variable neighborhood search, Genetic algorithm, Hybrid metaheuristic, Memetic algorithm, Heterogeneous multiprocessor scheduling

کد مقاله O45
عنوان مقاله:

An Improved Apriori Algorithm Based On the Boolean  Matrix and Hadoop
طبقه بندي نيازها و درک رفتاركاربران نرم افزاري، استخراج قوانین انجمنی با استفاده از الگوریتم apriori

سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
Apriori algorithm; Boolean Marix; frequent item sets; Hadoop

کد مقاله O46
عنوان مقاله:

Certainty, trust and evidence Towards an integrative model of confidence in multi-agent systems
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: Elsevier        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فاکتور trust، ایجینت
Multi-agent system, Confidence, Certainty, Trust, Evidence-based trust

کد مقاله O47
عنوان مقاله:

Application of fuzzy inference systems to detection of faults in wireless sensor networks
آشکارسازی خطا در شبکه¬های سنسوری وایرلس
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:Elsevier                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : گراف ارتباطی یک WSN بصورت گراف، مدل کردن بر مبنای FIS به منظور تشخیص خطا
Wireless sensor networks, Fault detection, Fuzzy inference systems, Neural networks, Distributed scheme

کد مقاله O48
عنوان مقاله:

Multi-hypothesis nearest-neighbor classifier based on class-conditional weighted distance metric
طبقه بندی چند فرضیه ای نزدیکترین همسایه بر اساس معیار فاصله وزن دهی
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: Elsevier                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : عملکرد طبقه بندی نزدیکترین همسایه (NN)

Pattern classification, Weighted distance metric, Multi-hypothesis nearest-neighbor, Classifier, Dempster–Shafer theory

کد مقاله O49
عنوان مقاله:

Language and Text-Independent Speaker Identification System Using GMM
تشخیص گوینده با استفاده از مدل گوسین ترکیبی
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ضرایب متحرک MFCC یا DMFCC

Speaker Identification, Mel-scale filter bank, Gaussian filters, Mel  Frequency Cepstral    Coefficient, Dynamic MelFrequency Cepstral Coefficient, Gaussian Mixture Model

کد مقاله O50
عنوان مقاله:

Energy-Aware Task Partitioning on Heterogeneous Multiprocessor
تقسیم وظایف آگاه از انرژی روی پلتفرم های چند پردازنده ناهمگن
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : تقسیم وظیفه، تخصیص وظیفه، چند پردازنده های ناهمگن، بهینه سازی گروه ذرات
Task Partitioning, Task Assignment, Heterogeneous Multiprocessors, Particle Swarm Optimization, Min-min

کد مقاله O51
عنوان مقاله:

RFH A Resilient, Fault-Tolerant and High-efficient Replication Algorithm for Distributed Cloud Storage
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مهاجرت تحت پرس و جوی تصادفی، ازدحام آنی
Data replication, Distributed Cloud storage,Fault-tolerance, High-efficient

کد مقاله O52
عنوان مقاله:

Fast Incremental Learning Algorithm of SVM on KKT Conditions
KKT در شرایط LSVM آموزش افزونی سریع الگوریتم
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: IEEE                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ماشین بردار پشتیبان مبتنی بر ضرایب لاگرانژ
کد مقاله O53
عنوان مقاله:

A genetic algorithm for community detection in complex networks
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: Springer                           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم PINS

Complex networks; community detection; genetic algorithm; matrix encoding; nodes similarity

کد مقاله O54
عنوان مقاله:

Online wavelet-based density estimation for non-stationary streaming data
برآورد چگالی مبتنی بر موجک آنلاین برای جریان داده های نا ایستا
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: Elsevier                            گزارش فارسی: دارد
Probability density estimation, Orthogonal density estimators, Wavelet density estimators, Data streams modelling, Streaming data analysis

کد مقاله O55
عنوان مقاله:

روش رتبه بندی فازی برای انتخاب پور تفوی بهینه در بورس اوراق بهادار تهران
مساله انتخاب پورتفوی سهام از جمله مسائل مهم تخصیص سرمایه و بودجه بندی در مدیریت مالی است که از دیرباز الگوهایی جهت انتخاب بهینه آن ارائه شده است. در این مقاله یک روش رتبه بندی فازی برای این منظور ارائه می شود. این تحقیق به صورت پیمایشی در بازار بورس اوراق بهادار تهران انجام شده است. جامعه آماری آن شامل 50 شرکت برتر بورس تهران در سال 1387 است. با بررسی داده های مالی این شرکت ها، 20 شرکت به عنوان نمونه آماری انتخاب و بازده های هفتگی آنها برای سال 1387 محاسبه شده اند. در این تحقیق 20،000 پورتفو با استفاده از یک برنامه کامپیوتری تولید شده که هر کدام شامل 20 شرکت مختلف است که میزان سرمایه گذاری آنها در بازده %0 تا %100 و به صورت کاملا تصادفی انتخاب شده اند. عدم قطعیت بازده هر پورتفوی تصادفی با استفاده از یک عدد فازی ذوزنقه ای نشان داده شده است. سپس یک شاخص رتبه بندی مورد استفاده قرار می گیرد که به تصمیم گیرنده اجازه می دهد تا پورتفوهای گوناگون را مقایسه و بهترین را انتخاب کند، نتایج تحقیق نشان می دهد که می توان چند پورتفوی بهینه را متناسب با میزان ریسک گریزی سرمایه گذار در بازده های مختلف رتبه بندی کرد. در این تحقیق سه پورتفوی بهینه پیشنهاد شده است.

سال ارائه:  1389       نوع مقاله: ژورنال مطالعات مدیریت صنعتی
کلید واژه : پورتفو ،رتبه بندی فازی ،شاخص رتبه بندی ،بورس اوراق بهادار تهران
کد مقاله O56
عنوان مقاله:

A comparative review of approaches to prevent premature convergence in GA
سال ارائه:  2014                 نوع مقاله: Elsevier                        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم ژنتیک، tsp، فروشنده دوره گرد، کروموزوم، جهش
Evolutionary algorithms, Genetic algorithm, Markov chain, premature convergence, Schema theory, Statistical mechanics

کد مقاله O57
عنوان مقاله:

شناسایی سیستم های مکانیکی غیر خطی با استفاده از موجک های هار
اکثر سیستم های وافعی رفتار غیرخطی داشته و در اکثر موارد خطی سازی در مدل کردن سیستم نتایج رضایت بخشی در بر ندارد. از جمله نمونه های عملی که پارامترهای آن در مدل های غیرخطی سیستم های مکانیکی استفاده شده اند را می توان به میرایی کولومب و سختی سه بعدی اشاره نمود. در این مقاله از موجک های هار در معرفی سیگنال های ورودی و خروجی و دینامیک سیستم غیرخطی استفاده شده است. این توابع به سادگی با استفاده از ماتریس عملیاتی انتگرال کامل می شود. در نتیجه، می توان معادلات دیفرانسیل غیرخطی حرکت را به معادلات جبری تبدیل کرد. بعداز انجام محاسبات ریاضی پارامترهای خطی و غیرخطی نامعلوم مشخص می شوند، شبیه سازی های عددی، شامل سیستم مکانیکی با یک درجه آزادی، کارآیی روش فوق را تایید می کند. در پایان نیز نتایج به دست آمده در این روش با نتایج روش های مشابه مورد بررسی قرار گرفته است.

سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستم های غیرخطی، شناسایی پارامتر، رونگ – کوتا، موجک هار
کد مقاله O58
عنوان مقاله:

Anomaly Detection via Online Oversampling Principal Component Analysis
برای تشخیص و حذف داده های پرتیPCA ارائه نسخه مناسب تر و سریع از الگوریتم
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بردار ویژه
Anomaly detection, online updating, least squares, oversampling, principal component analysis

کد مقاله O59
عنوان مقاله:

sEMG wavelet-based indices predicts muscle power loss during dynamic contractions
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: Elsevier                        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : موجک
Median frequency, Surface EMG, Wavelet transform, Muscle fatigue

کد مقاله O60
عنوان مقاله:

Improvement of retinal blood vessel detection using morphological component analysis
بهبود تشخیص سلول های خونی با استفاده از روش آنالیز مولفه ای
سال ارائه:  2015       نوع مقاله:Elsevier                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : جدا سازی سلول های خونی
Retinal blood vessel, Diabetic retinopathy, Morphological component analysis, (MCA), Morlet Wavelet Transform, Adaptive thresholding

کد مقاله O61
عنوان مقاله:

MAP The New Clustering Algorithm based on Multitier Network Topology to Prolong the Lifetime of Wireless Sensor Network
متودولوژی الگوریتم خوشه بندی چند لایه
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE                            گزارش فارسی: دارد
wireless sensor network, primary cluster head, secondary cluster head, multi tier, energy efficiency

کد مقاله O63
عنوان مقاله:

On Antiforensic Concealability With Rate-Distortion Tradeoff
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: IEEE                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : هیستوگرام روش فشرده سازی Dct

Conceal ability, anti-forensics, rate-distortion tradeoff, compression anti-forensics

کد مقاله O64
عنوان مقاله: زمانبندی و توازن بار منابع در سیستم توزیع شده هست که با الگوریتم ذوب فلزات و مقایسه با sa , aco, genetic .abc

Simulated Annealing based Heuristic Approach for Dynamic Load Balancing Problem on Heterogeneous Distributed Computing System
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Dynamic load balancing, simulated annealing, heterogeneous distributed system, makespan

کد مقاله O65
عنوان مقاله:

TSRF A Trust-Aware Secure Routing Framework in Wireless Sensor Networks
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه، مسیریابی، پراکندگی، گره، ارزش، شبکه های حسگر بیسیم، امنیت
کد مقاله O66
عنوان مقاله:

حل مسئله فروشنده دوره گرد پویا با استفاده از الگوریتم ژنتیک با پیش بینی مسیر
Solving the dynamic traveling salesman problem using a genetic algorithm with trajectory prediction An application to fish
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: Elsevier                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فروشنده دوره گرد، الگوریتم ژنتیک، برنامه ریزی پویا
Supply chain sustainability, Dynamic traveling salesman problem, Genetic algorithms, Fish aggregating devices

کد مقاله O67
عنوان مقاله:

A Feature Selection Algorithm to Intrusion Detection Based on Cloud model and Multi Objective Particle Swarm Optimization
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : kdd99، کروموزم اسخراج ویژگی، الگوریتم پرندگان، pso ، چند هدف بهینه سازی ازدحام ذرات
Cloud model; feature selection; intrusion detection; multi-objective particle swarm optimization

کد مقاله O68
عنوان مقاله:

تقطیع مرزها در تصاویر IVUS

Detecting Coronary Layers in IVUS Pictures Using Image Fusion Approach

&

Modified Wavelet Transform Features for Characterizing Different Plaque Types in IVUS Images; A Feasibility Study

سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مهندسی پزشکی-بیوالکتریک، مرزهای عروقی، خوشه، باینری
کد مقاله O69
عنوان مقاله:  ارائه یک پروتکل خوشه بندی برای افزایش طول عمر شبکه های حسگر بیسیم
خوشه بندی یک رویکرد کارآمد برای تعدیل بار بین گره های حسگر و افزایش طول عمر شبکه است با خوشه بندی داده های ارسالی گره های درون خوشه توسط سرخوشه تجمیع شده و به ایستگاه پایه ارسال می شود بنابراین گره ها می توانند سربار ارتباطی خود را که از ارسال مستقیم داده هایشان به ایستگاه پایه حاصلمیشود کاهش دهد دراین تحقیق یک پروتکل خوشه بندی برمبنای پروتکل مشهور HEED ارایه شده است که بصورت توزیع شده عمل می کند و هدف آن افزایش طول عمر شبکه می باشد معیار انتخاب سرخوشه دراین پروتکل ترکیبی ریاضی از دو معیار درجه گره و مرکزیت گره با ملاحظه انرژی باقیمانده آن است همچنین دراین پروتکل خوشه بندی زمانی انجام می شود که حداقل یکی از سرخوشه ها بخش معینی از انرژی خود را مصرف کند پروتکل ارایه شده دراین تحقیق (iHEED) با دو پروتکل مشهور شبکه های حسگر بیسیم به لحاظ معیارهای کارآمدی انرزی مقایسه شده است.

سال ارائه:  1389       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه حسگر بیسیم،خوشه بندی،رویکرد انرژی_کار آمد،طول عمر شبکه،الگوریتم خوشه بندی توزیع شده
کد مقاله O70
عنوان مقاله:

اعتبار سنجی  پیشرفته اندیس خوشه برای ارزیابی تعداد بهینه کلاسترها برای الگوریتم فازی C_Means
(محاسبه تعداد خوشه های بهینه در الگوریتم  FCM که از الکوریتم های داده کاوی)

Enhanced Cluster Validity Index for the Evaluation of Optimal Number of Clusters for Fuzzy C-Means Algorithm

سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :-

کد مقاله O71
عنوان مقاله:

modeling integrated lane changing behaviour

سال ارائه:  2003       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ماکزیمم لایکلیهود، محاسبه میزان تشابه ماتریسA

کد مقاله O73
عنوان مقاله:

انتخاب مسیر مناسب حرکت سنسور در شبکه های بی سیم سنسوری  با الگوریتم مورچگان
Energy-aware routing algorithm for wireless sensor networks
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: Elsevier                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم مورچگان ACO

Wireless sensor networks, Clustering, Routing, Energy efficient, Network lifetime, Energy consumption

کد مقاله O74
عنوان مقاله:

Genetic algorithm for fragile audio watermarking
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: Springer                          گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پنهان نگاری، صوتی، الگوریتم ژنتیک، هوش مصنوعی
Artificial intelligence, Digital data hiding, Multimedia security, Steganography, Fragile audio, watermarking

 

کد مقاله O75
عنوان مقاله:

Linguistic data mining with fuzzy FP-trees
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: Elsevier                           گزارش فارسی: دارد+ترجمه
کلید واژه : درخت FP فازی، تراکنش
Fuzzy data mining, Fuzzy-set, Quantitative value, Fuzzy FP-trees, Frequent fuzzy patterns

 

کد مقاله O76
عنوان مقاله:

Evolutionary-Optimization-of-Software-Quality-Modeling-with-Multiple-Repositories
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم ژنتیک، برنامه نویسی ژنتیک، روش های یادگیری ماشین
Genetic programming, optimization, software quality, defects, machine learning, software measurement

 

کد مقاله O77
عنوان مقاله:

Distributed key figure optimization approaches for global goal coordination in multi-agent systems for production control
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: Elsevier                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستم‌های چندعاملی چیست؟(Multi Agent Systems)

Multi-agent system, production control, key performance indicators, mathematical optimization, planning and scheduling, dynamic reorganization

 

کد مقاله O78
عنوان مقاله:

Dimensionality and data reduction in telecom churn prediction
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : داده کاوی، انتخاب ویژگی، کلاسه بندی
Data mining, Feature selection, Churn prediction, Data reduction

 

کد مقاله O79
عنوان مقاله:

Exposing Digital Forgeries in Video by Detecting Duplication
افشای جعل دیجیتال در ویدئو با تشخیص تکرار
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، ویدئو
 

کد مقاله O80
عنوان مقاله:

تعیین واحدهای ژئومکانیکی ( GMUs) مخزن با استفاده از داده های چاه پیمایی در یکی از میادین نفتی خلیج فارس
سال ارائه:  1393       نوع مقاله: کنفرانسی                           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مکانیک سنگ، لاگهای پتروفیزیکی، واحدهای ژئومکانیکی، شکستگی، پارامترهای ژئومکانیکی
k-min

 

کد مقاله O81
عنوان مقاله:

Genetic algorithm-based method for mitigating label noise issue in ECG signal classification
یافتن بیت هایی خاص از سیگنال های ECG

سال ارائه:  2015       نوع مقاله: Elsevier                           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : قلب، بیولوژیک ، الگوریتم ژنتیک
ECG signal classification, Genetic algorithms, Mislabeling issue, Multiobjective optimization, Training sample validation

 

کد مقاله O82
عنوان مقاله:

Haar wavelet method for nonlinear integro-diﬀerential equations
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: Elsevier                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پایه های هار، عملیاتی انتگرال
Integro-differential equations; Numerical solution; Nonlinear; Haar wavelets; Collocation method

 

کد مقاله O83
عنوان مقاله:

Context-sensitive intra-class clustering
الگوریتم مبتنی بر حوزه داده برای دسته بندی درون کلاسی داده ها
سال ارائه:  2004       نوع مقاله: Elsevier                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کلاسه بندی
Intra-class clustering, ICC, Linear discriminant analysis, LDA, Semi-supervised learning

 

کد مقاله O84
عنوان مقاله:

A scheduling model for serial jobs on parallel machines with different preventive maintenance (PM)
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: Springer                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم ژنتیک، برنامه ریزی
Scheduling, Reliability, Preventive, maintenance, Multi-objective genetic algorithm

 

کد مقاله O85
عنوان مقاله:

CLUSTER HEAD ELECTION USING  IMPERIALIST  COMPETITIVE ALGORITHM FOR WIRELESS  COMPETITIVE ALGORITHM (CHEI)FOR WIRELES
یاده سازی سه الگوریتم رقابت امپریالیست، LEACH و ژنتیک
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه های بیسیم، کلاستر، مصرف انرژی
Wireless  Sensor  Networks,  Clustering,  Imperialist  competitive  algorithm,  ICA,  Energy  Consumption, Cluster Head Election

 

کد مقاله O86
عنوان مقاله:

Diagnosis of Multiple Sclerosis (MS) Using Convolutional Neural Network (CNN) from MRIs
تشخیص بیماری MS  با استفاده از شبکه های عصبی کانولوشن (CNN)  از طریق تصاویر MRI

سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم cnn و mlp T، مغز، شبکه عصبی
Convolution neural network (CNN), Multilayer neural network (MNN), Multiple Sclerosis (MS),

Magnetic resonance images (MRI) and feature extraction

 

کد مقاله O87
عنوان مقاله:

Adaptive Batch Mode Active Learning
حالت دسته ای تطبیقی در یادگیری فعال
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم های BMAL تطبیقی ، بیومتریک
Batch mode active learning (BMAL), biometric recognition, numerical optimization, submodular functions

 

 

کد مقاله O88
عنوان مقاله:

A Practical Implementation of Face Detection by Using Matlab Cascade Object Detector
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: IEEE                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستم تشخیص چهره، الگوریتم ویولا جونز
Viola – Jones algorithm, face detection, AdaBoost,  integral image, cascade object detector

 

 

کد مقاله O89
عنوان مقاله:

Classification of remote sensed data using Artificial Bee Colony algorithm
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: Elsevier                          گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بهینه کردن الگوریتم کلونی زنبور عسل
Artificial Bee Colony;Classification onlooker bees; MLC; Remote sensing data

 

کد مقاله O90
عنوان مقاله:

Separation of the retinal vascular graph in arteries and veins based upon structural knowledge
سال ارائه:  2009        نوع مقاله: Elsevier                           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ناحیه دست، رگ های خونی
Retinal vascular graph, Artery, Vein, Constraint satisfaction problemو Constraint propagation

 

بانک مقالات برق قدرت_ قسمت اول
-پروژه ها و مقالات شبیه سازی شده در متلب-
کد مقاله g3
عنوان اصلی مقاله :

A Binary Particle Swarm Optimization for Optimal Placement and Sizingof Capacitor Banks in Radial Distribution Feeders with Distorted Substation Voltages 
ترجمه فارسی موضوع مقاله: تعیین اندازه ثابت و جایابی خازن با استفاده از الگوریتم ازدحام ذرات PSO
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: –
کلیدواژه: برق قدرت، خازن گذاری capacitor sizing, capacitor placement, binary particle swarm optimization, harmonics, power flow

 

کد مقاله g6
عنوان اصلی مقاله :
 Back-Pressure Cogeneration Economic Dispatch For Physical Bilateral Contract Using Genetic Algorithms 
ترجمه فارسی موضوع مقاله: پخش بار اقتصادی سیستم تولید همزمان برای قرارداد فیزیکی دوطرفه با استفاده از الگوریتم ژنتیک
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: مدیریت برق، پخش بار اقتصادی Cogeneration, Genetic algorithms, Bilateral contract

 

کد پروژه g7
عنوان اصلی پروژه :

 شبیه‌سازی یک مزرعه بادی 9 مگاواتی
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: برق قدرت، نیروگاه بادی Wind farm

 

کد پروژه g11 
عنوان اصلی پروژه : راه حلی برای جریان برق بهینه توسط روش دیفرانسیلی

سال ارائه:  –       نوع مقاله: –        گزارش فارسی: –
کلید واژه : برق  قدرت ، Optimal Power flow, Differential Evolution
کد مقاله g37
عنوان مقاله:

Formal Derivation of Direct Torque Control for Induction Machines
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: TRANSACTIONS                       گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: موتور، کنترل، بردار کنترل، موتور AC، DTC، کنترل مستقیم گشتاور AC motors, direct torque control (DTC), induction motor drives, singularly perturbed systems, vector control

کد مقاله g38
عنوان مقاله:

Direct Torque Control of Permanent Magnet Synchronous Motor
سال ارائه:  2003       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل مستقیم گشتاور، موتور سنکرون، بردار مکان Direct Torque Control, Stator Space Vectors, Permanent Magnet Synchronous Motor

کد مقاله g39
عنوان مقاله:

(Direct Torque Control of Induction Motor Using Space Vector Modulation )SVM-DTC
سال ارائه:  2008       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل مستقیم گشتاور،  Direct Torque Control, Stator Space Vectors, space vector modulation (SVM)

کد مقاله g40 
عنوان مقاله:

Control of a Bidirectional Z-Source Inverter for Hybrid Electric Vehicles in Motoring, Regenerative Braking and Grid Interface Operations
کنترل یک اینورتر دوجهته Z-منبع برای ترکیبی وسایل نقلیه الکتریکی در رانندگی، احیاکننده ترمز و شبکه عملیات رابط
سال ارائه:  2010       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل اینورتر دوطرفه ،
Z-source Inverter, indirect field-oriented control, regenerative braking, grid interface

کد مقاله g41
عنوان مقاله:

Transmission Planning Considering Reliability and Economic Performances in A Deregulated Environment
طراحی و برنامه​ریزی یک خط انتقال برای بهینه​سازی با در نظر گرفتن قابلیت اطمینان
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: قابلیت اطمینان، الگوریتم ژنتیک، بازار برق
cost-benefit analysis; reliability; genetic algorithms (GAs)

 

کد مقاله g42
عنوان مقاله:

Optimal interface based on power electronics in distributed generation systems for fuel cells
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: –

کلیدواژه: پیل سوختی، کنترل ولتاژ، توزیع پراکنده، DG، الکترونیک قدرت Distributed generation (DG), PEM fuel cell, Power electronics, Voltage control loop, PWM

 

کد مقاله g43
عنوان مقاله:
Photovoltaic based dynamic voltage restorer with power saver capability using PI controller
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: فتوولتائیک، مبدل DC به DC، مبدل بوست
Dynamic voltage restorer (DVR), Photovoltaic (PV), Voltage sag, Voltage swell, Outage, DC–DC boost converter

کد مقاله g45
عنوان مقاله:

Sensorless Indirect Stator Field Orientation Speed Control for Single-Phase Induction Motor Drive
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: ژنراتور دوسو تغذیه، توربین بادی، بردار کنترل Indirect stator-flux-oriented control, sensorless, vector control, single-phase induction motor, speed estimation

 

کد مقاله g46
عنوان مقاله:

A GA-API Solution for the Economic Dispatch of Generation in Power System Operation
راه‌حل ژنتیک برای دیسپاچ اقتصادی تولید در بهره‌برداری سیستم‌های قدرت
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: سیستم‌های قدرت، بهینه‌سازی، جستجوی مقاوم Index Terms—API, ant colony optimization, economic dispatch, genetic algorithm, global optimization, hybrid models, nonconvex optimization, power system operation, robust search

 

کد مقاله g47
عنوان مقاله:

A Particle Swarm Optimization for Economic Dispatch With Nonsmooth Cost Functions
راه‌حل ژنتیک برای دیسپاچ اقتصادی تولید در بهره‌برداری سیستم‌های قدرت
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: الگوریتم پرندگان، هوش جمعی ذرات، بهینه‌سازی با قید، پخش بار اقتصادی Constrained optimization, economic dispatch (ED), nonsmooth optimization, particle swarm optimization (PSO)

 

کد مقاله g48
عنوان مقاله:

Unit Commitment Problem Solution Using Shuffled Frog Leaping
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: توزيع اقتصادي، بهینه‌سازی، الگوریتم پرندگان، قورباغه (پیاده‌سازی این مقاله با الگوریتم PSO انجام‌شده است) Economic dispatch, generation scheduling, optimization techniques, shuffled frog leaping algorithm, unit commitment

 

کد مقاله g49
عنوان مقاله:
Benefits of Power Electronic Interfaces for Distributed Energy Systems
سال ارائه:  2010       نوع مقاله:     IEEE   گزارش فارسی: دارد کلیدواژه : Distributed energy (DE), distributed generation (DG), fault current, interconnection, interface, inverter, microgrid, power electronics (PE), power quality.
انرژی توزیع‌شده، تولید پراکنده (DG)، جریان خطا، اتصال، رابط، اینورتر،microgrid، الکترونیک قدرت، کیفیت توان
 

کد مقاله g50 
عنوان مقاله:

An Integral Battery Charger with Power Factor Correction for Electric Scooter

سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال                      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: موتور DC، مبدل، مبدل AC motor drives, AC motor modelling, ac–dc, power conversion, battery chargers, interleaved converter, road, vehicle electric propulsion

 

کد مقاله g51
عنوان مقاله:

A backward sweep method for power flow solution in distribution networks 2010
پخش بار یک شبکه توزیع شعاعی با حضور D-STATCOM

سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل گشتاور، فازی، موتور القایی Backward/forward method, Radial and meshed distribution networks, PV nodes, Power flow

 

کد مقاله g52
عنوان مقاله:

Power-Management Strategies for a Grid-Connected PV-FC Hybrid System
سال ارائه:  2010       نوع مقاله:IEEE     گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: سیستم هیبرید، فوتو ولتائیک Distributed generation, fuel cell, hybrid system, microgrid, photovoltaic, power management.

کد پروژه g56
عنوان مقاله:

پخش بار بهینه توان راکتیو با استفاده از الگوریتم ازدحام ذرات PSO
سال ارائه: –      نوع مقاله:-    گزارش فارسی: دارد

 
کد مقاله g57 
عنوان مقاله:

Permanent Magnet Synchronous Generator-Based Standalone Wind Energy Supply System
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:IEEE    گزارش فارسی: –

کد مقاله g59
عنوان مقاله:

Modeling and simulation of reverse power relay for generator protection
مدل‌سازی و شبیه‌سازی رله قدرت معکوس برای حفاظت ژنراتور
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:IEEE    گزارش فارسی: دارد
 

کد مقاله g61
عنوان مقاله:

Dynamic equivalents for calculation of power system restoration
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:
Artificial Neural Networks (ANN)

 

کد مقاله g62 
عنوان مقاله:

Modified Dynamic Phasor Estimation Algorithm for the Transient Signals of Distributed Generators
سال ارائه:  2013       نوع مقاله:IEEE   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:
Distributed generators, modified dynamic phasor,phasor estimation, time-variant fault current

 

کد مقاله g64
عنوان مقاله:
Battery Energy Storage Station (BESS)-Based Smoothing Control of Photovoltaic (PV) and Wind Power Generation Fluctuations
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد کلیدواژه:
Adaptive smoothing control, battery energy storage station (BESS), solar power generation, state of charge (SOC), wind power generation.

 

کد مقاله g65 
عنوان مقاله:

DFIG-Based Wind Power Conversion With Grid Power Leveling for Reduced Gusts
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:Battery energy storage system (BESS), doubly fed induction generator (DFIG), grid power leveling, vector control, wind energy conversion system (WECS)

 

کد مقاله g71
عنوان مقاله:

Direct Active and Reactive Power Control of DFIG for Wind Energy Generation
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل توان، کنترل گشتاور، تبدیل ولتاژ، بردار ولتاژ، دو ﺳﻮ ﺗﻐﺬﯾﻪ ﺗﻮرﺑﯿﻦ ﺑﺎدي
Direct power control (DPC), doubly fed induction generator (DFIG), direct torque control, voltage source converter, voltage vector

کد مقاله g72
عنوان اصلی مقاله :
A New Method for Islanding Detection of Inverter-Based Distributed Generation Using DC-Link Voltage Control
روش جدیدی برای تشخیص حالت جزیره ای در یک DG همراه اینورتر با کمک کنترل ولتاژ لینک DC
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Distributed generation (DG), islanding, nondetection zone (NDZ), voltage-source inverter
کد مقاله g73
عنوان مقاله:

An improved soft switched PWM interleaved boost AC–DC converter
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: Elzevier   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Interleaved boost,Soft switching ,Zero-voltage-transition ,Power factor correction
 
کد مقاله g74
عنوان اصلی مقاله :
Control of a Multiple Source Microgrid With Built-in Islanding Detection and Current Limiting
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Autonomous, control, inverter, islanding, microgrid, voltage-sourced converter (VSC)

کد مقاله g75
عنوان اصلی مقاله :
Eddy-Current Loss Modeling for a Form-Wound Induction Motor Using Circuit Model
مدلسازی تلفات جریان گردابی برای یک موتور القایی با هسته Form با استفاده از مدار معادل
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Eddy-Current , equivalent circuit, parameter estimation, skin effect
 
کد مقاله g76
عنوان اصلی مقاله :
Hybrid fuel cell based Distributed Generation system for the Mitigation of voltage sag
 سال ارائه:  2013       نوع مقاله:ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Control, energy storage, fuel cell (FC), hybrid وsystem, smart grid, voltage sag
 
کد مقاله g77
عنوان اصلی مقاله :
Influence of Mode of Operation of the SSSC on the Small Disturbance and Transient Stability of a Radial Power System
 سال ارائه:  2005       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Constant quadrature voltage mode, constant reactance mode, damping power, static synchronous series compensator (SSSC), synchronizing power, transient stability limit
 
کد مقاله g78
عنوان اصلی مقاله :
Learning improvement by using Matlab simulator in advanced electrical machinery laboratory
تعیین پارامترهای موتور القایی با استفاده از روش RLS
سال ارائه:  2010       نوع مقاله:ScienceDirect        گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:Learning Induction Machine (IM) Drive, Education of Composite Model Flux Observer,Estimation angle of the rotor flux space vector words
 
کد مقاله g79
عنوان اصلی مقاله :
Impact of FACTS controllers on the stability of power systems connected with doubly fed induction generators
اثر کنترل کننده های FACTS بر روی پایداری سیستم‌های توان متصل با مولدهای القایی با تغذیه مضاعف
 تمام بلوک های بلوک های استاندارد استفاده شده در نرم افزار متلب می باشند
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:Elsevier        گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:Wind energy conversion systems ,Doubly fed induction generators ,Flexible alternating ,current transmission ,systems ,Rotor angle stability ,Rotor speed stability
 
کد مقاله g84
عنوان اصلی مقاله :
A Multivariable Design Methodology for Voltage Control of a Single-DG-Unit Microgrid
سال ارائه:  2013       نوع مقاله :IEEE      گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:Convex optimization, digital multivariable control, distributed generation, islanded mode, loop shaping, microgrid, voltage regulation, voltage source converter
 
کد مقاله g85
عنوان اصلی مقاله :
Investigation on the Ripple Voltage and the Stability of SR Buck Converters With High Output Current and Low Output Voltage
 
بررسی ولتاژ موجک (ریپل) و ثبات مبدل های SR BUCK با جریان خروجی بالا و ولتاژ خروجی پایین
سال ارائه:  2010       نوع مقاله :IEEE      گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:Ripple ratio, stability, synchronous rectifier (SR), voltage regulator
 
کد مقاله g86
عنوان اصلی مقاله :
Reliability/cost evaluation of a wind power delivery system
سال ارائه:  2010       نوع مقاله :Elsevier      گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:Wind power, Delivery system, Reliability, Cost ,Planning 
کد مقاله g89
عنوان مقاله:
A fuzzy logic supervisor for active and reactive power control of a variable speed wind energy conversion system associated to a flywheel storage system
سال ارائه:  2009         نوع مقاله: ELsevier     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:WECS, DFIG, Flywheel Energy Storage System (FESS) ,Fuzzy logic supervisor ,Powers smoothing
 
کد مقاله g90
عنوان مقاله:
TCSC Power Oscillation Damping and PSS Design Using Genetic Algorithm Modal Optimal Control
میرا کنندگی نوسان توان با TCSC و طراحی کنترل کننده بهینه با استفاده از الگوریتم ژنتیک
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل بهینه، ژنتیک
GA, modal optimal control, power system stability, SMIB, TCSC
 
کد مقاله g91
عنوان مقاله:
Frequency Stability for Distributed Generation Connected through Grid-Tie Inverter
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: ندارد
کلید واژه:Distributed power generation, Power distribution, Power system stability, Power system control Inverters
 
کد مقاله g92
عنوان مقاله:
SIMULATION OF CYCLOCONVERTER FED SPLIT PHASE INDUCTION MOTOR
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Cycloconverter, Split phase Induction Motor, MATLAB
 
کد مقاله g93
عنوان مقاله:
SIMULATION OF D-STATCOM AND DVR IN POWER SYSTEMS
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: ندارد
کلید واژه:D-Statcom, DVR, voltagedips, swells,interruption,power quality, VSC
 
کد مقاله g94
عنوان مقاله:
Saturated Induction Machine Modelling Based on High Frequency Signal Injection
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Induction  Machine, Modelling,  Third  Harmonic, Signal Injection
 
کد مقاله g95
عنوان مقاله:
Permanent Magnet Synchronous Motor with Linear Quadratic Speed Controller 
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: Elsevier                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Permanent Magnet Synchronous Motor (PMSM), Linear Quadratic Regulator(LQR), PID controller, Simulink
 
 
کد مقاله g96
عنوان مقاله:

A review on the economic dispatch and risk management of the large-scale plug-in electric vehicles (PHEVs)-penetrated power systems
بررسی آثار شارژ و دشارژ خودروهای هیبریدی بر شبکه نمونه
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: Elsevier                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Plug-in hybrid electric vehicle (PHEV)و Economic dispatchو Joint scheduling وRisk management وElectric market

کد مقاله g97
عنوان مقاله:

A MATLAB-Simulink-Based PV Module Model and Its Application Under Conditions of Nonuniform Irradiance
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:MATLAB-Simulink, model, nonuniform irradiance, photovoltaic (PV) array

کد مقاله g98
عنوان مقاله:

A backward sweep method for power flow solution in distribution networks
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: Elsevier                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:درس بهره برداری، Backward/forward method, Radial and meshed distribution networks, PV nodes, Power flow

کد مقاله g99
عنوان مقاله:

A T-Connected Transformer and Three-leg VSC Based DSTATCOM for Power Quality Improvement
ترانسفورماتور با اتصال T و DSTATCOM مبتنی بر VSC سه پایه‌ برای بهبود کیفیت توان
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE                                     گزارش فارسی: دارد

کلید واژه:جبرانساز استاتیک توزیع (DSTATCOM)، جبرانسازی جریان نوترال، بهبود کیفیت توان، ترانسفورماتور با اتصال T، مبدل منبع ولتاژ (VSC).Distribution static compensator (DSTATCOM), neutral current compensation, power quality improvement, T-connected transformer, voltage source converter (VSC)

کد مقاله g106
عنوان مقاله:
Simulation of Correlated Wind Speed Data for Economic Dispatch Evaluation
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : توزیع اقتصادی، باد، مونت کارلو
Correlation, economic dispatch, Monte Carlo simulation, Weibull distributions, wind power

کد مقاله g107
عنوان مقاله:

Dynamic compensation of reactive power in Various Faults in Power System
جبران دینامیک توان راکتیو برای خطاهای مختلف در سیستم قدرت (statcom)
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: JEEE                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :
STATCOM, Voltage Source Converter (VSC), Pulse-width Modulation (PWM), Single line to ground fault

کد مقاله g108
عنوان مقاله:

A demand response based solution for LMP management in power markets
راه حل هاي پاسخ تقاضا مبتنی بر مدیریت LMP در بازارهای برق
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: Elsevier                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Restructured power systems,Demand response (DR),Emergency demand response program,(EDRP),Local marginal pricing (LMP)

کد مقاله g109
عنوان مقاله:

Power System Stability Improvement of Long Transmission Line System by Using Static Var Compensator (SVC
بهبود پایداری سیستم قدرت در سیستم خط انتقال بلند با استفاده از  جبران کننده استاتیکی وار (SVC)

سال ارائه:  2013       نوع مقاله: Journal                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

FACTS, long transmission line, MATLAB, SVC, power system stability, three phase fault.

کد مقاله g110
عنوان مقاله:

Harmonic Analysis in a Power System with Wind Generation
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: IEEE                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : تجزیه و تحلیل هارمونیک
Harmonics modeling, power system harmonics,summation of harmonics, wind turbines

کد مقاله g111
عنوان مقاله:

Large-Scale Real-Time Simulation of Wind Power Plants into Hydro-Québec Power System
سال ارائه:  2008به بعد       نوع مقاله: journal                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

Wind generator, wind power plant, modeling, model validation, simulation, real-time simulation

 

کد مقاله g114
عنوان مقاله:

P-Q Control Matrix Converter Based UPFC By Direct Power Control Method
ماتریس کنترل P-Q مبدل مبتنی بر UPFC با استفاده از روش کنترل توان مستقیم
سال ارائه:  2013        نوع مقاله: journal                                       گزارش فارسی: دارد

کلید واژه:

کد مقاله g119
عنوان اصلی مقاله :

 Design and Simulations of Solid Oxide Fuel Cell Power System using Three Phase Inverter for Grid
Applications

شبیه سازی سلول سوختی اکسید سیستم با استفاده از اینورتر سه فاز
سال ارائه:  2013       نوع مقاله:ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

ELF-extremely low frequency, Amplifiers, loop antennas, magnetic field measurement, magnetometers

کد مقاله g120
عنوان اصلی مقاله :

Implementation of Simulink in Protection of Transmission Lines
اجرای سیمولینک در حفاظت از خطوط انتقال
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

ANN (Artificial neural network), Simulink, High voltage transmission lines, Fault

کد مقاله g121
عنوان اصلی مقاله :

Comparative Study of Speed Control of D.C. Motor Using PI, IP, and Fuzzy Controller
بررسی مقایسه ای کنترل سرعت موتور DC با استفاده از PI، IP، و کنترل فازی
�در این مقاله سعی شده است که سرعت موتور DC به سه صورت منطق فازی و PI وIP کنترل شود .برای این منظور ابتدا باید موتور DC مدل گردد و این دو کنترل روی آن اعمال گردد .

سال ارائه:  2013       نوع مقاله:ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

Fuzzy logic controller (FLC) , Integral- Proportional (I-P) controller, Proportional-Integral (P-I) controller,
Speed control, DC Motor drive.

کد مقاله g122
عنوان اصلی مقاله :

Reliability Study of HV Substations Equipped With the Fault Current Limiter
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه: قابلیت اطمینان
Terms—Failure mode and effect analysis (FMEA), fault current limiter (FCL), reliability evaluation,

substation configuration.

کد مقاله g123
عنوان اصلی مقاله :

Reconfiguration of Power Distribution Systems Considering Reliability and Power Loss
پیکر بندی مجدد سیستم های توزیع با توجه به قابلیت اطمینان و تلفات توان
در این مقاله برای تغییر بهینه ی ساختار شبکه های توزیع، روشی بر اساس پارامترهای قابلیت

اطمینان و تلفات ارائه شده است.

سال ارائه:  2012       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد

کلید واژه:

Binary particle swarm optimization (BPSO), distribution system reconfiguration, minimal cut set, power loss, probabilistic reliability model.

کد مقاله g124
عنوان اصلی مقاله :

Analysis and Simulation of a D-STATCOM for Voltage Quality Improvement
تجزیه و تحلیل و شبیه سازی D-STATCOM برای بهبود کیفیت ولتاژ
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:journal        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

Power Quality, Energy Storage System (ESS), D-STATCOM, Voltage Flicker, Synchronous Reference Frame (SRF).

کد مقاله g125
عنوان اصلی مقاله :

 Sensorless DTC-SVM for Induction Motor Driven by a Matrix Converter Using a Parameter Estimation Strategy
 DTC – SVM بدون سنسور براي موتور القايي با يك مبدل ماتريسي با استفاده از استراتژي تخمين پارامتر
اين مقاله يك روش تنظيم شده بردار فضايي كنترل شده گشتاور مستقيم براي بهبود عملكرد بدون سنسور مبدل ماتريسي را ارائه مي دهد كه اين مبدل با استفاده از طرح تخمين پارامتر به حركت در مي آيد .
در واقع يك روش جديد بدون سنسور براي تخمين سرعت روتور، شار، مقاومت استاتور و مقاومت روتور ارائه داده خواهد شد

سال ارائه:  2008       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد

کلید واژه: تبديل توان AC- AC ، تحريك های موتور AC ، مشاهده گرها.

AC–AC power conversion, AC motor drives, observers.

کد مقاله g132
عنوان مقاله:
Power System Reliability Analysis Considering Protection Failures
سال ارائه:  2002       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستم قدرت، قابلیت اطمینان
Power system, Reliability, Protection systems, Rare events, Cascading, Hidden failures

کد مقاله g133
عنوان مقاله:
Improved Configurations for Dc to Dc  Buck and Boost Converters
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مبدل DC به DC
dc-dc Buck converter, Boost converter, ripple voltage
 
کد مقاله g134
عنوان مقاله:
Simulation of an isolated Wind Diesel System with battery energy storage
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبیه سازی دینامیکی، اینورتر، dfig
Wind Diesel, Isolated Power Systems, Dynamic simulation, Battery based Energy Storage Systems, Current Controlled Inverter

کد مقاله g135
عنوان مقاله:
A Single-Input Single-Output Approach by using Minor-Loop Voltage Feedback Compensation with Modified SPWM Technique for Three-Phase AC–DC Buck Converter
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :MATLAB-Simulink, Minor-loop feedback compensator, Modified SPWM, Three-phase AC–DC buck converter

کد مقاله g136
عنوان مقاله:

A D-STATCOM Scheme using Power Quality Improvement in Power System
سال ارائه:  2012                 نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد

کلید واژه :  D-STATCOM, PWM Inverter, SVC, Power Quality.

کد مقاله g137
عنوان مقاله:

Load Compensation for Diesel Generator-Based Isolated Generation System Employing DSTATCOM
سال ارائه:  2011                نوع مقاله: IEEE                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Adaline, diesel generator set, distribution static synchronous compensator (DSTATCOM), harmonic  limination,load compensation
کد مقاله g138
عنوان مقاله:

Multiobjective Optimal Location of FACTS Shunt-Series Controllers for Power System Operation Planning
در این پروژه سعی شده تا یک شبکه 14 شینه IEEE با افزودن تعداد سه عدد از ادوات FACTs به سیستم در حالت ماندگار شبیه سازی شود. ادوات به کار رفته عبارتند از HFC بین شین 2 و 4، PST بین شین 2 و 5 و UPFC بین شین 6 و 13.
سال ارائه:  2012                نوع مقاله: IEEE                       گزارش فارسی: دارد

کلید واژه : Flexible ac transmission systems (FACTS), hybridflow controller (HFC), multiobjective, optimal location, optimal power flow (OPF), phase-shifting transformer (PST), unified power-flow controller (UPFC).

کد مقاله g139
عنوان مقاله:

Power Quality Issues in Traction Power Systems
سال ارائه:  2013                نوع مقاله: –                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

کد مقاله g140
عنوان مقاله:

Trans-Z-Source Inverters
سال ارائه:  2011                نوع مقاله:IEEE                        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :Current-source inverter, dc–ac conversion, voltage-source inverter, Z-source inverter
کد مقاله g149
عنوان مقاله:
Multicriteria Design of Hybrid Power Generation Systems Based on a Modified Particle Swarm Optimization Algorithm
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستم هیبرید، انرژی های نو
Adequacy evaluation, hybrid power generation, system, multicriteria design, particle swarm optimization, probabilistic, method, renewable energy, time-series models
کد مقاله g150
عنوان مقاله:
A New Variable-Speed Wind Energy Conversion System Using Permanent-Magnet Synchronous Generator and Z-Source Inverter
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل بهینه، ژنتیک
Maximum power point tracking (MPPT) control, permanent-magnet synchronous generator (PMSG), wind energy, conversion system (WECS), Z-source inverter.

کد مقاله g151
عنوان مقاله:

Investigation of Induction Motors Starting and Operation with Variable Frequency Drives
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل برداری Variable frequency drives, induction motors, motor starting, cross-line starting, torque

کد مقاله  g156
عنوان مقاله:
DG integrated multistage distribution system expansion planning
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : چند مرحله ای، سیستم های توزیع، الگوریت ژنتیک
Distributed generation, Genetic algorithm, Multistage distribution expansion planning, Optimal power flow
 
کد مقاله g157
عنوان مقاله:
A new improved adaptive imperialist competitive algorithm to solve the reconfiguration problem of  distribution systems for loss reduction and voltage profile improvement
“Study of Reconfiguration for the Distribution System With Distributed Generators”

بازآرایی فیدرهای توزیع در حضور تولیدات پراکنده با استفاده از الگوریتمga-bfa 
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ga algorithm, distributed generation, distribution system, feeder reconfiguration , Improved adaptive imperialist competitive ,algorithm, Reconfiguration ,Ant colony algorithm ,Genetic algorithm ,Distribution system ,Heuristic prohibited zone method
 
کد مقاله g204
عنوان مقاله:

حداقل سازی هزینه فروافتادگی ولتاژ و تلفات توان با استفاده از مکان یابی بهینه ی تولیدات پراکنده و ادوات FACTS
Reactive power management of distribution networks with wind generation for improving voltage stability

سال ارائه:  2013       نوع مقاله: –                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم ژنتیک, الگوریتم ازدحام ذرات , الگوریتم رقابت استعماری, تلیدات پراکنده, ادوات FACTS, جایابی بهینه, فروافتادگی ولتاژ
· کار انجام شده در مقاله:

· مکان و اندازه بهینه SVC وDSTATCOM در شبکه توزیع با استفاده از الگوریتم ژنتیک
· مکان و اندازه بهینه DG در شبکه توزیع با استفاده الگوریتم ژنتیک
اهداف:

· کاهش فروافتادگی ولتاژ
· کاهش تلفات
کار هایی که انجام شده:

· مکان و اندازه بهینه SVC وDSTATCOM و خازن موازی در شبکه توزیع با استفاده از GA ، PSO وICA

اهداف:

· کاهش فروافتادگی ولتاژ
· کاهش تلفات
 
کد مقاله g205
عنوان مقاله:

Buck–Boost-Type Unity Power Factor Rectifier With Extended Voltage Conversion Ratio
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : harmonic rectifier, power factor correction (PFC), single-stage single-switch rectifier, unity power factor(UPF

 

کد پروژه g206
عنوان پروژه:

مدل سازی خطای سیم پیچ به زمین ترانسفورماتورهای قدرت
جهت اطلاع بیشتر به مدیریت متلبی ایمیل بزنید                     گزارش فارسی: دارد
 

کد مقاله g207
عنوان مقاله:

Power Quality Improvement by Suppression of Current Harmonics Using Hysteresis Controller Technique
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IJRTE              گزارش و ترجمه فارسی: دارد
کلید واژه :  Hysteresis  Current  control,  Instantaneous power (p–q) theory, PI Controller, Shunt Active Power Filter

 

کد مقاله g208
عنوان مقاله:

Enhanced Hysteresis-Based Current Regulators in Vector Control of DFIG Wind Turbines
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                             گزارش: دارد
کلید واژه : Doubly fed induction generator (DFIG), equidistant hysteresis bands, grid-flux orientation, vector-based hysteresis current regulator

 

کد مقاله g209
عنوان مقاله:

Evaluating the Benefits of a Hybrid Solid Oxide Fuel Cell Combined Heat and Power Plant for Energy Sustainability and Emissions Avoidance
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                             گزارش: دارد
کلید واژه :   Combined heat and power (CHP), electricity generation, energy sustainability, solid oxide fuel cells (SOFCs)

 

کد مقاله g210
عنوان مقاله:

امکان سنجی کاربرد خودروهای برقی بعنوان نیروگاه های تولید  پراکنده
سال ارائه:  1386       نوع مقاله: کنفرانسی                           گزارش: دارد
کلید واژه :   خودرو برقی, تولید پراکنده, منحنی بار, ضریب بار
 

کد مقاله g211
عنوان مقاله:

Modeling and  Simulation of a Dynamic Voltage Restorer  (DVR)  for  Power  Quality Problems Voltage  Sags and  Swells
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                           گزارش: دارد
کلید واژه :  Dynamic  Voltage  Restorer  (DVR),  Power quality  problems,  Sinusoidal  Pulse  Width  Modulation  (SPWM), Voltage sag and swell,  Voltage Source Converter  (VSC)

 

کد مقاله g212
عنوان مقاله:

Torque Ripple Reduction of the Torque Predictive Control Scheme for Permanent-Magnet Synchronous Motors
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                             گزارش : –

کلید واژه:  Permanent-magnet synchronous motor (PMSM),torque predictive control (TPC), torque ripple, voltage angle

 

کد مقاله g213
عنوان مقاله:

Examination  of  major  factors  affecting  voltage  variation  on  distribution  feeders
بررسی عوامل اصلی تاثیرگذار روی تغییر ولتاژ فیدرهای توزیع
برای اطلاع از مدل شبکه شبیه سازی این مقاله ایمیل بزنید
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: Elsevier                     گزارش و ترجمه: دارد
کلید واژه:  Distribution  system, Power  flow  analysis, Power  quality, Voltage  quantity, Voltage  variation

 

 

کد مقاله g214
عنوان مقاله:

Modeling of Induction Machines Using a Voltage-Behind-Reactance Formulation
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE                             گزارش: دارد
کلید واژه:  Coupled-circuit (CC) model, dynamic simulation, induction machine, qd model, voltage-behind-reactance (VBR)model

 

کد مقاله g215
عنوان مقاله:

Genetic algorithm based reactive power dispatch for voltage stability improvement
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: Elsevier                             گزارش و ترجمه و پاورپوینت: دارد
کلید واژه:  Voltage stability, L-index, Reactive power dispatch,Genetic algorithm

 

کد مقاله g216
عنوان مقاله:

A combination of genetic algorithm and particle swarm optimization for optimal DG location and sizing in distribution systems
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: Elsevier                             ترجمه: دارد
کلید واژه:  Distributed generation, Genetic algorithm, Placement, Particle swarm optimization, Losses

 

کد مقاله g217
عنوان مقاله:

Optimal sizing of battery energy storage for micro-grid operation management using a new improved bat algorithm
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: Elsevier                             گزارش:  –

کلید واژه:  Battery energy storage sizing, Distributed generation, Improved bat algorithm, Micro-grid, Operation management, Renewable energy sources

 

کد مقاله g218
عنوان مقاله:

Large-Scale Integration of Deferrable Demand and Renewable Energy Sources
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE                             گزارش:  دارد
کلید واژه:  Load management, power generation scheduling, wind power generation

 

کد مقاله g219
عنوان مقاله:

Reactive Power Compensation in railways using Active Impedance concept
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE                             پاورپوینت:  دارد
کلید واژه:  Rail transportation power systems, AC-AC ,power conversion, Reactive power control, Static VAR compensators

 

کد مقاله g220
عنوان مقاله:

Simulation of a Buck-Boost Single Phase Voltage Source Inverter for Distribution Generation Systems
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: Journal                            گزارش:  –

کلید واژه:  Buck-Boost  inverter,Distribution  generators,  Full ,bridge inverter, multiple stages, refence signal

 

کد مقاله g221
عنوان مقاله:

Simulation of Doubly-Fed Induction Generator in a Wind Turbine
سال ارائه:  2009       نوع مقاله:   International PhD Workshop                      گزارش:  دارد
کلید واژه:

 

کد مقاله g222
عنوان مقاله:

A New Intelligent Agent-Based AGC Design With Real-Time Application
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:   IEEE                      گزارش:  دارد
کلید واژه:  Agent systems, automatic generation control,(AGC), Bayesian networks (BNs), intelligent control, wind power generation

 

کد مقاله g223
عنوان مقاله:

Reference Compensation Technique of Neural Force Tracking Impedance Control for Robot Manipulators
سال ارائه:  2010       نوع مقاله:   IEEE                     گزارش:  دارد
کلید واژه: component; neural network, robot manipulator

کد مقاله g224
عنوان مقاله:
Simulation of Synchronous Generator’s Dynamic Operation Characteristics
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: کنفرانس               گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ژنراتور سنکرون، دینامیک، شبیه سازی
Synchronous generator, dynamic operation, mathematical model, simulation

 

کد مقاله g225
عنوان مقاله:
Modeling-and-control-of-the-doubly-fed-induction-generator-wind-turbine
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ژنراتور دوسو تغذیه، توربین بادی، بردار کنترل
Doubly fed induction machine, Wind turbine power generation, Vector control, Simulation

 

کد مقاله g226
عنوان مقاله:
A Direct Load Control Model for Virtual Power Plant Management
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل بهینه
Air-conditioning, load management, optimal control

 

کد مقاله g227
عنوان مقاله:
Control and Protection of a Microgrid with Converter Interfaced Micro Sources
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: کنفرانس                                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : میکروگرید، توان راکتیو
Admittance Relay, Microgrid, Islanding and Resynchronization, Active and Reactive Power sharing

 

کد مقاله g228
عنوان مقاله:
Reliability assessment of a wind-power system with integrated energy storage 2009
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : قابلیت اطمینان، انرژی های نو
 

کد مقاله g229
عنوان مقاله:
Proposed mechanism for performance of power system stabilizers in the condition of strong resonance
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : نوسانات الکترومکانیکی فرکانس پایین، ماشین های سنکرون
Modal interaction, Power system dynamic stability, Power system stabilizer placement, Strong resonance

 

کد مقاله g230
عنوان مقاله:
Analysis and Simulations of Z-Source Inverter Control Methods
این مقاله به بررسی دو نوع از روش های کنترلی Z-Source  پردازد: SIMPLE BOOST CONTROL  و MUXIMUM BOOST CONTROL
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : اینورتر
Z-Source inverter; PWM; Control; Fuel Cell

 

کد مقاله g231
عنوان مقاله:
Vector control of squirrel cage induction generator for wind power
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : SVMT، انرژی باد
Converters, Mathematical model, Reactive power, Rotors, Stators, Torque, Voltage control

 

کد مقاله g232
عنوان مقاله:

طراحی و تجزیه و تحلیل کنترل کننده منطق فازي براي کنترل فرکانس بار در سیستم هاي قدرت
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Conventional and fuzzy PID controllers, load frequency control

 

کد مقاله g233
عنوان مقاله:

Optimal tuning of power systems stabilizers and AVR gains using particle swarm optimization
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: ژورنال                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بهینه، الگوریتم هوش جمعی ذرات، پرندگان
 

کد مقاله g234
عنوان مقاله:

Analysis and Modeling of a FFHC Controlled DC-DC Buck Converter Suitable for Wide Range of Operating Conditions
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مد لغزشي، کنترل مبدل BUCK

DC-DC buck converter, fixed frequency hysteretic current (FFHC) control , sliding motion (SM), sliding mode control (SMC), multi-scale oscillation, discontinuous systems

 

کد مقاله g235
عنوان مقاله:

A novel method for adaptive distance protection of transmission line connected to wind farms
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : رله، مزارع بادی
Adaptive protection, Digital protection, Distance relaying, Wind farm

 

کد مقاله g236
عنوان مقاله:

available transfer capability enhancement using facts devices
بررسی پخش بار در حالتی است که از ادوات facts در شبکه قدرت
سال ارائه:  2003       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بازار برق، بهینه سازی جریان برق
Available transfer capability, electricity market, flexible ac transmission systems, optimal power-flow

 
کد مقاله g263
عنوان مقاله:
Multistage expansion planning for active distribution networks under demand and Distributed Generation uncertainties
ترجمه موضوع مقاله: برنامه ریزی توسعه ای چند مرحله ای برای شبکه های توزیع فعال تحت تقاضا و عدم قطعیت تولید پراکنده
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: Elsevier                  گزارش فارسی و ترجمه: دارد
کلید واژه:  Active distribution networks, Dynamic expansion planning , Distributed Generation , Uncertainty representation , Genetic Algorithms

 

کد مقاله g264
عنوان مقاله:
A Novel Direct Torque Control for Electrically Excited Synchronous Motor Drives with High Power Factor and Low Ripples in Flux and Torque
ترجمه موضوع مقاله: کنترل گشتاور مستقیم برای درایو موتور سنکرون الکتریکی هیجان زده با ضریب قدرت بالا و ریز موج های پایین در شار و گشتاور
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: ندارد
کلید واژه:  Electrically excited synchronous motor, Direct torque control, Space vector modulation, Rotor field current, Power factor

 

کد مقاله g265
عنوان مقاله:
Detection of rotor electrical asymmetry in wind turbine doubly-fed induction generators
ترجمه موضوع مقاله: تشخیص عدم تقارن الکتریکی روتور توربین بادی ژنراتور در القایی دوسو تغذیه
سال ارائه: 2014       نوع مقاله: ژورنال                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

 

کد مقاله g266
عنوان مقاله:
Power Quality Assessment in Electrical Utilities Including Distributed Generation Unit & Hybrid Filters under Non-Ideal Source Voltage
ترجمه موضوع مقاله: ارزیابی کیفیت برق در تاسیسات الکتریکی از جمله توزیع واحد تولید و فیلترها هیبریدی تحت منبع ولتاژ غیر ایده آل
سال ارائه: 2011       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:  active power, passive filter, parallel active filter, distributed generation, Solid Oxide Fuel Cell,

 

کد مقاله g267
عنوان مقاله:

Expansion Planning of Wind-Biomass Co-generation System in The Micro-grid
ترجمه موضوع مقاله: برنامه ریزی توسعه از زیست توده باد سیستم کو ژنریشن در میکرو گرید
سال ارائه: 2011       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:  micro-grid  ，wind-biomass energy system, expansion planning，sum of adaptive weighted，improved genetic algorithm

 

کد مقاله g268
عنوان مقاله:

Voltage  Regulation  Based  on  Fuzzy Multi-Agent  Control  Scheme  in  Smart  Grids
طرح کنترل ولتاژ در شبکه هوشمند با استفاده از سیستم چندین فازی هست به این شکل که برای هر بخش از شبکه هوشمند شامل تپ چنجر و تولید پراکنده و بار باید جداگانه از سیستم فازی استفاده کرد
سال ارائه: 2012       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:  Smart  Grids,  Voltage  Regulation,  Fuzzy Logic,  Multi-Agent Systems

 

کد مقاله g269
عنوان مقاله:
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جبران ساز کیفیت توان میان میگروگرید و شبکه برق
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عنوان مقاله:
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ترجمه موضوع مقاله:
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شبیه سازی با دیگسایلنت
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کلید واژه : مدل سلول خورشیدی
Control, eigenvalue analysis, feedforward, modal analysis, participation factor, photovoltaic (PV), power electronics, voltage-source converter (VSC)

 

کد مقاله g281
عنوان مقاله:

Coordinated reactive power control to achieve minimal operating costs
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : توزیع پراکنده، کنترل ولتاژ
Distributed generation, Minimization of losses, Reactive power flow, Smart grid, Voltage control

 

کد مقاله g313
عنوان مقاله:

Robust voltage controller design for an isolated Microgrid using Kharitonov’s theorem and D-stability concept
سال ارائه:  2013       نوع مقاله:        Elsevier گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Distributed Generation (DG), Microgrid (MG) , Islanding mode , Robust control , Kharitonov’s theorem , D-stability

 

کد مقاله g318
عنوان مقاله:

Cascade Cockcroft–Walton Voltage Multiplier Applied to Transformerless High Step-Up DC–DC Converter
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :شبیه سازی با متلب ,پروژه های اماده متلب, matlab,matlab project,پروژه متلب,

Cockcroft–Walton (CW) voltage multiplier, high voltage ratio, multilevel inverter, step-up dc–dc converter

 

کد مقاله g319
عنوان مقاله:

Development of Fuzzy Logic Controller for DC – DC Buck Converters
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :شبیه سازی با متلب ,پروژه های اماده متلب, matlab,matlab project,پروژه متلب,

Fuzzy Logic Controller, FLC, DC – DC converter, Buck converter, Boost converter

 

کد مقاله g326
عنوان مقاله:

Obstacle Avoidance of Mobile Robots in Unknown Environments
سال ارائه:  2007         نوع مقاله: IEEE            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

autonomous motion, wheeled mobile robot, obstacle avoidance of mobile robots, unknown environments, fuzzy reactive control, angular speed difference, vehicle velocity

 

کد مقاله g327
عنوان مقاله:

Nonlinear Control and Disturbance Decoupling of HVAC Systems Using Feedback Linearization and Backstepping With Load Estimation
سال ارائه:  2008         نوع مقاله: IEEE            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Estimation, nonlinear systems, observer, tracking

 

کد مقاله g328
عنوان مقاله:

Optimal Water Distribution Network Design with Honey-Bee Mating Optimization
سال ارائه:  2010         نوع مقاله: ژورنال            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Optimization algorithms; Stochastic models; Water distribution systems; Water supply

 

کد مقاله g329
عنوان مقاله:
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Robust Feedback Linearization Control for Reference Tracking and Disturbance Rejection in Nonlinear Systems
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سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : انرژی تجدید پذیر، میکروگرید
Micro-grid, Renewable energy, PV, Battery energy storage

 

کد مقاله P43
عنوان مقاله:
Synchronous-Reference-Frame-Based Control Method for UPQC Under Unbalanced and Distorted Load Conditions
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کیفیت توان
Active power filter (APF), harmonics, phaselocked loop (PLL), power quality (PQ), synchronous reference frame (SRF), unified power-quality (PQ) conditioner (UPQC)

 

کد مقاله P44
عنوان مقاله:
Power-Quality Improvement of a Stand-Alone Induction Generator Using a STATCOM With Battery Energy Storage System
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کیفیت توان
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Sliding mode based load-frequency control in power systems
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کیفیت توان در Microgrid جزیره ای شده بر اساس انرژی تجدید شدنی
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Probabilistic energy and operation management of a microgrid containing wind photovoltaic fuel cell generation and energy storage devices based on point estimate method and self-adaptive gravit
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عنوان مقاله:
FLC-Based DTC Scheme to Improve the Dynamic Performance of an IM Drive
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
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عنوان مقاله:
Genetic Algorithm-Based Meter Placement for Static Estimation of Harmonic Sources 2005
جریان های هارمونیکی تزریقی به شبکه
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
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عنوان مقاله:
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عنوان مقاله:
A New Approach for High Efficiency Buck-Boost DC DC Converters Using Series Compensation
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عنوان مقاله:
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کلید واژه : انتقال قدرت
 

کد مقاله P96
عنوان مقاله:

Genetic algorithm based reactive power dispatch for voltage stability improvement
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پایداری ولتاژ
Voltage stability, L-index, Reactive power dispatch, Genetic algorithm

 

کد مقاله P97
عنوان مقاله:

ارزيابي پايداري سيستمهاي قدرت به روش تخمين زاويه وسرعت روتور ژنراتور سنكرون و با استفاده از شبكه هاي عصبي
سال ارائه:  1392       نوع مقاله: کنفرانس                        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه عصبی، سیستم های قدرت
 

کد مقاله P98
عنوان مقاله:

ﺑﺮرﺳﯽ ﺗﮑﻨﯿﮏ ﻫﺎي ﺗﻌﻘﯿﺐ ﻧﻘﻄﻪ ﺗﻮان ﺣﺪاﮐﺜﺮ   MPPT در ﺳﻠﻮل ﻫﺎي ﺧﻮرﺷﯿﺪي
سال ارائه:  1391       نوع مقاله: کنفرانس                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : حداکثر توان
DEVELOPMENT OF A HIGH  SPEED SYSTEM MEASURING A MAXIMUM POWER OF PV MODULES

 

کد مقاله P99
عنوان مقاله:

Effect of Demand Response on Transformer Lifetime Expectation
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Demand Response, Transformer Lifetime, Asset Management.

 

کد مقاله P100
عنوان مقاله:

Interleaved ZVS Converter With Ripple-Current Cancellation
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE                           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مبدل، سوییچ
Converters, interleaved pulse width modulation (PWM), zero-voltage switching (ZVS)

 

کد مقاله P101
عنوان مقاله:

Direct Torque Control of Induction Motor Using Space Vector Modulation (SVM-DTC)
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: ژورنال                         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل موتور القایی
 

کد مقاله P103
عنوان مقاله:

Modeling of the Wind Turbine With a Doubly Fed Induction Generator for Grid Integration Studies
بررسی  و شبیه سازی مدل توربین بادی FDI متصل به شبکه
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: ژورنال                         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ژنراتور القایی، توان راکتیو، کنترل دور موتور، نیروگاه بادی
Induction generators, power system transient stability, reactive power control, variable speed drives, wind power generation, dfig

 

کد مقاله P104
عنوان مقاله:

Control of a wind energy conversion system equipped by a DFIG for active power generation and power quality improvement
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : موج های جریان و ولتاژ شبکه و ولتاژ خازن، جبرانسازی
Variable speed wind turbine, AC-DC-AC PWM converter, Harmonic currents, Active filtering, Reactive power compensation, Power quality

 

کد مقاله P107
عنوان مقاله:

Multiobjective particle swarm optimization for environmental economic dispatch problem
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال                         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بهینه سازی،  پخش بار اقتصادی
Environmental/economic dispatch, Particle swarm optimization, Multiobjective optimization, Nondominated solutions, Pareto-optimal front

 

کد مقاله P109
عنوان مقاله:

Gbest based Artificial Bee Colony Optimization for Unit Commitment Problem
در سيستم قدرت هدف مسئله UC حداقل کردن هزينه بهره برداری با توجه به مجموعه قيود موجود
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بهینه سازی، الگوریتم زنبور، هوش جمعی ذرات، پرندگان
Gbest Articial bee colony algorithm (ABC), Differential Evaluation (DE), Particle Swarm Optimization (PSO), Unit Commitment (UC)
 

کد مقاله P110
عنوان مقاله:

Digital Control of a Single-Phase UPS Inverter for Robust AC-Voltage Tracking
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: ژورنال                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بار غیر خطی، خطی، تک فاز، مبدل، اینورتر
CRA, digital control, UPS inverter, error-state approach

 

کد مقاله P111
عنوان مقاله:

Small Hydro Power Plants Energy Availability Modeling for Generation Reliability Evaluation
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : قابلیت اطمینان
Energy availability, generation systems, inflow, time series, reliability evaluation, small hydro power plants,, statistical clustering technique

 

کد مقاله P112
عنوان مقاله:

VIRTUAL INERTIA CONTROL OF DFIG-BASED WIND TURBINES FOR DYNAMIC GRID FREQUENCY SUPPORT
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : توربین بادی
Virtual inertia control (VIC), doubly-fed induction generator (DFIG), dynamic frequency support, maximum power point tracking, MPPT

 

کد مقاله P113
عنوان مقاله:

Improving wind power quality with Reliability  Evaluation

بهبود کفایت سیستم قدرت با کاهش نوسانات توان خروجی مزارع بادی به وسیله ذخیره ساز های انرژی الکتریکی
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: کنفرانس                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : قابلیت اطمینان، مزارع بادی، مونت کارلو، نوسانات توان
 

کد مقاله P114
عنوان مقاله:

High impedance fault location in 11 kV underground distribution systems using wavelet transforms
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                    گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : خطای امپدانس بالا، اتصال کوتاه، ضرایب سیگنال تقریب موجک
Discrete Wavelet Transform-based MRA, Faulted section, High impedance fault, AAD score

 

کد مقاله P115
عنوان مقاله:

Improving power quality of wind energy conversion system with unconventional power electronic interface
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سرعت های توربین، ولتاژ، dfig

Doubly fed induction generator, Unconventional power electronic interface, Power quality, Total harmonic distortion, Wind energy conversion system

 

کد مقاله P116
عنوان مقاله:

Capacitor allocations in radial distribution networks using cuckoo search algorithm
به منظور قرار دادن خازن شنت در مکان بهینه و مناسب، در شبکه های توزیع شعاعی از یک رویکرد  مبتنی بر بهینه سازی جستجو فاخته (cuckoo)  استفاده شده است
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فاخته
optimal capacitorplacement (OCP)

 

کد مقاله P117
عنوان مقاله:

TIME-SERIES MODELS FOR RELIABILITY EVALUATION OF POWER SYSTEMS INCLUDING WIND ENERGY
سال ارائه:  1996       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : روش مونت کارلو B

 

کد مقاله P118
عنوان مقاله:

Solar desalination based on humidification process 1999
سال ارائه:  1999       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : معادلات جبری غیرخطی به روش نیوتن رافسون
Solar; Desalination; Humidification

 

کد مقاله P119
عنوان مقاله:

Direct Torque Control of Inverter Fed PMSM Drive using SVM
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : موتور سنکرون، گشتاور
Permanent Magnet Synchronous Motor, Direct Torque Control, Space Vector Pulse-width Modulation

 

کد مقاله P120
عنوان مقاله:

Islanding Detection for Inverter-Based DG Coupled With Frequency-Dependent Static Loads
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم جزیره ای
Frequency-dependent static loads, inverter-based distribution generation (DG), islanding detection, nondetection zone (NDZ)

 

کد مقاله P121
عنوان مقاله:

A Family of Neutral Point Clamped Full-Bridge Topologies for Transformerless Photovoltaic Grid-Tied Inverters
طراحی مبدل مناسب جهت سیستم فتوولتائیک است متناسب با شبکه تکفاز
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مبدل، فتوولتائیک
Common-mode voltage, grid-tied inverter, leakage current, neutral point clamped inverter, photovoltaic (PV) generation system.

 

کد مقاله P122
عنوان مقاله:

INTERNALFAULT INRUSH CURRENTS DISCRIMINATION BASED ON FUZZY WAVELET TRANSFORM IN POWER TRANSFORMERS

سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                   گزارش فارسی: دارد
ترانسفورماتورهای قدرت
Inrush/Fault currents differentiation, Transformer modeling, Neural fuzzy and wavelet

 

کد مقاله P123
عنوان مقاله:

The Role Played by Current Phase Shift on Magnetic Field Established by AC Double-Circuit Overhead Transmission Lines—Part I Static Analysis
بر اثرات استاتیک تغییر فاز جریان در میدان مغناطیسی
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: ژورنال                    گزارش فارسی: دارد
Current phase shift, magnetic-field effects, magnetic fields, power transmission lines

 

کد مقاله P124
عنوان مقاله:

Supercapacitor energy storage system for fault ride-through of a DFIG wind generation system
ابر خازن و استاتکام همراه توربین بادی سرعت متغیر با ژنراتور دوگانه تغذیه
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : توربین بادی
Wind energy system, DFIG, Supercapacitor energy storage, STATCOM, Wind energy grid integration

 

کد مقاله P125
عنوان مقاله:

Exact analytical solution of a two diode circuit model for organic solar cells showing S-shape using Lambert W-functions
معادلات نیمه هادی بر حسب مدل الکتریکی معادله نویسی کرده و با تبدیل لامبرت و روشهای رگرسیونی به شناسایی پارامترهای الکتریکی پرداخته می شود
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم ژنتیک، تابع هدف جریان کیرشهوف دوگره دیودی
Organic solar cells; Equivalent circuit; S-shape; W-Lambert

 

کد مقاله P126
عنوان مقاله:

Enhancement of combined heat and power economic dispatch using self-adaptive real-coded genetic algorithm
توزیع اقتصادی واحدهای نیروگاهی با قیود مختلف بکمک الگوریتم بهینه بابی کلونی زنبور عسل
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : واحد  chp

Simulated binary crossover, Polynomial mutation, Co-generation, Combined heat and power economic, dispatch

 

کد مقاله P127
عنوان مقاله:

Nonlinear DSTATCOM controller design for distribution network with distributed generation to enhance voltage stability 2013
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل کننده، نمونه گیری جریان و ولتاژ، استتکام
Distributed generation, Distribution network, DSATACOM ,Partial feedback linearization ,Voltage control

 

کد مقاله P128
عنوان مقاله:

Model Based-Energy Control of a Solar Power Plant With a Supercapacitor for Grid-Independent Applications
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مدل سلول خورشیدی
Converters, flatness, hybrid source, nonlinear, control, photovoltaic (PV), supercapacitor (SC)

 

کد مقاله P129
عنوان مقاله:

Mitigation of voltage sag, swell and power factor correction using solid-state transformer based matrix converter in output stage
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ماتریس نبدیل، مبدل، ترانسفورماتور
Solid-state transformer (SST);Medium frequency transformer;AC/AC converter;Matrix converter

 

کد مقاله P130
عنوان مقاله:

Optimal Operation of Independent Storage Systems in Energy and Reserve Markets With High Wind Penetration
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                    گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بهینه سازی، باد، انرژی
Energy and reserve markets, independent storage systems, stochastic optimization, wind power integration

 

کد مقاله P131
عنوان مقاله:

A Single-Stage Three-Phase Inverter Based on Cuk Converters for PV Applications
اینورتر 3 فاز تک مرحله ای بر اساس کانورتر cuk برای کاربرد های فتوولتای
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال               گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مبدل، کنترلر، باک بوست، سوییچ
DC/DC  converters,  Cuk  converter,  buck-boost inverter,  state  space  averaging,  PI  control,  PR  control,  switched mode power supply

 

کد مقاله P132
عنوان مقاله:

Novel scheme for enhancement of fault ride-through capability of doubly fed induction generator based wind farms
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                گزارش فارسی: دارد
Doubly fed induction generator (DFIG), Fault ride-through (FRT), Low voltage ride-through (LVRT), Zero voltage ride-through (ZVRT), Rotor speed stability, Variable speed wind turbine

 

کد مقاله P133
عنوان مقاله:

A Classification Technique for Recloser-Fuse Coordination in Distribution Systems With Distributed Generation
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : توزیع اقتصادی
Distributed generation (DG), distribution systems, IEEE 37-node test feeder, recloser-fuse coordination

 

کد مقاله P134
عنوان مقاله:

Solar Photovoltaic Power Conversion Using Modular Multilevel Converter
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مدل سلول خورشیدی
Grid, modular multilevel converter (MMC), photovoltaic (PV) array, total harmonic distortion (THD)

 

کد مقاله P135
عنوان مقاله:

Design, modelling, control and simulation of a three phase DC– DC converter for high currents applications
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فضاي حالت مدار سوييچينگ ، ترانش سه فاز
 

کد مقاله P136
عنوان مقاله:

Performance Improvement of a Grid Connected Direct Drive Wind Turbine Using Super-capacitor Energy Storage
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ابرخازن موازی شده و به توربین pmsg

direct drive variable speed wind turbine, PMSG, STATCOM, super-capacitor energy storage

 

 

کد مقاله P138
عنوان مقاله:

Feeder Reconfiguration with Dispatchable Distributed Generatorsin Distribution System by Tabu Search
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بازآرایی سیستم توزیع با حضور منابع تولید پراکنده
Feeder reconfiguration, Dispatch, Distributed, Generators, Distribution system, Tabu search

 

 

کد مقاله P140
عنوان مقاله:
Artificial neural network-polar coordinated fuzzy controller based maximum power point tracking control under partially
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Maximum power point tracking, MPPT

 

 

کد مقاله P142
عنوان مقاله:

Voltage Stability Analysis with Static Var Compensator (SVC) for Various Faults in Power System with and Without Power System Stabilizers (PSS) 2011
سیستم واحد یا یک باس ولتاژ ثابت
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ادوات ،  پایدار سازی و جبران کنندگی، خطوط انتقال قدرت ، SVC

FACTS, PSS, SVC, transient stability, Single Line to Ground fault (SLG), Line to Line fault, LL and LLG

کد مقاله P143
عنوان مقاله:

Combined Vector Control and Direct Power Control Methods for DFIG under Normal and Unbalanced and Distorted Grid Voltage Conditions
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : جایابی، سیستم بادی، هارمونیک استاتور، جریان استاتور
doubly fed induction genarator (DFlG), direct power control (DPC); vector control (VC); unbalanced and distorted grid voltage conditions

کد مقاله P144
عنوان مقاله:

PMU power Smart  Grid dynamic stability

ابداع روش اندازه گیری سنکرون به کمک PMU تحولات عظیمی درپایش و کنترل شبکه های قدرت ایجاد کرده است تشخیص سریع نوسانات و اغتشاشاتی که منجر به ناپایداری سیستم قدرت میشود ازمهمترین کاربردهای این تکنولوژی می باشد باتوجه به هزینه های بالای نصب PMU حداقل نمودن تعدادآنها ازاهمیت بالایی برخوردار است دراین مقاله جایابی PMU برروی خط انتقال بادرنظرگرفتن باسهای شعاعی بررسی شده است اطلاعات دریافتی ازPMU وضعیت پایداری شبکه را بصورت دقیق مشخص می کند ازاین رو جهت ارزیابی پایداری دینامیکی با اطلاعات PMU الگوریتمی برمبنای دو شاخص مقادیر ویژه و مجموع مربعات خطا ارایه شده است روش پیشنهادی برروی شبکه های 30و14و24 شینه IEEE مورد ازمایش قرارگرفته است نتایج بدست امده نشان میدهد که جایابی PMU باروش ارایه شده نسبت به روش جایابی برروی باس ازمشاهده پذیری بالاتری برخوردار می باشد.

سال ارائه:  1392       نوع مقاله: کنفرانس ملی برق و الکترونیک ایران                    گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : واحداندازه گیری فازوریPMU، جایابی بهینه، مشاهده پذیری سیستم قدرت، پایداری دینامیکی
کد مقاله P145
عنوان مقاله:

Power Sharing Improvement in Standalone Microgrids with Decentralized Control Strategy
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : جریان ، ولتاژ ، توان اکتیو و راکتیو
کد مقاله P146
عنوان مقاله:

New Sliding-Mode Observer for Position Sensorless Control of Permanent-Magnet Synchronous Motor
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ولتاژ استاتور، گشتاور الکتریکی
Back electromotive force (EMF), permanentmagnet synchronous motor (PMSM), sensorless, sliding-mode observer (SMO)

کد مقاله P147
عنوان مقاله:

یش بینی کوتاه مدت بار صنایع با استفاده از شبکه عصبی بهبود یافته
پیش بینی کوتاه مدت بار صنایع به دلیل ویژگی های خاص پروفیل بار آن ها تفاوت های بنیادی با پیش بینی کوتاه مدت بارهای منطقه ای در سیستم های قدرت دارد . در این مقاله روشی مبتنی بر استفاده از شبکه عصبی در پیش بینی بار ساعتی ارائه شده است. الگوریتم پیشنهادی نسبت با الگوریتم های موجود دارای دو مزیت کلی است . الگوریتم ارائه شده از بار ساعت گذشته در مرحله آموزش شبکه استفاده نماید و بدین ترتیب دقت نتایج به میزان چشمگیری افزایش می یابد. اما مشکل اصلی در دسترس نبودن بار ساعت قبل در زمان انجام پیش بینی است که با ارائه یک راهکار اصلاحی در این مقاله، حل شده است . در واقع از خروجی شبکه عصبی به عنوان فیدبک ورودی برای بار ساعت قبل در مرحله آزمون شبکه استفاده شده است . مزیت دیگر روش پیشنهاد شده در این مقاله، استفاده از یک شبکه عصبی کمکی برای تخمین خطای پیش بینی و بالا بردن میزان دقت نتایج نهایی است. جهت پیاده سازی الگوریتم پیشنهادی از اطلاعات مصرف ساعتی شرکت سیمان بجنورد در سه ماه اول سال 89 استفاده شده است.

سال ارائه:  2011      نوع مقاله: کنفرانس بین المللی برق                        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پیش بینی کوتاه مدت بار , شبکه عصبی , سیستم استنتاج فازی , بار
کد مقاله P148
عنوان مقاله:

Modeling and Simulation of Digital Frequency Relay for Generator Protection
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : حفاظت، فرکانس دیجیتال
Frequency Relay; Swing Equation; Relay Modeling

کد مقاله P149
عنوان مقاله:

Genetic Algorithm based Voltage. Regulator Placement in Unbalanced. Radial Distribution Systems
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم ژنتیک ، روش پخش‌بار شبکه سه فاز، اتصال ترانسفورماتور، آرایش ستاره و مثلث
Power Flows, Genetic Algorithm, Voltage Regulator Placement, Loss Reduction

کد مقاله P150
عنوان مقاله:

On Spinning Reserve Determination and Power Generation Dispatch Optimization for Wind Power Integration Systems
تعیین ذخیره چرخان و توان تولید وتوزیع بهینه برای سیستم های انتگرال گیر نیروی باد
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : تولید توزیع، عدم قطعیت بار  و قدرت باد
wind power, AGC, joint optimization, spinning reserve, multi-objective optimization

کد مقاله P151
عنوان مقاله:

Performance Evaluation of a Distance Relay as Applied to a Transmission System With UPFC
تاثير upfc بر عملكرد رله ديستانس
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ادوات ، حفاظت سیستم های قدرت
Distance relay, flexible alternating current transmission (FACTS) controllers, power system protection, UPFC

کد مقاله P152
عنوان مقاله:

Virtual active filters for HVDC networks using V2G technology
سیستم واحد یا یک باس ولتاژ ثابت
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : خودروهاي هايبريد متصل به شبكه (PHEV)، انتقال توان، منبع هارمونيك جريان، كنترل يكسوساز و اينورتر
Power system, HVDC, Active filter, PHEV, V2G

کد مقاله P153
عنوان مقاله:

Reactive Power Compensation for Integration of Wind Power in a Distribution Network
بررسی استفاده از STATCOM در یک مجموعه واحد بادی
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Induction generators; Non-linear dynamic simulation; Reactive power compensation; STATCOM; Voltage regulation

کد مقاله P154
عنوان مقاله:

مشخصات نویسندگان مقاله کنترل موتور سنکرون مغناطیس دائم با حذف سنسور سرعت مبتنی بر تئوری مولفه های متقارن
این مقاله رهیافتی بر کنترل موتور سنکرون مغناط یس دائم(PMSM)بدون نیاز به سنسور سرعت میباشد. روش پیشنهادی، بر پایه تئوری مولفههای متقارن استوار شده است .در این روش، ولتاژها و جریانهای توالیهای مثبت و منفیPMSMدر معادلات کنترلی مورد استفاده قرار گرفته و در نهایت الگوریتم حذف سنسور برای محاسبه زاو ی ه تخمین ی موقعیت روتور بسیار ساده شده و لذا زمان محاسبات کوتاهتر از روش متداول حذف سنسور است . با در اختی ار داشتن مقدار تخمینی موقعیت و سرعت رتور، با تدوین روابط موتور در حوزه زمان گسسته، مقدار مطلوب گشتاور الکتریکی جهت ردیابی گشتاور مکانیکی (با عملکرد سرعت ثابت(PMSM تعیین و جهت محاسبه جری ان مرجع مورد استفاده قرارمیگیرد. مبانی کلی طرح پیشنهادی بر پایه کنترل میدان جهت داده شده(FOC)میباشد. نتایج شبیه سازی با استفاده از نرم ، افزارMATLABبی انگر عملکرد بهتر، محاسبات کمتر وهزینه کنترلی مناس بتر سیستم نسبت به طر حهای موجود میباشد.

سال ارائه:  2013       نوع مقاله: کنفرانس بین المللی برق                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : موتور سنکرون مغناطیس دائم، کنترل بدون سنسور، کنترل میدان جهت داده شده، مولفههای متقارن، کنترل جریان هیسترزیس
Permanent-magnet-synchronous-motor-control-with-speed-sensor-removal-based-on-the-theory-of-symmetrical-components

کد مقاله P155
عنوان مقاله:

Solar Photovoltaic Power Conversion Using Modular Multilevel Converter
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مدل سلول خورشیدی SVC، ولتاژ لینک DC

Grid, modular multilevel converter (MMC), photovoltaic (PV) array, total harmonic distortion (THD)

کد مقاله P156
عنوان مقاله:

Optimal operation of DC smart house system by controllable loads based on smart grid topology
پیاده سازی با الگوریتم اصلی مقاله و الگوریتم PSO

سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل شرایط جوی بین ابری و آفتابی، شبکه،
Smart grid. DC smart house. Optimal operation, Interconnection point power flow

کد مقاله P157
عنوان مقاله:

Simulation of a 64 Switched Reluctance Motor Based on MatlabSimulink Environment
سال ارائه:  2001       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : اختلاف فاز ، اثر غیر خطی موتور رلوکتانسی ، تشکیل مدل غیر خطی
کد مقاله P158
عنوان گزارش:

بررسی تاثیر موتورهای القایی بزرگ برپایداری ولتاژ شبکه انتقال  شبکه 14 باس  ieee  و موتور آسنکرون بزرگ و بررسی روشی برای کاهش این پدیده  توسط ادوات facts   ( upfc )

سال ارائه:  –   نوع مقاله: –                                  گزارش فارسی: دارد
کد مقاله P159
عنوان مقاله:

Reactive power control of grid-connected wind farm based on adaptive dynamic programming
کنترل دینامیکی تطبیق پذیر برای کنترل قسمت روتور سیستم توربین بادی با تغذیه دوگانه
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :حالت گذرا و اتصال کوتاه، شبکه عصبی
Computational intelligence, Adaptive dynamicprogramming, Doubly fedinductiongenerator, Wind farm, Power system, Adaptive control

کد مقاله P160
عنوان مقاله:

A fault location and protection scheme for distribution systems in presence of dg using MLP neural networks
مکانیابی خطای اتصال کوتاه در شبکه توزیع با نفوذ پذیری منابع تولید پراکنده
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه توزیع، ریکلوزینگ، شبکه عصبی در تخمین مکان
Artificial neural networks, Circuit faults, Fault location, Impedance , Neural networks, Power engineering and energy, Power generation. Power system protection, Protective relaying

پروژه برق قدرت با متلب
 

کدهای جی بخش اول
-پروژه ها و مقالات شبیه سازی شده در متلب-
 کد مقاله g2
عنوان اصلی مقاله :
SUPPRESSION OF POWERLINE INTERFERENCE IN ECG USING ADAPTIVE DIGITAL FILTER
حذف نویز از سیگنال قلب ECG توسط فیلتر دیجیتال تطبیقی
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: پردازش سیگنال، مهندسی پزشکی Electrocardiogram, Matlab and Simulink, Least Mean Square (LMS) algorithm

 
کد مقاله g3
عنوان اصلی مقاله :

A Binary Particle Swarm Optimization for Optimal Placement and Sizingof Capacitor Banks in Radial Distribution Feeders with Distorted Substation Voltages 
ترجمه فارسی موضوع مقاله: تعیین اندازه ثابت و جایابی خازن با استفاده از الگوریتم ازدحام ذرات PSO
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: –
کلیدواژه: برق قدرت، خازن گذاری capacitor sizing, capacitor placement, binary particle swarm optimization, harmonics, power flow

 

کد مقاله g4
عنوان اصلی مقاله :

Multiresolution Bilateral Filtering for Image Denoising
ترجمه فارسی موضوع مقاله: حذف نویز از تصاویر (عکس) با استفاده از فیلتر بیلاترال (دوطرفه)
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: دارد کلیدواژه: پردازش تصویر، تبدیل موجک گسسته Image Processing, wavelet thresholding, Image Denoising, wavelet

 

کد مقاله g5 
عنوان اصلی مقاله :

 Color Plane Interpolation Using Alternating Projections
ترجمه فارسی موضوع مقاله: درون‌یابی طرح رنگ با استفاده از پیش‌بینی‌های متناوب سال ارائه:  2002       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: – کلیدواژه: پردازش تصویر Bayer pattern, color filter array, demosaicing,

 

کد مقاله g6
عنوان اصلی مقاله :
 Back-Pressure Cogeneration Economic Dispatch For Physical Bilateral Contract Using Genetic Algorithms 
ترجمه فارسی موضوع مقاله: پخش بار اقتصادی سیستم تولید همزمان برای قرارداد فیزیکی دوطرفه با استفاده از الگوریتم ژنتیک
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: مدیریت برق، پخش بار اقتصادی Cogeneration, Genetic algorithms, Bilateral contract

 
کد پروژه g7
عنوان اصلی پروژه :

 شبیه‌سازی یک مزرعه بادی 9 مگاواتی
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: برق قدرت، نیروگاه بادی Wind farm

 

کد پروژه g8
عنوان اصلی پروژه : طراحی PID  کنترلر برای ستون تقطیر با GA
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل چند متغیره، الگوریتم ژنتیک، سیمولینک
 

کد پروژه g9 
عنوان اصلی پروژه :

تشخیص تعداد خانه‌های پر نشده در ورق کپسول در چرخه تولید (مثله آموکسی سیلین)

سال ارائه:  –       نوع مقاله: –        گزارش فارسی: –

کلیدواژه: پردازش تصویر، مهندسی پزشکی Image Processing

 

 کد پروژه g10
عنوان اصلی پروژه : تشخیص پلاک خودرو
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –        گزارش فارسی: –

کلیدواژه: پردازش تصویر، Image Processing

 

کد پروژه g11 
عنوان اصلی پروژه : راه‌حلی برای جریان برق بهینه توسط روش دیفرانسیلی
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –        گزارش فارسی: –

کلیدواژه: برق  قدرت، Optimal Power flow, Differential Evolution

 

کد مقاله g12
عنوان اصلی مقاله :

 An Efficient Transient Analysis Algorithm for Mildly Nonlinear Circuits
ترجمه فارسی موضوع مقاله: روش آنالیز بازده گذرای جدید برای مدارهای غیرخطی میلدلی
سال ارائه:  2002       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: مدارهای ولترا، برق الکترونیک، کامپیوتر، مدارهای غیرخطی Interpolating Fourier series, nonlinear circuits,transient analysis, Volterra series

 

 کد مقاله g13
عنوان اصلی مقاله :

Based On MCU Auto-adapted Digital PID Fluid Position Control System Design
ترجمه فارسی موضوع مقاله: طراحی سیستم کنترل دیجیتال
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل دیجیتال، طراحی رویتگر، تأثیر اغتشاش و نویز بر سیستم  Auto-adapted; Digital PID Fluid position control;

 

کد مقاله g14
عنوان اصلی مقاله :

Hardware/Software Codesign for a Fuzzy Autonomous Road-Following System
ترجمه فارسی موضوع مقاله: طراحی سخت‌افزار/نرم‌افزار و کد برای سیستم دنبال کننده جاده خودکار فازی سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: رباتیک، فازی،  Embedded system, field programmable gate array (FPGA), fuzzy logic controller (FLC), genetic algorithm (GA), hardware/software codesign, intelligent vehicle

 

کد مقاله g15
عنوان اصلی مقاله :

Locality-Sensitive Hashing for Finding Nearest Neighbors
ترجمه فارسی موضوع مقاله: هشینگ محل دقیق برای پیدا کردن نزدیک‌ترین همسایگان
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: –

کلیدواژه : LSH ، SIGNAL PROCESSING  ،
 

کد مقاله g16
عنوان اصلی مقاله :

1(A Review of Fetal ECG Signal Processing; Issues and Promising Directions 2) Comparative analysis of fetal electrocardiogram (ECG) extraction techniques using system simulation
ترجمه فارسی موضوع مقاله: مروری بر پردازش سیگنال ECG جنین، مسائل و دستورالعمل امیدبخش
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE        گزارش فارسی: –

کلیدواژه: پردازش سیگنال قلب جنین و مادر، مهندسی پزشکی Adaptive  noise  cancelation  (ANC),  recursive  least  square  (RLS),  normalized  least  mean  square (NLMS), MQRS window, fetal electrocardiogram (FECG) extraction ، SIGNAL PROCESSING  ،
 

کد پروژه g17
عنوان اصلی پروژه :
کالر آیدی caller id ، گرفتن شماره تلفن و ایجاد سیگنال به همراه سکوت پس از هر شماره و تشخیص سیگنال تولیدشده و درنهایت تشخیص شماره گرفته‌شده
سال ارائه:  –       نوع پروژه: پردازش سیگنال       گزارش فارسی: دارد کلیدواژه: پردازش سیگنال، Signal Processing,DTMf,FFt, telephone number, callerid
 
کد پروژه g18
عنوان اصلی پروژه :
مسیریابی به روش دنبال کننده دیوار با دست راست، مثل یه شخص نابینایی که دست راستش رو به دیوار میگیره و حرکت می‌کند تا به انتها برسه
معروف به maze runner
سال ارائه:  –       نوع پروژه: کنترلی       گزارش فارسی: دارد کلیدواژه: مسیریاب – گذر از مسیر با پیچ‌وخم – maze

 

کد پروژه g19
عنوان اصلی پروژه :
پیاده‌سازی فیلتر دیجیتال چبیشف به همراه به دست آوردن تابع انتقال
سال ارائه:  –       نوع پروژه: کنترلی       گزارش فارسی: دارد کلیدواژه: فیلتر چبیشف، فیلتر دیجیتال
 

کد پروژه g20 
عنوان اصلی پروژه :
ایجاد اعداد تصادفی و مقایسه با نمودار چگالی احتمال
سال ارائه:  –       نوع پروژه: محاسبات عددی      گزارش فارسی: دارد
 
کد پروژه g21
عنوان اصلی پروژه :
ارائه تمام پروژه‌های کتاب:
Simulation and software Radio for mobile Communications
سال ارائه:  –       نوع پروژه: مخابراتی، پردازش سیگنال      گزارش فارسی: –
chapter4:orthogonal frequency division multiplexing (ofdm) transmission technology

 






 

کد پروژه g23 
عنوان اصلی پروژه :
تشخیص متن لاتین از درون عکس و استخراج و ذخیره کردن در فایل متنی تکست
سال ارائه:  –       نوع پروژه: پردازش تصویر، پردازش سیگنال      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: تشخیص حروف انگلیسی، استخراج متن از تصویر
 

کد مقاله g24
عنوان اصلی مقاله :

Feedback Linearization vs. Adaptive Sliding Mode Control for a Quadrotor Helicopter
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل غیرخطی- خطی سازی فیدبک، رباتیک Feedback linearization, sliding mode control, UAV, quadrotor helicopter

 

کد مقاله g25
عنوان اصلی مقاله :

Application of Adaptive control In a Process control
ترجمه فارسی موضوع مقاله:
کاربرد کنترل تطبیقی در کنترل یک پروسه
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: ترجمه فارسی دارد
کلیدواژه : راکتور CSTR کنترل- کنترل تطبیقی – پایداری لیاپانوف  adaptive  controller,Continuous  Stirred  Tank  Reactor

 

کد پروژه g26 
عنوان اصلی پروژه :
طراحی انواع مدولاسیون‌ها
سال ارائه:  –       نوع پروژه:  ، پردازش سیگنال      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: ASK و BPSK و 8PSK, FSK, OOK, QPSK, dPSK, amdsb-sc or am, amdsb-tc, amssb, fm, pm, pwm, ppm

 

کد مقاله g27
عنوان اصلی مقاله :

OCR-based Chassis-Number Recognition using Artificial Neural Network
تشخیص کاراکترهای شاسی اتومبیل با استفاده از شبکه‌های عصبی چندلایه
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: IEEE                  گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: شبکه عصبی، پردازش تصویر  Vehicle Identification Number (VIN); Optical Character Recognition (OCR); Artificial Neural Network (ANN)

 

کد مقاله g28
عنوان اصلی مقاله :

Selection and fusion of facial features for face recognition
تشخیص چهره با استفاده از ویژگی‌های چهره (چشم، بینی و دهان) برای شناسایی افراد
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: پردازش تصویر، تشخیص چهره، شبکه عصبی، الگوریتم استعماری Face recognition, Neural networks, Evolutionary algorithms, Pattern recognition

 
کد پروژه g29
عنوان اصلی پروژه :
اتوماتای یادگیر
طراحی خودرو هوشمند که از موانع بتواند عبور کند و خود را به مکان خروج برساند
سال ارائه:  –       نوع پروژه: اتوماتای یادگیر     گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:wall follower, random maze,maze,Tremaux, recursive back tracker, Pledge

 

کد مقاله g30
عنوان اصلی مقاله :

A semantic social network-based expert recommender system
یادگیری ماشین: شبکه‌های اجتماعی مبتنی بر سیستم توصیه گر متخصص معنایی
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: Springer ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه :Semantic information extraction ·Social network analysis ·Expert recommender system,·Knowledge management

 

کد مقاله g31
عنوان اصلی مقاله :

Fault Masking By Probabilistic Voting
پوشش خطا توسط رأی‌گیری احتمالاتی
سال ارائه:  2009       نوع مقاله:      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه :Fault Tolerance, Fault Masking,Voting Algorithm

 

 کد پروژه g32 
عنوان اصلی پروژه :
اصلاح زاویه چرخش تصویر
اگر عکسی از جدول یا برگه‌ای گرفته شود زوایای آن را اصلاح و به‌صورت صحیح در خط افقی نشان می‌دهد
سال ارائه:  –       نوع پروژه: اصلاح زاویه     گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:

کد پروژه g33 
عنوان اصلی پروژه :
گفتار شناسی یا همان واژه‌شناسی توسط الگوریتم DTW
دیتابیسی را فرد با صدای خود ایجاد می‌کند و به برنامه  می‌دهد. در هنگام اجرای برنامه صدای کاربر توسط میکروفون ضبط شده و تشخیص می‌دهد که کاربر چه چیزی را ادا کرده است.
سال ارائه:  –       نوع پروژه: گفتارشناسی     گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: Speech recognition ،algorithm Dynamic Time Warping

 

 کد پروژه g34 
عنوان اصلی پروژه :
تغییر یا حذف بک‌گراند مشکی از تصویر چرخیده شده
وقتی عکسی را در متلب می‌چرخانیم در گوشه‌های تصویر رنگ پیش‌فرض به‌صورت مشکی است که این را به دو صورت در این پروژه رفع کرده‌ایم
سال ارائه:  –       نوع پروژه: پردازش تصویر     گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:rotation image. change background in rotate image

 

کد پروژه g35
عنوان اصلی پروژه :
اورلب کردن سیگنال صوت با روش OLA
تقسیم‌بندی سیگنال به پارت‌های مشخص و دارای همپوشانی و …
این روش را به سه صورت معروف OLA پیاده‌سازی کرده‌ایم
سال ارائه:  –       نوع پروژه: پردازش سیگنال صوت    گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: Overlap and Add algorithms  ،
 

کد پروژه g36
عنوان اصلی پروژه :
اورلب کردن سیگنال صوت با روش SOLA
سال ارائه:  –       نوع پروژه: پردازش سیگنال صوت    گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: Synchronous Overlap and Add SOLA

 

کد مقاله g37
عنوان مقاله:

Formal Derivation of Direct Torque Control for Induction Machines
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: TRANSACTIONS                       گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: موتور، کنترل، بردار کنترل، موتور AC، DTC، کنترل مستقیم گشتاور AC motors, direct torque control (DTC), induction motor drives, singularly perturbed systems, vector control

 

کد مقاله g38
عنوان مقاله:

Direct Torque Control of Permanent Magnet Synchronous Motor
سال ارائه:  2003       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل مستقیم گشتاور، موتور سنکرون، بردار مکان Direct Torque Control, Stator Space Vectors, Permanent Magnet Synchronous Motor

 

کد مقاله g39
عنوان مقاله:

(Direct Torque Control of Induction Motor Using Space Vector Modulation )SVM-DTC
سال ارائه:  2008       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل مستقیم گشتاور،  Direct Torque Control, Stator Space Vectors, space vector modulation (SVM)

 

کد مقاله g40 
عنوان مقاله:

Control of a Bidirectional Z-Source Inverter for Hybrid Electric Vehicles in Motoring, Regenerative Braking and Grid Interface Operations
کنترل یک اینورتر دوجهته Z-منبع برای ترکیبی وسایل نقلیه الکتریکی در رانندگی، احیاکننده ترمز و شبکه عملیات رابط
سال ارائه:  2010       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل اینورتر دوطرفه ،
Z-source Inverter, indirect field-oriented control, regenerative braking, grid interface

 

کد مقاله g41
عنوان مقاله:

Transmission Planning Considering Reliability and Economic Performances in A Deregulated Environment
طراحی و برنامه​ریزی یک خط انتقال برای بهینه​سازی با در نظر گرفتن قابلیت اطمینان
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: قابلیت اطمینان، الگوریتم ژنتیک، بازار برق
cost-benefit analysis; reliability; genetic algorithms (GAs)

 

کد مقاله g42
عنوان مقاله:

Optimal interface based on power electronics in distributed generation systems for fuel cells
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: –

کلیدواژه: پیل سوختی، کنترل ولتاژ، توزیع پراکنده، DG، الکترونیک قدرت Distributed generation (DG), PEM fuel cell, Power electronics, Voltage control loop, PWM

 

کد مقاله g43
عنوان مقاله:
Photovoltaic based dynamic voltage restorer with power saver capability using PI controller
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: فتوولتائیک، مبدل DC به DC، مبدل بوست
Dynamic voltage restorer (DVR), Photovoltaic (PV), Voltage sag, Voltage swell, Outage, DC–DC boost converter

 

کد مقاله g44
عنوان مقاله:

Vibration control of vehicle active suspension system using a newVibration control of vehicle active suspension system using a new robust neural network control system
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کنترل مقاوم، سیستم تعلیق، شبکه عصبی PID controller, Neural networks, Whole vehicle’s suspension, Robust controller

 

کد مقاله g45
عنوان مقاله:

Sensorless Indirect Stator Field Orientation Speed Control for Single-Phase Induction Motor Drive
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: ژنراتور دوسو تغذیه، توربین بادی، بردار کنترل Indirect stator-flux-oriented control, sensorless, vector control, single-phase induction motor, speed estimation

 

کد مقاله g46
عنوان مقاله:

A GA-API Solution for the Economic Dispatch of Generation in Power System Operation
راه‌حل ژنتیک برای دیسپاچ اقتصادی تولید در بهره‌برداری سیستم‌های قدرت
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: سیستم‌های قدرت، بهینه‌سازی، جستجوی مقاوم Index Terms—API, ant colony optimization, economic dispatch, genetic algorithm, global optimization, hybrid models, nonconvex optimization, power system operation, robust search

 

کد مقاله g47
عنوان مقاله:

A Particle Swarm Optimization for Economic Dispatch With Nonsmooth Cost Functions
راه‌حل ژنتیک برای دیسپاچ اقتصادی تولید در بهره‌برداری سیستم‌های قدرت
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: الگوریتم پرندگان، هوش جمعی ذرات، بهینه‌سازی با قید، پخش بار اقتصادی Constrained optimization, economic dispatch (ED), nonsmooth optimization, particle swarm optimization (PSO)

 

کد مقاله g48
عنوان مقاله:

Unit Commitment Problem Solution Using Shuffled Frog Leaping
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: توزيع اقتصادي، بهینه‌سازی، الگوریتم پرندگان، قورباغه (پیاده‌سازی این مقاله با الگوریتم PSO انجام‌شده است) Economic dispatch, generation scheduling, optimization techniques, shuffled frog leaping algorithm, unit commitment

 

کد مقاله g49
عنوان مقاله:
Benefits of Power Electronic Interfaces for Distributed Energy Systems
سال ارائه:  2010       نوع مقاله:     IEEE   گزارش فارسی: دارد کلیدواژه : Distributed energy (DE), distributed generation (DG), fault current, interconnection, interface, inverter, microgrid, power electronics (PE), power quality.
انرژی توزیع‌شده، تولید پراکنده (DG)، جریان خطا، اتصال، رابط، اینورتر،microgrid، الکترونیک قدرت، کیفیت توان
 

کد مقاله g50 
عنوان مقاله:

An Integral Battery Charger with Power Factor Correction for Electric Scooter

سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال                      گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: موتور DC، مبدل، مبدل AC motor drives, AC motor modelling, ac–dc, power conversion, battery chargers, interleaved converter, road, vehicle electric propulsion

 

کد مقاله g51
عنوان مقاله:

A backward sweep method for power flow solution in distribution networks 2010
پخش بار یک شبکه توزیع شعاعی با حضور D-STATCOM

سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل گشتاور، فازی، موتور القایی Backward/forward method, Radial and meshed distribution networks, PV nodes, Power flow

 

کد مقاله g52
عنوان مقاله:

Power-Management Strategies for a Grid-Connected PV-FC Hybrid System
سال ارائه:  2010       نوع مقاله:IEEE     گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: سیستم هیبرید، فوتو ولتائیک Distributed generation, fuel cell, hybrid system, microgrid, photovoltaic, power management.

 

کد مقاله g53 
عنوان مقاله:

An Augmented Lagrangian Method for Total Variation Video Restoration
روش لاگرانژ آگمنت برای بازسازی همه واریاسیون ویدئو
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:IEEE     گزارش فارسی: –

کلیدواژه:

Augmented Lagrangian, total variation, alternating direction method,video restoration, video deblurring,video disparity, hot-air turbulence

 

کد مقاله g54
عنوان مقاله:

WAVE ENERGY EXTRACTION MAXIMIZATION IN IRREGULAR OCEAN WAVES USING PSEUDOSPECTRAL METHODS
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال    گزارش فارسی: –
کلیدواژه:

 

کد پروژه g56
عنوان مقاله:

پخش بار بهینه توان راکتیو با استفاده از الگوریتم ازدحام ذرات PSO
سال ارائه: –      نوع مقاله:    گزارش فارسی: دارد
 

کد مقاله g57 
عنوان مقاله:

Permanent Magnet Synchronous Generator-Based Standalone Wind Energy Supply System
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:IEEE    گزارش فارسی: –

 

کد مقاله g58
عنوان مقاله:

Dynamics and solutions to some control problems for water-tank systems
سال ارائه:  2002       نوع مقاله:IEEE    گزارش فارسی: –
کلیدواژه:
Wave equations, boundary control, flatness, controllability, motion planning, delay operators

 

کد مقاله g59
عنوان مقاله:

Modeling and simulation of reverse power relay for generator protection
مدل‌سازی و شبیه‌سازی رله قدرت معکوس برای حفاظت ژنراتور
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:IEEE    گزارش فارسی: دارد
 

کد مقاله g60 
عنوان مقاله:

A simplified nonlinear controller for transient stability enhancement of multimachine power systems using SSSC device
کنترلر غیرخطی ساده برای افزایش پایداری گذرا سیستم‌های چند ماشینی قدرت  با استفاده از دستگاه SSSC
سال ارائه:  2013       نوع مقاله:elsevier   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:
Power system,Transient stability,FACTS,Static synchronous series compensator (SSSC),DFIG,Lyapunov theory

 

کد مقاله g61
عنوان مقاله:

Dynamic equivalents for calculation of power system restoration
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:
Artificial Neural Networks (ANN)

 

کد مقاله g62 
عنوان مقاله:

Modified Dynamic Phasor Estimation Algorithm for the Transient Signals of Distributed Generators
سال ارائه:  2013       نوع مقاله:IEEE   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:
Distributed generators, modified dynamic phasor,phasor estimation, time-variant fault current

 

کد مقاله g63
عنوان مقاله:

خوشه‌بندی با الگوریتم ژنتیک
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال فارسی                  گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:

الگوریتم GA K-means، ژنتیک، clustering،
 

کد مقاله g64
عنوان مقاله:
Battery Energy Storage Station (BESS)-Based Smoothing Control of Photovoltaic (PV) and Wind Power Generation Fluctuations
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد کلیدواژه:
Adaptive smoothing control, battery energy storage station (BESS), solar power generation, state of charge (SOC), wind power generation.

 

کد مقاله g65 
عنوان مقاله:

DFIG-Based Wind Power Conversion With Grid Power Leveling for Reduced Gusts
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:Battery energy storage system (BESS), doubly fed induction generator (DFIG), grid power leveling, vector control, wind energy conversion system (WECS)

 

کد مقاله g66 
عنوان مقاله:

Weighting fuzzy classification rules using receiver operating characteristics (ROC) analysis
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: Elsevier                 گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه:

Rule weight; ROC analysis; Pattern classification; Fuzzy systems; Data mining

 

کد مقاله g67 
عنوان مقاله:

Multimodel Discrete Second Order Sliding Mode Control: Stability Analysis and Real Time Application on a Chemical Reactor
کنترل مد لغزشی مرتبه دوم گسسته چندمدلی: تحلیل پایداری و کاربرد زمان واقعی در یک راکتور شیمیایی
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:                گزارش فارسی: دارد
 

کد مقاله g68 
عنوان مقاله:

A New Edge Detection Algorithm for Flame Image Processing
الگوريتم جديد لبه يابي براي پردازش تصاوير آتش و شعله
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: پردازش تصویر، لبه یابی، شعله، آتش، استخراج ویژگی، تشخیص شکل
image processing; combustion, edge detection, feature extraction, fire, flame, image edge analysis, monitoring, shape measurement

 

کد مقاله g69
عنوان مقاله:

تشخیص بر لحظه حرکت دست آنسان در تصاویر ویدئویی
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: پردازش تصویر
 

کد مقاله g70
عنوان مقاله:

License Plate Extraction From Still Images
مقاله در رابطه با شناسایی محل پلاک
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: کنفرانس               گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: پردازش تصویر، پلاک خودرو
License plate extraction; edge detection; morphology

 

کد مقاله g71
عنوان مقاله:

Direct Active and Reactive Power Control of DFIG for Wind Energy Generation
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: دارد
کلیدواژه: کنترل توان، کنترل گشتاور، تبدیل ولتاژ، بردار ولتاژ، دو ﺳﻮ ﺗﻐﺬﯾﻪ ﺗﻮرﺑﯿﻦ ﺑﺎدي
Direct power control (DPC), doubly fed induction generator (DFIG), direct torque control, voltage source converter, voltage vector

 

کد مقاله g72
عنوان اصلی مقاله :
A New Method for Islanding Detection of Inverter-Based Distributed Generation Using DC-Link Voltage Control
روش جدیدی برای تشخیص حالت جزیره ای در یک DG همراه اینورتر با کمک کنترل ولتاژ لینک DC
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Distributed generation (DG), islanding, nondetection zone (NDZ), voltage-source inverter
کد مقاله g73
عنوان مقاله:

An improved soft switched PWM interleaved boost AC–DC converter
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: Elzevier   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Interleaved boost,Soft switching ,Zero-voltage-transition ,Power factor correction
 
کد مقاله g74
عنوان اصلی مقاله :
Control of a Multiple Source Microgrid With Built-in Islanding Detection and Current Limiting
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Autonomous, control, inverter, islanding, microgrid, voltage-sourced converter (VSC)

کد مقاله g75
عنوان اصلی مقاله :
Eddy-Current Loss Modeling for a Form-Wound Induction Motor Using Circuit Model
مدلسازی تلفات جریان گردابی برای یک موتور القایی با هسته Form با استفاده از مدار معادل
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Eddy-Current , equivalent circuit, parameter estimation, skin effect
 
کد مقاله g76
عنوان اصلی مقاله :
Hybrid fuel cell based Distributed Generation system for the Mitigation of voltage sag
 سال ارائه:  2013       نوع مقاله:ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Control, energy storage, fuel cell (FC), hybrid وsystem, smart grid, voltage sag
 
کد مقاله g77
عنوان اصلی مقاله :
Influence of Mode of Operation of the SSSC on the Small Disturbance and Transient Stability of a Radial Power System
 سال ارائه:  2005       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Constant quadrature voltage mode, constant reactance mode, damping power, static synchronous series compensator (SSSC), synchronizing power, transient stability limit
 
کد مقاله g78
عنوان اصلی مقاله :
Learning improvement by using Matlab simulator in advanced electrical machinery laboratory
تعیین پارامترهای موتور القایی با استفاده از روش RLS
سال ارائه:  2010       نوع مقاله:ScienceDirect        گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:Learning Induction Machine (IM) Drive, Education of Composite Model Flux Observer,Estimation angle of the rotor flux space vector words
 
کد مقاله g79
عنوان اصلی مقاله :
Impact of FACTS controllers on the stability of power systems connected with doubly fed induction generators
اثر کنترل کننده های FACTS بر روی پایداری سیستم‌های توان متصل با مولدهای القایی با تغذیه مضاعف
 تمام بلوک های بلوک های استاندارد استفاده شده در نرم افزار متلب می باشند
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:Elsevier        گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:Wind energy conversion systems ,Doubly fed induction generators ,Flexible alternating ,current transmission ,systems ,Rotor angle stability ,Rotor speed stability
 
کد مقاله g80
عنوان اصلی مقاله :
Learning improvement by using Matlab simulator in advanced Sliding-mode observer for speed- ensorless induction motor drives
طراحی رویتگر مد لغزشی برای موتور القایی
سال ارائه:  2003       نوع مقاله:IEE        گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:شناسایی سیستم کنترلی
 
کد مقاله g81
عنوان اصلی مقاله :
Control of ROVs using a Model-free 2nd-Order Sliding Mode Approach
شبیه سازی وکنترل ربات زیر دریایی
ROV(Remotely Operated Vehicle) 
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:-        گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:اسلایدینگ مد کنترل
 
کد مقاله g82
عنوان اصلی مقاله :
Image inpainting with nonsubsampled contourlet transform
ترمیم تصویر
سال ارائه:  2013       نوع مقاله :Elsevier      گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:پردازش تصویر, Nonsubsampled contourlet transform,Inpainting, Multiscale representation ,Broken edges ,Object removal
 
کد مقاله g83
عنوان اصلی مقاله :
Localization of License Plate Number Using Dynamic Image Processing Techniques And Genetic Algorithms
سال ارائه:  2012       نوع مقاله :ژورنال      گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:تشخیص پلاک Genetic  algorithms,  image  processing,  image representations,  license  plate detection,  machine  vision,  road vehicle identification, sorting crossover
 
کد مقاله g84
عنوان اصلی مقاله :
A Multivariable Design Methodology for Voltage Control of a Single-DG-Unit Microgrid
سال ارائه:  2013       نوع مقاله :IEEE      گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:Convex optimization, digital multivariable control, distributed generation, islanded mode, loop shaping, microgrid, voltage regulation, voltage source converter
 
کد مقاله g85
عنوان اصلی مقاله :
Investigation on the Ripple Voltage and the Stability of SR Buck Converters With High Output Current and Low Output Voltage
 
بررسی ولتاژ موجک (ریپل) و ثبات مبدل های SR BUCK با جریان خروجی بالا و ولتاژ خروجی پایین
سال ارائه:  2010       نوع مقاله :IEEE      گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:Ripple ratio, stability, synchronous rectifier (SR), voltage regulator
 
کد مقاله g86
عنوان اصلی مقاله :
Reliability/cost evaluation of a wind power delivery system
سال ارائه:  2010       نوع مقاله :Elsevier      گزارش فارسی: دارد 
کلید واژه:Wind power, Delivery system, Reliability, Cost ,Planning 
 
کد مقاله g87
عنوان مقاله:
Multicast Routing for Decentralized Control of Cyber Physical Systems with an Application in Smart Grid
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کنترل مدرن
Smart grid, voltage control and routing
 
کد مقاله g88
عنوان مقاله:
The Application of Fuzzy PID Control in Pitch Wind Turbine
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:مدل توربین بادی ،قسمت آیرودینامیکی، قسمت مدل انتقال ، مدل ژنراتور ، مدل اجرای در اوج
Wind turbine; fuzzy control; PID control; MATLAB simulation
 
کد مقاله g89
عنوان مقاله:
A fuzzy logic supervisor for active and reactive power control of a variable speed wind energy conversion system associated to a flywheel storage system
سال ارائه:  2009         نوع مقاله: ELsevier     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:WECS, DFIG, Flywheel Energy Storage System (FESS) ,Fuzzy logic supervisor ,Powers smoothing
 
کد مقاله g90
عنوان مقاله:
TCSC Power Oscillation Damping and PSS Design Using Genetic Algorithm Modal Optimal Control
میرا کنندگی نوسان توان با TCSC و طراحی کنترل کننده بهینه با استفاده از الگوریتم ژنتیک
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل بهینه، ژنتیک
GA, modal optimal control, power system stability, SMIB, TCSC
 
کد مقاله g91
عنوان مقاله:
Frequency Stability for Distributed Generation Connected through Grid-Tie Inverter
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: ندارد
کلید واژه:Distributed power generation, Power distribution, Power system stability, Power system control Inverters
 
کد مقاله g92
عنوان مقاله:
SIMULATION OF CYCLOCONVERTER FED SPLIT PHASE INDUCTION MOTOR
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Cycloconverter, Split phase Induction Motor, MATLAB
 
کد مقاله g93
عنوان مقاله:
SIMULATION OF D-STATCOM AND DVR IN POWER SYSTEMS
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: ندارد
کلید واژه:D-Statcom, DVR, voltagedips, swells,interruption,power quality, VSC
 
کد مقاله g94
عنوان مقاله:
Saturated Induction Machine Modelling Based on High Frequency Signal Injection
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Induction  Machine, Modelling,  Third  Harmonic, Signal Injection
 
کد مقاله g95
عنوان مقاله:
Permanent Magnet Synchronous Motor with Linear Quadratic Speed Controller 
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: Elsevier                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Permanent Magnet Synchronous Motor (PMSM), Linear Quadratic Regulator(LQR), PID controller, Simulink
 
 کد مقاله g96
عنوان مقاله:

A review on the economic dispatch and risk management of the large-scale plug-in electric vehicles (PHEVs)-penetrated power systems
بررسی آثار شارژ و دشارژ خودروهای هیبریدی بر شبکه نمونه
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: Elsevier                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Plug-in hybrid electric vehicle (PHEV)و Economic dispatchو Joint scheduling وRisk management وElectric market

 

کد مقاله g97
عنوان مقاله:

A MATLAB-Simulink-Based PV Module Model and Its Application Under Conditions of Nonuniform Irradiance
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:MATLAB-Simulink, model, nonuniform irradiance, photovoltaic (PV) array

 

کد مقاله g98
عنوان مقاله:

A backward sweep method for power flow solution in distribution networks
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: Elsevier                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:درس بهره برداری، Backward/forward method, Radial and meshed distribution networks, PV nodes, Power flow

 

کد مقاله g99
عنوان مقاله:

A T-Connected Transformer and Three-leg VSC Based DSTATCOM for Power Quality Improvement
ترانسفورماتور با اتصال T و DSTATCOM مبتنی بر VSC سه پایه‌ برای بهبود کیفیت توان
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE                                     گزارش فارسی: دارد

کلید واژه:جبرانساز استاتیک توزیع (DSTATCOM)، جبرانسازی جریان نوترال، بهبود کیفیت توان، ترانسفورماتور با اتصال T، مبدل منبع ولتاژ (VSC).Distribution static compensator (DSTATCOM), neutral current compensation, power quality improvement, T-connected transformer, voltage source converter (VSC)

 

کد مقاله g100
عنوان مقاله:

Modelling & Simulation for Optimal Control of Nonlinear Inverted Pendulum Dynamical System using PID Controller & LQR
مدل غیر خطی آونگ معکوس 
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                                     گزارش فارسی: دارد

کلید واژه: کنترلر pid Inverted pendulum; nonlinear system; PID , control; optimal control; LQR

 

کد مقاله g101
عنوان مقاله:

Tuning of PID controllers for boiler-turbine units
تنظیم ضرایب کنترلر PID برای واحد های بویلر – توربین
سال ارائه: 2004      نوع مقاله: Elsevier                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:Boiler-turbine unit; PID tuning; Robustness; Industrial applications

 

 کد مقاله g102
عنوان مقاله :
PID State Feedback Controller of a Quarter Car Active Suspension System
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فیدبک، سیستم تعلیق
active suspension, hydraulic actuator, forces tracking control, state feedback control
 

کد مقاله g103
عنوان مقاله
Supervisory Fuzzy Control for 5 DOF Robot Arm
کنترل کننده فازی و کنترل روبات با پنج درجه آزادی
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فازی، درجه آزادی، ربات، رباتیک
Fuzzy; supervisory control; 5-DOF; robot arm

 

 کد مقاله g104
عنوان مقاله:
Neural network based robust hybrid control for robotic system an H∞ approach
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
قضیه لیاپانف
Robotic system, Computed torque, control, Neural network, Variable structure control, H∞ control, Lyapunov stability

کد مقاله g105
عنوان مقاله:
A New Facial Expression Recognition Method Based on Local Gabor Filter Bank and PCA plus LDA
شناسایی حالات چهره  با فیلتر گابور و روش‌های کاهش بعد PCA و LDA
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، استخراج ویژگی، حالت چهره
Local Gabor filter bank, feature extraction, PCA, LDA, facial expression recognition

کد مقاله g106
عنوان مقاله:
Simulation of Correlated Wind Speed Data for Economic Dispatch Evaluation
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : توزیع اقتصادی، باد، مونت کارلو
Correlation, economic dispatch, Monte Carlo simulation, Weibull distributions, wind power

کد مقاله g107
عنوان مقاله:

Dynamic compensation of reactive power in Various Faults in Power System
جبران دینامیک توان راکتیو برای خطاهای مختلف در سیستم قدرت (statcom)
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: JEEE                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :
STATCOM, Voltage Source Converter (VSC), Pulse-width Modulation (PWM), Single line to ground fault

کد مقاله g108
عنوان مقاله:

A demand response based solution for LMP management in power markets
راه حل هاي پاسخ تقاضا مبتنی بر مدیریت LMP در بازارهای برق
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: Elsevier                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Restructured power systems,Demand response (DR),Emergency demand response program,(EDRP),Local marginal pricing (LMP)

کد مقاله g109
عنوان مقاله:

Power System Stability Improvement of Long Transmission Line System by Using Static Var Compensator (SVC
بهبود پایداری سیستم قدرت در سیستم خط انتقال بلند با استفاده از  جبران کننده استاتیکی وار (SVC)

سال ارائه:  2013       نوع مقاله: Journal                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

FACTS, long transmission line, MATLAB, SVC, power system stability, three phase fault.

کد مقاله g110
عنوان مقاله:

Harmonic Analysis in a Power System with Wind Generation
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: IEEE                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : تجزیه و تحلیل هارمونیک
Harmonics modeling, power system harmonics,summation of harmonics, wind turbines

کد مقاله g111
عنوان مقاله:

Large-Scale Real-Time Simulation of Wind Power Plants into Hydro-Québec Power System
سال ارائه:  2008به بعد       نوع مقاله: journal                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

Wind generator, wind power plant, modeling, model validation, simulation, real-time simulation

کد مقاله g112
عنوان مقاله:

MODELING AND LQR/LQG CONTROL OF A CANTILEVER BEAM USING PIEZOELECTRIC MATERIAL
سال ارائه:  2013        نوع مقاله: OBEM                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه: کنترل بهینه، تخمینگر بهینه – فیلتر کالمن
Piezoelectric Actuator, Vibration Control, LQR and LQG Control

کد مقاله g113
عنوان مقاله:

An autopilot design methodology for bank-to-turn missiles
طراحی اتوپایلوت موشک BTT با کنترل پیش بین تعمیم یافته(GPC)
سال ارائه:  –        نوع مقاله: –                                       گزارش فارسی: دارد

کلید واژه:

کد مقاله g114
عنوان مقاله:

P-Q Control Matrix Converter Based UPFC By Direct Power Control Method
ماتریس کنترل P-Q مبدل مبتنی بر UPFC با استفاده از روش کنترل توان مستقیم
سال ارائه:  2013        نوع مقاله: journal                                       گزارش فارسی: دارد

کلید واژه:

کد مقاله g115
عنوان مقاله:

Wavelets-based facial expression recognition using a bank of support vector machines
سال ارائه:  2012        نوع مقاله: Springer                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:الگوریتم svm، تشخیص حالت چهره
Facial expressions 
 Discrete wavelet, transform 
 Multiple classifier systems 
 Support vector, machines 
Classifier combination 
 Machine learning

کد مقاله g116
عنوان مقاله:

Expert system for low frequency adaptive image watermarking: Using psychological experiments on human image perception
سال ارائه:  2007        نوع مقاله: Elsevier                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه: واترمارکینگ تصویر، پردازش تصویر
Blind image watermarking; Discrete wavelet transform; Psychological experiments; Human image perception; Edge mask

کد مقاله g117
عنوان مقاله:

Face Recognition using Subspaces Techniques
این مقاله به مروری بر تکنیک های مختلف تشخیص چهره دردسترس پرداخته.هدف این کار تحقیقاتی،کاهش میزان خطا با استفاده از پیش پردازش تصویر می باشد.

سال ارائه:  2012        نوع مقاله: IEEE                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:پردازش تصویر، تشخیص چهره
Face Recognition, Normalization, Subspace, Eigenfece, Fisher face, Fisher Liner Disriminant

کد مقاله g118
عنوان مقاله:

A N8(P) Detail Preserving Adaptive Filter For Impulse Noise Removal
در این مقاله از همسایگی 8 یک پیکسل برای انجام تصمیم گیری و فیلتر تطبیقی استفاده شده است
سال ارائه:  2011        نوع مقاله: IEEE                                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه: حذف نویز از تصویر
Image restoration, Impulse noise, N8(p), adaptive median filter

کد مقاله g119
عنوان اصلی مقاله :

 Design and Simulations of Solid Oxide Fuel Cell Power System using Three Phase Inverter for Grid
Applications

شبیه سازی سلول سوختی اکسید سیستم با استفاده از اینورتر سه فاز
سال ارائه:  2013       نوع مقاله:ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

ELF-extremely low frequency, Amplifiers, loop antennas, magnetic field measurement, magnetometers

کد مقاله g120
عنوان اصلی مقاله :

Implementation of Simulink in Protection of Transmission Lines
اجرای سیمولینک در حفاظت از خطوط انتقال
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

ANN (Artificial neural network), Simulink, High voltage transmission lines, Fault

کد مقاله g121
عنوان اصلی مقاله :

Comparative Study of Speed Control of D.C. Motor Using PI, IP, and Fuzzy Controller
بررسی مقایسه ای کنترل سرعت موتور DC با استفاده از PI، IP، و کنترل فازی
�در این مقاله سعی شده است که سرعت موتور DC به سه صورت منطق فازی و PI وIP کنترل شود .برای این منظور ابتدا باید موتور DC مدل گردد و این دو کنترل روی آن اعمال گردد .

سال ارائه:  2013       نوع مقاله:ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

Fuzzy logic controller (FLC) , Integral- Proportional (I-P) controller, Proportional-Integral (P-I) controller,
Speed control, DC Motor drive.

کد مقاله g122
عنوان اصلی مقاله :

Reliability Study of HV Substations Equipped With the Fault Current Limiter
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه: قابلیت اطمینان
Terms—Failure mode and effect analysis (FMEA), fault current limiter (FCL), reliability evaluation,

substation configuration.

کد مقاله g123
عنوان اصلی مقاله :

Reconfiguration of Power Distribution Systems Considering Reliability and Power Loss
پیکر بندی مجدد سیستم های توزیع با توجه به قابلیت اطمینان و تلفات توان
در این مقاله برای تغییر بهینه ی ساختار شبکه های توزیع، روشی بر اساس پارامترهای قابلیت

اطمینان و تلفات ارائه شده است.

سال ارائه:  2012       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد

کلید واژه:

Binary particle swarm optimization (BPSO), distribution system reconfiguration, minimal cut set, power loss, probabilistic reliability model.

کد مقاله g124
عنوان اصلی مقاله :

Analysis and Simulation of a D-STATCOM for Voltage Quality Improvement
تجزیه و تحلیل و شبیه سازی D-STATCOM برای بهبود کیفیت ولتاژ
سال ارائه:  2011       نوع مقاله:journal        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

Power Quality, Energy Storage System (ESS), D-STATCOM, Voltage Flicker, Synchronous Reference Frame (SRF).

کد مقاله g125
عنوان اصلی مقاله :

 Sensorless DTC-SVM for Induction Motor Driven by a Matrix Converter Using a Parameter Estimation Strategy
 DTC – SVM بدون سنسور براي موتور القايي با يك مبدل ماتريسي با استفاده از استراتژي تخمين پارامتر
اين مقاله يك روش تنظيم شده بردار فضايي كنترل شده گشتاور مستقيم براي بهبود عملكرد بدون سنسور مبدل ماتريسي را ارائه مي دهد كه اين مبدل با استفاده از طرح تخمين پارامتر به حركت در مي آيد .
در واقع يك روش جديد بدون سنسور براي تخمين سرعت روتور، شار، مقاومت استاتور و مقاومت روتور ارائه داده خواهد شد

سال ارائه:  2008       نوع مقاله:IEEE        گزارش فارسی: دارد

کلید واژه: تبديل توان AC- AC ، تحريك های موتور AC ، مشاهده گرها.

AC–AC power conversion, AC motor drives, observers.

کد مقاله g126
عنوان مقاله
Decentralized Adaptive Fuzzy Control for a class of Nonlinear Systems
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فازی، غیر خطی
Decentralized Control, Fuzzy Controller, Interconnected Nonlinear System

 
کد مقاله g127
عنوان مقاله
Robust: H inifinity
طراحی یک کنترلر با H بی نهایت
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم
Robust, closed loop

 

کد مقاله g128
عنوان مقاله
Robust MIMO disturbance observer analysis and design with application to active car steering (Robust control applied to a 4-wheel steering car)
طراحی یک کنترلر با H بی نهایت
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم، چند متغیره، MIMO
disturbance observe r; parameter space methods; car steering; real parametric uncertainty; structured singular, value analysis; robust performance; robust stability

 

کد مقاله g129
عنوان مقاله:
Least squares based iterative parameter estimation algorithm  for multivariable controlled ARMA system modeling with finite measurement data
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شناسایی یک سیستم، چند متغیره، MIMO
System modeling, Recursive identification, Iterative identification, Parameter estimation, Least squares, Multivariable systems

 

کد مقاله g130
عنوان مقاله:
A Novel MPPT Control Design for Wind-Turbine Generation Systems Using Neural Network Compensator
طرح کنترلی جدید MPPT برای سیستم توربین بادی با استفاده از جبرانگر عصبی
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
Robotic system, Computed torque, control, Neural network, Variable structure control, H∞ control, Lyapunov stability

 

کد مقاله g131
عنوان مقاله:
Least squares based and gradient based iterative identification for Wiener nonlinear systems
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
شناسایی تکراری گرادیانی و کمترین مربعات خطا برای سیستم​های غیر خطی وینر
Signal processing, Least squares, Parameter estimation, Iterative identification, Recursive identification, Stochastic gradient, Wiener nonlinear models, Hammerstein nonlinear models

 

کد مقاله g132
عنوان مقاله:
Power System Reliability Analysis Considering Protection Failures
سال ارائه:  2002       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستم قدرت، قابلیت اطمینان
Power system, Reliability, Protection systems, Rare events, Cascading, Hidden failures

کد مقاله g133
عنوان مقاله:
Improved Configurations for Dc to Dc  Buck and Boost Converters
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مبدل DC به DC
dc-dc Buck converter, Boost converter, ripple voltage
 
کد مقاله g134
عنوان مقاله:
Simulation of an isolated Wind Diesel System with battery energy storage
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبیه سازی دینامیکی، اینورتر، dfig
Wind Diesel, Isolated Power Systems, Dynamic simulation, Battery based Energy Storage Systems, Current Controlled Inverter

 

کد مقاله g135
عنوان مقاله:
A Single-Input Single-Output Approach by using Minor-Loop Voltage Feedback Compensation with Modified SPWM Technique for Three-Phase AC–DC Buck Converter
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :MATLAB-Simulink, Minor-loop feedback compensator, Modified SPWM, Three-phase AC–DC buck converter

کد مقاله g136
عنوان مقاله:

A D-STATCOM Scheme using Power Quality Improvement in Power System
سال ارائه:  2012                 نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد

کلید واژه :  D-STATCOM, PWM Inverter, SVC, Power Quality.

کد مقاله g137
عنوان مقاله:

Load Compensation for Diesel Generator-Based Isolated Generation System Employing DSTATCOM
سال ارائه:  2011                نوع مقاله: IEEE                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Adaline, diesel generator set, distribution static synchronous compensator (DSTATCOM), harmonic  limination,load compensation
کد مقاله g138
عنوان مقاله:

Multiobjective Optimal Location of FACTS Shunt-Series Controllers for Power System Operation Planning
در این پروژه سعی شده تا یک شبکه 14 شینه IEEE با افزودن تعداد سه عدد از ادوات FACTs به سیستم در حالت ماندگار شبیه سازی شود. ادوات به کار رفته عبارتند از HFC بین شین 2 و 4، PST بین شین 2 و 5 و UPFC بین شین 6 و 13.
سال ارائه:  2012                نوع مقاله: IEEE                       گزارش فارسی: دارد

کلید واژه : Flexible ac transmission systems (FACTS), hybridflow controller (HFC), multiobjective, optimal location, optimal power flow (OPF), phase-shifting transformer (PST), unified power-flow controller (UPFC).

 
کد مقاله g139
عنوان مقاله:

Power Quality Issues in Traction Power Systems
سال ارائه:  2013                نوع مقاله: –                       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

کد مقاله g140
عنوان مقاله:

Trans-Z-Source Inverters
سال ارائه:  2011                نوع مقاله:IEEE                        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :Current-source inverter, dc–ac conversion, voltage-source inverter, Z-source inverter
کد مقاله g141
عنوان مقاله:

ردیابی نقطه بیشینه توان (MPPT) در سیستمهای فتوولتائیک با استفاده از کنترلر پیش بین (MPC)
سال ارائه:  2011                نوع مقاله:PSC                        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :solar cell
کد مقاله g142
عنوان مقاله:

Comparison Study of Maximum Power Point Tracker Techniques for PV Systems
سال ارائه:  2010                نوع مقاله:jurnal                        گزارش فارسی: –
کلید واژه : maximum power point tracking, MPPT, photovoltaic, PV, direct current, DC
کد مقاله g143
عنوان مقاله:

Optimization of New Fuzzy Logic Controller by Genetic Algorithm for Maximum Power Point Tracking in Photovoltaic System
سال ارائه:  2013                نوع مقاله:jurnal                        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

کد مقاله g144
عنوان مقاله
Collision-Free Trajectory Planning for a 3-DOF Robot with a Passive Joint
كنترل جهت كوادروتور با استفاده خطی سازی فيدبک
سال ارائه:  2000       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فیدبک، خطي‌سازي فيدبك
underactuated manipulator, trajectory planning, locally controllable nonholonomic system, passive joint, decoupling motions, Feedback Linearization
کد مقاله g145
عنوان مقاله:
Sliding mode control design under partial state feedback for ball and beam system
كنترل غيرخطي طراحي كنترلر مقاوم لغزشي براي سيستم Ball And Beam
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: کنفرانس     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم، خطی سازی، غیر خطی، فیدبک، مد لغزشی، گوی و میله
Partial state feedback, Sliding mode control, Ball and beam system
کد مقاله g146
عنوان مقاله:
Robust Control of an Uncertain System Via a Stable Output Feedback Controller
کنترل Hinf مقاوم (رباست) توسط کنترلر فیدبک خروجی
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم
Partial state feedback, Sliding mode control, Ball and beam system
کد مقاله g147
عنوان مقاله:
Path planning for autonomous mobile robot navigation with ant colony optimization and fuzzy cost function evaluation
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کنترل فازی، الگوریتم مورچگان، بهینه سازی، ربات
Ant colony optimization, Autonomous mobile robot navigation, Fuzzy Logic, Path planning, Simple tuning algorithm
کد مقاله g148
عنوان مقاله:
IDENTIFICATION AND DAHLIN’S CONTROL FOR NONLINEAR DISCRETE TIME OUTPUT FEEDBACK SYSTEMS
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
شناسایی سیستم ها
active identification, discrete time system, output feedback form, Dahlin’s control
کد مقاله g149
عنوان مقاله:
Multicriteria Design of Hybrid Power Generation Systems Based on a Modified Particle Swarm Optimization Algorithm
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : سیستم هیبرید، انرژی های نو
Adequacy evaluation, hybrid power generation, system, multicriteria design, particle swarm optimization, probabilistic, method, renewable energy, time-series models
کد مقاله g150
عنوان مقاله:
A New Variable-Speed Wind Energy Conversion System Using Permanent-Magnet Synchronous Generator and Z-Source Inverter
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل بهینه، ژنتیک
Maximum power point tracking (MPPT) control, permanent-magnet synchronous generator (PMSG), wind energy, conversion system (WECS), Z-source inverter.

کد مقاله g151
عنوان مقاله:

Investigation of Induction Motors Starting and Operation with Variable Frequency Drives
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل برداری Variable frequency drives, induction motors, motor starting, cross-line starting, torque

کد مقاله g152
عنوان مقاله:
A Robust and Efficient Algori thm for Eye Detection on Gray Intensity Face
تشخیص و شناسایی چشم
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: –
کلید واژه : پردازش تصویر، تشخیص چهره، چشم، عنبیه

 
کد مقاله g153
عنوان مقاله:
Performance of three recursive algorithms for fast space-variant Gaussian filtering
بررسی عملکرد الگوریتم‌های بازگشتی برای فیلتر گوسی سریع متغیر با مکان
سال ارائه:  2003       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، فیلتر بازگشتی، فیلتر گوسی
کد مقاله g154 
عنوان مقاله:
Fingerprint Image Compression
فشرده سازی اثر انگشت
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، موجک، ویولت، اثر انگشت
SPIHT, Discrete wavelet transform, lossy

کد مقاله g155
عنوان مقاله:
Sparse Representation based Image Interpolation with Nonlocal Autoregressive Modeling
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر

کد مقاله  g156
عنوان مقاله:
DG integrated multistage distribution system expansion planning
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : چند مرحله ای، سیستم های توزیع، الگوریت ژنتیک
Distributed generation, Genetic algorithm, Multistage distribution expansion planning, Optimal power flow
 
کد مقاله g157
عنوان مقاله:
A new improved adaptive imperialist competitive algorithm to solve the reconfiguration problem of  distribution systems for loss reduction and voltage profile improvement
“Study of Reconfiguration for the Distribution System With Distributed Generators”

بازآرایی فیدرهای توزیع در حضور تولیدات پراکنده با استفاده از الگوریتمga-bfa 
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ga algorithm, distributed generation, distribution system, feeder reconfiguration , Improved adaptive imperialist competitive ,algorithm, Reconfiguration ,Ant colony algorithm ,Genetic algorithm ,Distribution system ,Heuristic prohibited zone method
 
کد مقاله g158
عنوان مقاله:
بهبود عملکرد طبقه بندی ماشین بردار پیشتیبان با بهینه سازی ژنتیکی شکل هسته و پارامترها
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: کنفرانس        گزارش فارسی: دارد
کلمات کلیدی: مشکلات طبقه بندی ، هسته های متعدد ، SVM ، بهینه سازی بیش از حد پارامترهای ماشین های بردار پشتیبان ، مدار ترکیبی ، برنامه نویسی ژنتیک ، MK
  
کد مقاله g159
عنوان مقاله:
Smoke detection algorithm for intelligent video surveillance system
Smoke Detection in Video Based On Motion And Contrast
تشخیص دود در تصاویر ویدیویی
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال               گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر ، smoke detection, video sequences, background subtraction, Weber contrast analysis
کد مقاله g160
عنوان مقاله:
Experimental Validation of a Battery Dynamic Model for EV Applications
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال               گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :Simulation; Battery Model; SimPowerSystems; Fuel Cell Vehicle
کد مقاله g161
عنوان مقاله:
High step-up isolated efficient single switch DC-DC converter for renewable energy source
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال               گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : 
مبدل DC به DC Single switch DC-DC , converter , High step-up , Clamp circui , Reverse-recovery , PSIM
کد مقاله g162
عنوان مقاله:
A High Efficient Micro-controlled Buck Converter with Maximum Power Point Tracking for Photovoltaic Systems
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال               گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : DC/DC Converter, Maximum Power Tracking, Photovoltaic Systems

کد مقاله g163
عنوان مقاله:
Optimizing reactive power flow of HVDC systems using genetic algorithm
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: Elsevier             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Optimal reactive power flow , Integrated AC–DC system , Heuristic method , Genetic algorithm , Evolutionary

کد مقاله g164
عنوان مقاله:
Modification of DC Optimal Power Flow Based on Nodal Approximation of Transmission Losses
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ماتریس ضرایب تلفات، شبکه‌های استاندارد IEEE، پخش بار DC
B Matrix Loss formula, DC Power Flow, DC Optimal Power Flow, Nodal Marginal Losses
کد مقاله g165
عنوان مقاله:
Optimal Operation by Controllable Loads Based on Smart Grid Topology Considering Insolation Forecasted Error
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : اسمارت گرید
DC smart house, interconnection point power flow, optimal operation, smart grid
کد مقاله g166
عنوان مقاله:
A New Control Scheme in a Battery Energy Storage System for Wind Turbine Generators
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد

شبیه سازی با PSCAD نیز موجود است
کلید واژه : توربین بادی، انرژی
Wind power, off-shore wind, Battery Energy, Storage, Battery life, Variable Speed Wind Turbine, Control processor unit, depth of discharge
کد مقاله g167
عنوان مقاله:
A study of a two stage maximum power point tracking control of a photovoltaic system under partially shaded insolation conditions
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فوتوولتائیک سیستم
Photovoltaic system; Two stage MPPT control; Non-uniform insolation
کد مقاله g168
عنوان مقاله:
New Control Strategy for Bi-Directional DC-DC Converter in Electrical Vehicle
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل ولتاژ، مدلسازی
Batteries, Bidirectional control, Capacitors, Mathematical model, Stability analysis, Transfer functions, Voltage control
کد مقاله g169
عنوان مقاله:
Genetic algorithm based reactive power dispatch for voltage stability improvement
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پایداری ولتاژ
Voltage stability, L-index, Reactive power dispatch, Genetic algorithm
  
کد مقاله g170
عنوان مقاله:
Control of a wind energy conversion system equipped by a DFIG for active power generation and power quality improvement
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : موج های جریان و ولتاژ شبکه و ولتاژ خازن، جبرانسازی
Variable speed wind turbine, AC-DC-AC PWM converter, Harmonic currents, Active filtering, Reactive power compensation, Power quality
 
g171 کد مقاله
عنوان مقاله :
Application of Chebyshev polynomials to derive efficient algorithms for the solution of optimal control problems
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: –
کلید واژه : کنترل بهینه
Chebyshev polynomials; Optimal control problems; State parameterization;Weierstrass approximation theorem; Duffing oscillator problem
 
g172 کد مقاله 
عنوان مقاله
Robust Multivariable PI Control
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: TRANSACTIONS   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم، چند متغیره، کنترلر PI
Process Control; Output Regulation; Integral Control; Sliding-mode Control,Output feedback

g173 کد مقاله 
عنوان مقاله
Approximate Feedback Linearization Application to Trajectory Planning
پیاده سازی روش خطی سازی فیدبک بر روی مدل گوی و میله
سال ارائه:  1997       نوع مقاله: کنفرانس     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فیدبک، خطي‌سازي فيدبك، گوی و میله
Nonlinear control,  approximate  linearization, trajectory planning

g174 کد مقاله 
عنوان مقاله:
Nonlinear Control of an Induction Motor Using a Reduced-Order Extended Sliding Mode Observer for Rotor Flux and Speed Sensorless Estimation
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: کنفرانس     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مدرن، کنترل غیر خطی مقاوم
Robust Nonlinear Control, Induction Motor, Reduced-Order Extended Sliding Mode Observers, Parameter Estimation

g175 کد مقاله 
عنوان مقاله
FUZZY-SLIDING STATE-FEEDBACK CONTROL OF NONLINEAR BALL SUSPENSION SYSTEM
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل غیرخطی- خطی سازی فیدبک
fuzzy control, magnetic suspension, state-feedback control, sliding-mode control

g176 کد مقاله
عنوان مقاله:
A Study of Chattering Suppression in Sliding Mode-Based Missile Guidance Law
حذف پدیده‌ی Chattering  در کنترل‌کننده‌ی لغزشی (کنترل مدلغزشي فازي هدايت موشک)
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مدل سيستم لغزشي ، کنترل فازی، مد لغزشی
Keywords-guidnace  law;sliding  mode  control; maneuvering target;  Missile

g177 کد مقاله 
عنوان مقاله:
Robust static output feedback control for linear discrete-time systemswith time-varying uncertainties
کنترل مقاوم سیستم​های خطی زمان گسسته دارای نایقینی​های پلی توپیک
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم
Discrete-time systems; Static output feedback; Time-varying uncertainty; Robust control; Linear matrix inequalities (LMIs); Parameter dependent Lyapunov function
  g178 کد مقاله 
عنوان مقاله:
Learning intentional behavior in the K-model of the amygdala and entorhinal cortex with the cortico-hyppo campal formation
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کنترل سیستم های آشوب همراه با عدم قطعیت پارامتری و تغتشاشات تصادفی به روش LMPC
پروژه درس کنترل فرآیندهای تصادفی
chaos,  predictive  control,  uncertain parameters, stochastic  disturbance,  optimization
g179 کد مقاله 
عنوان مقاله:
Parallel structure and tuning of a fuzzy PID controller
سال ارائه:  2000       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
قوانین فازی، کنترل
Fuzzy PID control; PID tuning; Gain and phase margins; BIBO stability
 
g180 کد مقاله 
عنوان مقاله:
Observer-based nonlinear control of power system using sliding mode control strategy
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
سطح لغزش
Sliding  mode  control, Lyapunov  methods, Damper  currents  observer, Power  system, Transient  stability
g181 کد مقاله 
عنوان مقاله:
Acceleration estimation method and sliding mode control design for car-following distance control
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
طراحی کنترل مد لغزشی به منظور حفظ فاصله تعقیب ماشین
Tracking-differentiator; Acceleration estimation; sliding mode control; car-following distance

کد مقاله g182 
عنوان مقاله:
Comparing error minimized extreme learning machines and support vector sequential feed-forward neural networks
مقایسه خطای به حداقل رسیده یادگیریهای ماشین شدید و شبکههای عصبی feed-forward متوالی بردار پشتیبان
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه های عصبی
Error minimized extreme learning, machines, Support vector sequential feed-forward, neural networks, Sequential approximations
کد مقاله g183
عنوان مقاله:

Discovering Interesting Rules from Biological Data Using Parallel Genetic Algorithm
در این مقاله سعی شده است یک روش استخراج قانون از یک مجموعه داده ارائه شود که بر اساس الگوریتم ژنتیک می باشد

سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد

کلید واژه : الگوریتم ژنتیک موازی

 
کد مقاله g184
عنوان مقاله:

Parameter estimation of a predator-prey model using a genetic algorithm
تخمین پارامترهای مدل prey-predator با استفاده از الگوریتم ژنتیک
این مقاله تخمین یک سیستم بیولوژیکی با داده‌های واقعی را ارائه نموده است که دو مدل Lotka-Volterra و مدل اشباع آن ارائه‌شده‌اند. با استفاده از الگوریتم ژنتیک نیز تخمین سیستم با استفاده از داده‌ها ارائه‌شده است.

سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد

کلید واژه : predator-prey model; parameter estimation; genetic algorithms
کد مقاله g185
عنوان مقاله:

A Real-Time Learning Control Approach for Nonlinear Continuous-Time System Using Recurrent Neural Networks
در این مقاله با استفاده از شبکیه عصبی سیستم مورد نظر را ابتدا تقریب زده و سپس با استفاده از مدل تخمینی بدست آورده شده به طراحی کنترلر می پردازد.

 

سال ارائه:  2000       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Terms—Approximation, continuous-time iterative learning control, real-time training algorithm,  ecurrent neural networks, two-dimensional system
کد مقاله g186
عنوان مقاله:

Development of Self-Tuning Intelligent PID Controller Based on BPNN for Indoor Air Quality Control
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل کننده PID با شبکه عصبی ، سیستم حلقه بسته با کنترل کننده ی PID تطبیقی

Back-propagation, neural network, PID control, IAQ control, stability analysis
 

کد مقاله g187
عنوان مقاله:

Tuning of Kalman Filter Parameters via Genetic Algorithm for State-of-Charge Estimation in Battery Management System
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Battery Management System (BMS) ، Kalman Filter for SoC Estimation ،  genetic algorithm (GA)

کد مقاله g188
عنوان مقاله:

Decentralized Adaptive Control for a Class of Large-Scale Nonlinear Systems with Unknown Interactions
کنترل غیر متمرکز تطبیقی برای کلاسی از سیستم​های غیرخطی مقیاس بزرگ با تزویج نامعلوم
 در این مقاله ، یک روش کنترل تطبیقی غیر متمرکز برای کلاسی از سیستم​های غیر خطی با زیر سیستم​ها و برهم​کنش​های نامعلوم شبیه​سازی شده است. در این روش، یک کنترل کننده تطبیقی با استفاده از روش لیاپانوف چنان طراحی شده است که با انتخاب قوانین تطبیق مناسب پایداری سیستم تضمین می​شود. همچنین، روش ارائه شده پایداری سیستم را بدون شناخت از علامت ضریب کنترلی برآورده می​سازد. به منظور بررسی عملکرد روش تطبیقی، یک سیستم غیرخطی جهت انجام شبیه​سازی انتخاب شده است.

سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد

کلید واژه : Adaptive control and Decentralized nonlinear system
کد مقاله g189
عنوان مقاله:

پیش بینی سرعت باد در فرودگاه مهر آباد با استفاده از شبکه های عصبی پرسپترون چندلایه
در این مقاله از مدل شبکه های عصبی مصنوعی پرسپترون چندلایه برای پیش بینی سرعت باد در یک بازه یک ساعته استفاده شده است. مجذور مربعات میانگین خطا برای آموزش و آزمون و اعتبارسنجی تعیین شده است.

سال ارائه:   (2014) 1393       نوع مقاله: کنفرانس                             گزارش فارسی: دارد

کلید واژه :پیش بینی سرعت باد ، گزارشات متار ، شبکه های عصبی مصنوعی ، پرسپترون چند لایه ، متغیرهای هواشناسی ، پیش بینی کوتاه مدت

کد مقاله g190
عنوان مقاله:

کنترل غیر خطی و مستقل توان​های اکتیو و راکتیو ژنراتور القایی تغذیه دو​گانه به صورت متمرکز و غیر متمرکز
این مقاله در مورد کنترل متمرکز و غیر متمرکز  ماشین القایی روتور سیم بندی شده با پل کانورتری سه فاز دو تکه با لینک DC که مابین روتور و شبکه متصل شده است بحث می​کند و کنترل مستقل توان​های اکتیو و راکتیو  یک ژنراتور القایی با تغذیه دوگانه (DFIG) ، که برای تولید برق در نیروگاههای بادی سرعت متغیر بکار می​رود ، مد نظر می باشد. پس از بیان روابط و اثبات معادلات مورد نیاز در کنترل متمرکز ، یک مدل که نشان دهنده​ی کنترل مجزای توان اکتیو و راکتیو، در ژنراتور القایی DFIGمی​باشد، در محیط Matlab-Simulink شبیه سازی و نتایج آن بررسی شده است. سپس تفاوت اجرای این نوع پیاده سازی کنترلر را با کنترل توزیع شده مورد بحث قرار خواهیم داد. در روش کنترل توان به روش فیدبک حالت ورودی و خروجی از امتداد​یابی شار شبکه استفاده می​شود.

سال ارائه:   1392       نوع مقاله: کنفرانس                             گزارش فارسی: دارد

کلید واژه : کنترل غیر خطی، توان اکتیو ، توان راکتیو ، ژنراتور القایی ، کنترل مستقل،dcs
کد مقاله g191
عنوان مقاله:

Improving the performance of existing missile autopilot using simple adaptive control
سال ارائه: 2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: –
کلید واژه : simple adaptive control; missile autopilot; ASPR system synthesis
کد مقاله g192
عنوان مقاله:

طراحی و شبیه سازی کنترل کننده فازی برای سیستم ترمز ضد قفل فازی
سیستم ترمز، یک سیستم شدیداً غیر خطی متغیر با زمان می باشد. سيستم هاي ضد قفل كنوني نسبت به گذشته از كنترل كننده هاي هوشمندتري، همچون کنترلر فازی برخوردارند. در اين مقاله طراحي و شبيه سازي يك كنترلر فازي با ورودي لغزش(Slip) و خروجي فشار روغن ترمز براي يك مدل طولي (longitudinal model) براي سيستم ضد قفل انجام شده است. نتايج شبيه سازي نشان مي دهد كه كنترلر فازي پیشنهادی داراي عملكرد بهتري نسبت به كنترلر بنگ- بنگ مي باشد و ضمن کاهش فاصله توقف، سرعت چرخ بهتر كنترل شده و تغييرات ضريب لغزش در اين نوع كنترل، مينيمال مي باشد.

سال ارائه: 1392       نوع مقاله: کنفرانس                            گزارش فارسی: دارد

کلید واژه : سيستم ترمز ضد قفل ، شبيه سازي، كنترلر بنگ بنگ، كنترلر فازي، ABS Braking system ، Fuzzy Logic Contoller
کد مقاله g193
عنوان مقاله:

Discovering Latent Influence in Online Social Activities via Shared Cascade Poisson Processes
این مقاله برنامه​ای را معرفی می​کند که برنامه سعی در تولید اعداد تصادفی به فرم دلخواهی که تقریبا مشابه توزیع پواسن بوده و به پواسن آبشاری معروف است، دارد. در این برنامه هدف گرفتن یک تعداد از داده​ها و تولید متغیر تصادفی در ادامه این داده​ها می​باشد که تا زمانیکه عدد نمایی به حد اکثر خود نرسد یا به تعداد مطلوب نرسد این تکرار ادامه پیدا می​کند.
سال ارائه: 2013-14       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد

کلید واژه : Poisson processes, social community, latent variable models, Bayesian inference
کد مقاله g194
عنوان مقاله:

Doubly-Fed Induction Generator for Variable Speed Wind Energy Conversion Systems- Modeling & Simulation
سال ارائه: 2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : doubly-fed induction generator (DFIG), pulse width modulat ion (PWM), dynamic vector approach, utility grid, wind energy conversion systems, decoupled control, active and reactive power
 
کد مقاله g195
عنوان مقاله:

Power Flow Controller/Short Circuit Current Limiter
سال ارائه: 2012       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: –
کلید واژه : Modelling, power system dynamic stability
کد مقاله g196
عنوان مقاله:
Analysis of synchronous machine modeling for simulation and industrial applications
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ماشین سنکرون
Equivalent circuit, State space modeling, Synchronous machine, Sudden short-circuit
کد مقاله g197
عنوان مقاله:

Improved Performance in a Supercapacitor-Based Energy Storage Control System with Bidirectional DC-DC Converter for Elevator Motor Drives
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE                                    گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Elevator motor drive, energy storage, control system, braking energy, supercapacitor

کد مقاله g198
عنوان مقاله:

Power Losses in Long String and Parallel-Connected Short Strings of Series-Connected Silicon-Based Photovoltaic Modules Due to Partial Shading Conditions
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                                    گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Grid-connected photovoltaic power generator, mismatch losses, photovoltaic cells, photovoltaic systems, solar energy, solar power generation

کد مقاله g199
عنوان مقاله:

Design and Simulation of three phase Inverter for grid connected Photovoltic systems
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : VSI Inverter, PLL, d-q refrance frame, grid connected system

کد مقاله g200
عنوان مقاله:

Profit based unit commitment and economic dispatch of IPPs with new technique
هر شرکت تولید کننده برق ممکنه شامل تعدادی واحد نیروگاهی با ویژگی مصرف سوخت مختلف باشد ،که بعضی از این واحدهای نیروگاهی در مقایسه با واحدهای دیگر سوخت بیشتری مصرف می کنند که این بطور مستقیم  روی هزینه بهربرداری و سود شرکت تولید کننده تاثیر می گذارد.هزینه بهره برداری و سود نیروگاه همچنین از توزیع اقتصادی بار( ED) و در مدار قرار گرفتن نیروگاه ها (UC)تاثیر می پذیرد.هر یک از این   شرکت های  تولید کننده برق خواستار ماکزیمم کردن سودشان هستند. سود نیروگاه ها می تواند با تغییر در استراتژی توزیع اقتصادی بار و در مدار قرار گرفتن نیروگاه ها ماکزیمم گردد. در گذشته هدف مینیمم کردن هزینه تولید بود. اما رقابت در بازار برق باعث سوق دادن نیروگاه ها به سمت ماکزیمم کردن سودشان شده است. روشهایی که قبلا استفاده میشده دارای سرعت حل پایین و همگرایی آن بعضا با مشکل مواجه میشده .در این مطالعه روشی جدید برای دستیابی نیروگاه ها به سود بیشتر و همچنین با کاهش زمان محاسبات و همیشه این روش دارای پاسخ نهایی خواهد بود.
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: Elsevier                                گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Unit commitment , Economic dispatch , Profit based unit commitment , Competitive power market
کد مقاله g201
عنوان مقاله:

State-of-Charge for Battery Management System via Kalman Filter
گزارش فارسی: –
کلید واژه : Battery Management System (BMS), battery modeling, Kalman filter, State-of-Charge, state space

کد مقاله g202
عنوان مقاله:

Edge Detection using Fuzzy Logic in Matlab
این مقاله با استفاده از منطق فازی یک روش ساده جهت لبه یابی تصاویر ارائه می دهد
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Edge detection, Fuzzy logic, Fuzzy inference system

کد مقاله g203
عنوان مقاله:

Image Compression Using Neural Networks
سال ارائه:  –      نوع مقاله: –                               گزارش فارسی: –

کلید واژه : Artificial Neural network , Image Compression

کد مقاله g204
عنوان مقاله:

حداقل سازی هزینه فروافتادگی ولتاژ و تلفات توان با استفاده از مکان یابی بهینه ی تولیدات پراکنده و ادوات FACTS
Reactive power management of distribution networks with wind generation for improving voltage stability

سال ارائه:  2013       نوع مقاله: –                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم ژنتیک, الگوریتم ازدحام ذرات , الگوریتم رقابت استعماری, تلیدات پراکنده, ادوات FACTS, جایابی بهینه, فروافتادگی ولتاژ
· کار انجام شده در مقاله:

· مکان و اندازه بهینه SVC وDSTATCOM در شبکه توزیع با استفاده از الگوریتم ژنتیک
· مکان و اندازه بهینه DG در شبکه توزیع با استفاده الگوریتم ژنتیک
اهداف:

· کاهش فروافتادگی ولتاژ
· کاهش تلفات
کار هایی که انجام شده:

· مکان و اندازه بهینه SVC وDSTATCOM و خازن موازی در شبکه توزیع با استفاده از GA ، PSO وICA

اهداف:

· کاهش فروافتادگی ولتاژ
· کاهش تلفات
 
کد مقاله g205
عنوان مقاله:

Buck–Boost-Type Unity Power Factor Rectifier With Extended Voltage Conversion Ratio
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : harmonic rectifier, power factor correction (PFC), single-stage single-switch rectifier, unity power factor(UPF

 

کد پروژه g206
عنوان پروژه:

مدل سازی خطای سیم پیچ به زمین ترانسفورماتورهای قدرت
جهت اطلاع بیشتر به مدیریت متلبی ایمیل بزنید                     گزارش فارسی: دارد
 

کد مقاله g207
عنوان مقاله:

Power Quality Improvement by Suppression of Current Harmonics Using Hysteresis Controller Technique
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IJRTE              گزارش و ترجمه فارسی: دارد
کلید واژه :  Hysteresis  Current  control,  Instantaneous power (p–q) theory, PI Controller, Shunt Active Power Filter

 

کد مقاله g208
عنوان مقاله:

Enhanced Hysteresis-Based Current Regulators in Vector Control of DFIG Wind Turbines
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                             گزارش: دارد
کلید واژه : Doubly fed induction generator (DFIG), equidistant hysteresis bands, grid-flux orientation, vector-based hysteresis current regulator

 

کد مقاله g209
عنوان مقاله:

Evaluating the Benefits of a Hybrid Solid Oxide Fuel Cell Combined Heat and Power Plant for Energy Sustainability and Emissions Avoidance
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                             گزارش: دارد
کلید واژه :   Combined heat and power (CHP), electricity generation, energy sustainability, solid oxide fuel cells (SOFCs)

 

کد مقاله g210
عنوان مقاله:

امکان سنجی کاربرد خودروهای برقی بعنوان نیروگاه های تولید  پراکنده
سال ارائه:  1386       نوع مقاله: کنفرانسی                           گزارش: دارد
کلید واژه :   خودرو برقی, تولید پراکنده, منحنی بار, ضریب بار
 

کد مقاله g211
عنوان مقاله:

Modeling and  Simulation of a Dynamic Voltage Restorer  (DVR)  for  Power  Quality Problems Voltage  Sags and  Swells
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                           گزارش: دارد
کلید واژه :  Dynamic  Voltage  Restorer  (DVR),  Power quality  problems,  Sinusoidal  Pulse  Width  Modulation  (SPWM), Voltage sag and swell,  Voltage Source Converter  (VSC)

 

کد مقاله g212
عنوان مقاله:

Torque Ripple Reduction of the Torque Predictive Control Scheme for Permanent-Magnet Synchronous Motors
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE                             گزارش : –

کلید واژه:  Permanent-magnet synchronous motor (PMSM),torque predictive control (TPC), torque ripple, voltage angle

 

کد مقاله g213
عنوان مقاله:

Examination  of  major  factors  affecting  voltage  variation  on  distribution  feeders
بررسی عوامل اصلی تاثیرگذار روی تغییر ولتاژ فیدرهای توزیع
برای اطلاع از مدل شبکه شبیه سازی این مقاله ایمیل بزنید
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: Elsevier                     گزارش و ترجمه: دارد
کلید واژه:  Distribution  system, Power  flow  analysis, Power  quality, Voltage  quantity, Voltage  variation

 

 

کد مقاله g214
عنوان مقاله:

Modeling of Induction Machines Using a Voltage-Behind-Reactance Formulation
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE                             گزارش: دارد
کلید واژه:  Coupled-circuit (CC) model, dynamic simulation, induction machine, qd model, voltage-behind-reactance (VBR)model

 

کد مقاله g215
عنوان مقاله:

Genetic algorithm based reactive power dispatch for voltage stability improvement
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: Elsevier                             گزارش و ترجمه و پاورپوینت: دارد
کلید واژه:  Voltage stability, L-index, Reactive power dispatch,Genetic algorithm

 

کد مقاله g216
عنوان مقاله:

A combination of genetic algorithm and particle swarm optimization for optimal DG location and sizing in distribution systems
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: Elsevier                             ترجمه: دارد
کلید واژه:  Distributed generation, Genetic algorithm, Placement, Particle swarm optimization, Losses

 

کد مقاله g217
عنوان مقاله:

Optimal sizing of battery energy storage for micro-grid operation management using a new improved bat algorithm
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: Elsevier                             گزارش:  –

کلید واژه:  Battery energy storage sizing, Distributed generation, Improved bat algorithm, Micro-grid, Operation management, Renewable energy sources

 

کد مقاله g218
عنوان مقاله:

Large-Scale Integration of Deferrable Demand and Renewable Energy Sources
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE                             گزارش:  دارد
کلید واژه:  Load management, power generation scheduling, wind power generation

 

کد مقاله g219
عنوان مقاله:

Reactive Power Compensation in railways using Active Impedance concept
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE                             پاورپوینت:  دارد
کلید واژه:  Rail transportation power systems, AC-AC ,power conversion, Reactive power control, Static VAR compensators

 

کد مقاله g220
عنوان مقاله:

Simulation of a Buck-Boost Single Phase Voltage Source Inverter for Distribution Generation Systems
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: Journal                            گزارش:  –

کلید واژه:  Buck-Boost  inverter,Distribution  generators,  Full ,bridge inverter, multiple stages, refence signal

 

کد مقاله g221
عنوان مقاله:

Simulation of Doubly-Fed Induction Generator in a Wind Turbine
سال ارائه:  2009       نوع مقاله:   International PhD Workshop                      گزارش:  دارد
کلید واژه:

 

کد مقاله g222
عنوان مقاله:

A New Intelligent Agent-Based AGC Design With Real-Time Application
سال ارائه:  2012       نوع مقاله:   IEEE                      گزارش:  دارد
کلید واژه:  Agent systems, automatic generation control,(AGC), Bayesian networks (BNs), intelligent control, wind power generation

 

کد مقاله g223
عنوان مقاله:

Reference Compensation Technique of Neural Force Tracking Impedance Control for Robot Manipulators
سال ارائه:  2010       نوع مقاله:   IEEE                     گزارش:  دارد
کلید واژه: component; neural network, robot manipulator

 

کد مقاله g224
عنوان مقاله:
Simulation of Synchronous Generator’s Dynamic Operation Characteristics
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: کنفرانس               گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ژنراتور سنکرون، دینامیک، شبیه سازی
Synchronous generator, dynamic operation, mathematical model, simulation

 

کد مقاله g225
عنوان مقاله:
Modeling-and-control-of-the-doubly-fed-induction-generator-wind-turbine
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : ژنراتور دوسو تغذیه، توربین بادی، بردار کنترل
Doubly fed induction machine, Wind turbine power generation, Vector control, Simulation

 

کد مقاله g226
عنوان مقاله:
A Direct Load Control Model for Virtual Power Plant Management
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل بهینه
Air-conditioning, load management, optimal control

 

کد مقاله g227
عنوان مقاله:
Control and Protection of a Microgrid with Converter Interfaced Micro Sources
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: کنفرانس                                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : میکروگرید، توان راکتیو
Admittance Relay, Microgrid, Islanding and Resynchronization, Active and Reactive Power sharing

 

کد مقاله g228
عنوان مقاله:
Reliability assessment of a wind-power system with integrated energy storage 2009
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : قابلیت اطمینان، انرژی های نو
 

کد مقاله g229
عنوان مقاله:
Proposed mechanism for performance of power system stabilizers in the condition of strong resonance
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : نوسانات الکترومکانیکی فرکانس پایین، ماشین های سنکرون
Modal interaction, Power system dynamic stability, Power system stabilizer placement, Strong resonance

 

کد مقاله g230
عنوان مقاله:
Analysis and Simulations of Z-Source Inverter Control Methods
این مقاله به بررسی دو نوع از روش های کنترلی Z-Source  پردازد: SIMPLE BOOST CONTROL  و MUXIMUM BOOST CONTROL
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : اینورتر
Z-Source inverter; PWM; Control; Fuel Cell

 

کد مقاله g231
عنوان مقاله:
Vector control of squirrel cage induction generator for wind power
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : SVMT، انرژی باد
Converters, Mathematical model, Reactive power, Rotors, Stators, Torque, Voltage control

 

کد مقاله g232
عنوان مقاله:

طراحی و تجزیه و تحلیل کنترل کننده منطق فازي براي کنترل فرکانس بار در سیستم هاي قدرت
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Conventional and fuzzy PID controllers, load frequency control

 

کد مقاله g233
عنوان مقاله:

Optimal tuning of power systems stabilizers and AVR gains using particle swarm optimization
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: ژورنال                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بهینه، الگوریتم هوش جمعی ذرات، پرندگان
 

کد مقاله g234
عنوان مقاله:

Analysis and Modeling of a FFHC Controlled DC-DC Buck Converter Suitable for Wide Range of Operating Conditions
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مد لغزشي، کنترل مبدل BUCK

DC-DC buck converter, fixed frequency hysteretic current (FFHC) control , sliding motion (SM), sliding mode control (SMC), multi-scale oscillation, discontinuous systems

 

کد مقاله g235
عنوان مقاله:

A novel method for adaptive distance protection of transmission line connected to wind farms
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                                     گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : رله، مزارع بادی
Adaptive protection, Digital protection, Distance relaying, Wind farm

 

کد مقاله g236
عنوان مقاله:

available transfer capability enhancement using facts devices
بررسی پخش بار در حالتی است که از ادوات facts در شبکه قدرت
سال ارائه:  2003       نوع مقاله: IEEE                                      گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : بازار برق، بهینه سازی جریان برق
Available transfer capability, electricity market, flexible ac transmission systems, optimal power-flow

 
کد مقاله g237
عنوان مقاله:

Detection of masses and architectural distortions in digital breast tomosynthesis images using fuzzy and a contrario approaches
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: spriger                             گزارش: دارد
کلید واژه:  Digital breast tomosynthesis,Computer aided detection,Masses,Architectural distortions,Fuzzy connectedfilter, A contrariodetection, Classification, Support vector machine

 

کد مقاله g238
عنوان مقاله:

Design and Simulation of Control Systems for a Field Survey Mobile Robot Platform
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: Journal                             گزارش: دارد
کلید واژه:  Agricultural mobile robot, DC motor, fuzzy logic, PID, lead-lag compenstor

 
کد مقاله g239
عنوان مقاله:

Auto-tuned, Discrete PID Controller for DC-DC Converter for fast transient response
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                             گزارش: دارد
کلید واژه:  DC-DC Converter, PID Controller, Autotuned PID controller, modeling and simulation

 
کد مقاله g240
عنوان مقاله:

Advanced Textbooks in Control and Signal Processing
Robust Control of a Distillation Column
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: spriger                             گزارش و ترجمه و پاورپوینت : دارد
کلید واژه:  H infinity, کنترل کننده مقاوم PID, LQG/LTR, LQG وطراحي فيلتر کالمن, کنترل خطي مربعي گوسي ستون تقطير,

 

کد پروژه g241
عنوان پروژه:

1- تحلیل سیستم غیر خطی (نقاط تعادل، صفحه فاز، پایداری و …)

2- طراحی کنترلگر به روش فیدبک خطی ساز
3- طراحی کنترلگر به روش مد لغزشی
گزارش: دارد
 

کد مقاله g242
عنوان مقاله:

Passivity Based Adaptive Control of Robotic Manipulators Electrically Controlled
جهت دریافت این پروژه اطلاعات بیشتر را دریافت نمایید
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: Journal                            گزارش: دارد
کلید واژه:  Actuator, Adaptive Control, Output Tracking, Passivity, Robot Control

 

کد مقاله g243
عنوان مقاله:

CRITICAL  PATH  TRACING  –  AN  ALTERNATIVE  TO  FAULT  SIMULATION
سال ارائه:  1983       نوع مقاله: IEEE                            گزارش: دارد
کلید واژه:

 

کد مقاله g244
عنوان مقاله:
A design method for robust and quadratic optimal MIMO linear controllers
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل مقاوم، چند متغیره، SISO
Optimal control, Robust control, Dynamic simulation, MIMO linear controllers, CSTR control

 

کد مقاله g245
عنوان مقاله:

A Simple Adaptive Control Approach for Trajectory Tracking of Electrically Driven Nonholonomic Mobile Robots
کنترل تطبیقی برای کنترل مسیر یابی ربات
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Actuator dynamics, adaptive control, dynamic surface design, nonholonomic mobile  robots, robot dynamics, robot kinematics

 

کد مقاله g246
عنوان مقاله:
Non-Adaptive Sliding Mode Controllers in Terms of Inertial Quasi-Velocities
کنترلرهای مود لغزان تطبیق ناپذیر بر حسب شبه سرعتهای ساکن
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –        گزارش  و ترجمه فارسی: دارد
کلید واژه :

 

کد مقاله g247
Stable adaptive fuzzy control for MIMO nonlinear systems 2011
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل فازی تطبیقی، چند متغیره
Adaptive fuzzy control, MIMO nonlinear systems, Errors compensation

 

کد مقالهg248
عنوان مقاله
Nonlinear Backstepping Control of Permanent Magnet Synchronous Motor (PMSM)
کنترل سیستم پاندول معکوس
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل غیرخطی، لیپاپانوف، پایداری، سنکرون
PMSM, Backstepping, Lyapunov, Stability, Nonlinear

 

کد مقاله g249
عنوان مقاله:
RNGA based control system configuration for multivariable processes
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل چند متغیره، MIMO
Multivariable processes, Decentralized control, Interaction measurement, Loop pairing, Relative gain array, Niederlinski index, Relative normalized gain array, Controller independent, Simulation

 

 

کد مقاله g250
عنوان مقاله:

A Locally Adaptive System for the Fusion of Objective Quality Measures
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE                             گزارش: دارد
کلید واژه:  Objective quality assessment, machine learning, measure fusion

 

کد پروژه g251
عنوان پروژه:

· A linear  phase  FIR  bandpass  filter

Obtain the frequency response (magnitude and group delay)  using window method

· Lowpass Butterworth و Lowpass Chebyshev و Lowpass Bessel و IIR Filters

· Obtain the  coefficients  of  an  audio  digital  IIR  filter  with Butterworth  characteristics

Find  the  final  magnitude  and  group  delay  responses  for  each designed filter

 

کد مقاله g252
عنوان مقاله:

Classification Of Documents Using Kohonen’ s Self-Organizing Map
کلاس بندی متون با استفاده از شبکه عصبی SOM

سال ارائه:  2009       نوع مقاله: Journal                             گزارش: دارد
کلید واژه:  Self-organizing  map,  stop  words term-document, neurons

 

کد پروژه g253
عنوان پروژه:

رمزنگاری متن در تصویر
 

کد مقاله g254
عنوان مقاله:

Modelling prey in discrete time predator-prey systems
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE                             گزارش: دارد
کلید واژه: مدل ریکر, مدل لجستیک, مدل تنت,  Predator-Prey, Modelling Prey, Ecosystem Diversity

 

کد مقاله g255
عنوان مقاله:

A Priority-based Task Scheduling Algorithm in Grid
یک الگوریتم زمانبندی ارتباط (وظیفه) در شبکه (Grid) بر اساس اولویت
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –                            گزارش: دارد
کلید واژه:

 

کد پروژه g256
عنوان پروژه:

جداسازی سیگنال مادر از جنین از روش ICA

 

کد مقاله g257
عنوان مقاله:
Fuzzy System Learned Through Fuzzy Clustering and Support Vector Machine for Human Skin Color Segmentation
سیستم آموزش دیده فازی با استفاده از شبکه فازی و ماشین بردار پشتیبان برای بخش‌بندی رنگی  پوست صورت
سال ارائه:  2007       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فازی، SVM، پردازش تصویر،
Color segmentation, fuzzy clustering, fuzzy neural network (FNN), mixture of Gaussian classifier (MGC), structure learning

 

کد مقاله g258
عنوان مقاله:

Face Detection Using Neural Network And Gabor Wavelet Transform
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه عصبی با ویژگی های Gabor، تعیین کردن دقیق محل چهره، موجكهاي گابور و طبقه بندي كننده شبكه عصبي
Face detection, Gabor wavelet, Feed Forward Neural Network (FFNN) classifier, Multilayer perceptron

 

کد مقاله 259
عنوان مقاله:

Parallel  genetic  algorithm  in  bus  route  headway  optimization
الگوریتم ژنتیک موازی در بهینه سازی راه های فواصل بین وسایل نقلیه
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : : الگوریتم ژنتیک موازی، مدیریت، پردازش نرمTransportation, Bus route  headway, Optimization, Weight  and  PGA

 

کد مقاله g260
عنوان مقاله:
Adaptive Beamforming Algorithms for Anti-Jamming
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پردازش تصویر، سیگنال، تشخیص الگو
Pattern Recognition, Adaptive Array Signal Processing, Anti-Jamming, Optimized LMS Algorithm

 

کد پروژه g261
عنوان پروژه:
تشخیص احساسات بر اساس گفتار
هدف از این پروژه تشخیص احساست (emotion recognition) از گفتار می باشد.

 

کد مقاله g262
عنوان مقاله:
طراحی پایدارساز سیستم قدرت مبتنی بر شبکه موجک فازی به منظور میرا کردن نوسان های فرکانس پایین سیستم قدرت
طبق اطلاعات مقاله شبیه سازی شده با این تفاوت که pssها روی ماشینهای 1و2 گذاشته شده
سال ارائه:  1390       نوع مقاله: کنفرانسی                  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه موجک فازی, طراحی pss فازی, موجک  بهینه سازی پارامترهای آن با الگوریتم SFLA و مقایسه نتایج بدست آمده با PSS پیشفاز- پسفاز کلاسیک
 

کد مقاله g263
عنوان مقاله:
Multistage expansion planning for active distribution networks under demand and Distributed Generation uncertainties
ترجمه موضوع مقاله: برنامه ریزی توسعه ای چند مرحله ای برای شبکه های توزیع فعال تحت تقاضا و عدم قطعیت تولید پراکنده
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: Elsevier                  گزارش فارسی و ترجمه: دارد
کلید واژه:  Active distribution networks, Dynamic expansion planning , Distributed Generation , Uncertainty representation , Genetic Algorithms

 

کد مقاله g264
عنوان مقاله:
A Novel Direct Torque Control for Electrically Excited Synchronous Motor Drives with High Power Factor and Low Ripples in Flux and Torque
ترجمه موضوع مقاله: کنترل گشتاور مستقیم برای درایو موتور سنکرون الکتریکی هیجان زده با ضریب قدرت بالا و ریز موج های پایین در شار و گشتاور
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: ندارد
کلید واژه:  Electrically excited synchronous motor, Direct torque control, Space vector modulation, Rotor field current, Power factor

 

کد مقاله g265
عنوان مقاله:
Detection of rotor electrical asymmetry in wind turbine doubly-fed induction generators
ترجمه موضوع مقاله: تشخیص عدم تقارن الکتریکی روتور توربین بادی ژنراتور در القایی دوسو تغذیه
سال ارائه: 2014       نوع مقاله: ژورنال                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:

 

کد مقاله g266
عنوان مقاله:
Power Quality Assessment in Electrical Utilities Including Distributed Generation Unit & Hybrid Filters under Non-Ideal Source Voltage
ترجمه موضوع مقاله: ارزیابی کیفیت برق در تاسیسات الکتریکی از جمله توزیع واحد تولید و فیلترها هیبریدی تحت منبع ولتاژ غیر ایده آل
سال ارائه: 2011       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:  active power, passive filter, parallel active filter, distributed generation, Solid Oxide Fuel Cell,

 

کد مقاله g267
عنوان مقاله:

Expansion Planning of Wind-Biomass Co-generation System in The Micro-grid
ترجمه موضوع مقاله: برنامه ریزی توسعه از زیست توده باد سیستم کو ژنریشن در میکرو گرید
سال ارائه: 2011       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:  micro-grid  ，wind-biomass energy system, expansion planning，sum of adaptive weighted，improved genetic algorithm

 

کد مقاله g268
عنوان مقاله:

Voltage  Regulation  Based  on  Fuzzy Multi-Agent  Control  Scheme  in  Smart  Grids
طرح کنترل ولتاژ در شبکه هوشمند با استفاده از سیستم چندین فازی هست به این شکل که برای هر بخش از شبکه هوشمند شامل تپ چنجر و تولید پراکنده و بار باید جداگانه از سیستم فازی استفاده کرد
سال ارائه: 2012       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:  Smart  Grids,  Voltage  Regulation,  Fuzzy Logic,  Multi-Agent Systems

 

کد مقاله g269
عنوان مقاله:

A combination of genetic algorithm and particle swarm optimization for optimal DG location and sizing in distribution systems
ترجمه موضوع مقاله: ترکیبی از الگوریتم ژنتیک و بهینه سازی ازدحام ذرات برای مکان بهینه DG و اندازه در سیستم های توزیع
سال ارائه: 2012       نوع مقاله: Elsevier        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:  Distributed generation, Genetic algorithm, Placement, Particle swarm optimization, Losses

 

کد مقاله g270
عنوان مقاله:

A Grid-Interfacing Power Quality Compensator for Three-Phase Three-Wire Microgrid Applications
جبران ساز کیفیت توان میان میگروگرید و شبکه برق
سال ارائه: 2006       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:  Fault current limitation, flux-charge-model control, microgrid, positive- and negative-sequence, power quality compensator

محدود کردن جریان خطا- مدل کنترل شار و شارژ- میکروگرید – مولفه مثبت و منفی – جبران کننده توان
 

کد مقاله g271
عنوان مقاله:

Physical Modeling of PM Synchronous Motors for Integrated Coupling With Machine Drives
ترجمه موضوع مقاله: مدل سازی فیزیکی از موتور سنکرون PM برای کوپلینگ یکپارچه با درایوهای ماشین
سال ارائه: 2005       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:  Finite element analysus (FEA), integrated motor drive, PM synchronous motor, ,phase variable model , تئوری جامع ,

 

کد پروژه g272
عنوان مقاله:

مدل سازی انواع خطا در موتور القایی قفسه سنجابی
رفرنسها: Transient Analysis of Cage Induction Machines Under Stator, Rotor Bar and End Ring Faults

Electromechanical Transients in a Three-phase Induction Motor During  Phase Failure and Plugging

Recent Advances in Modeling and Online Detection of Stator Interturn Faults in Electrical Motors

سال ارائه: 2015       نوع مقاله: –                گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:  پروژه درس تئوری جامع ماشینهای الکتریکی
 

کد مقاله g273
عنوان مقاله:

Enhanced Utilization of Voltage Control Resources With Distributed Generation
ترجمه موضوع مقاله:

بهبود استفاده از منابع کنترل ولتاژ برای تولید پراکنده DG

شبیه سازی با دیگسایلنت
سال ارائه: 2011       نوع مقاله: IEEE                 گزارش فارسی: دارد
کلید واژه:  Energy resources, linear programming, losses, power distribution planning and operation, power transmission planning, wind power generation

منابع انرژی، برنامه نویسی خطی، تلفات، عملکرد و برنامه ریزی توزیع قدرت، برنامه ریزی انتقال قدرت، تولید انرژی باد

کد مقاله g274
عنوان مقاله:
Robust GPC-QFT approach using Linear Matrix Inequalities
ترجمه موضوع مقاله: رویکرد GPC-QFT مقاوم با استفاده از نابرابری ماتریس خطی
سال ارائه:  2004       نوع مقاله: ژورنال             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مقاوم، کنترل مقاوم
predictive control, robust control, tracking control, constrained control

 

کد مقاله g275
عنوان مقاله:
Dynamic Simulation of a Three-Phase Induction Motor Using Matlab Simulink
شبیه سازی دینامیکی یک موتور القایی سه فاز با استفاده MATLAB SIMULINK
شبیه سازی ماشین القایی متصل به شبکه شین بینهایت
سال ارائه:  2005       نوع مقاله: TRANSACTIONS             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : دینامیک، موتور القایی
 

کد مقاله g276
عنوان مقاله:
Investigating Distributed Generation Systems Performance Using Monte Carlo Simulation
شبیه سازی تولیدات (DG) در سیستم های قدرت به روش روش مونت کارلو
سال ارائه:  2006       نوع مقاله              IEEE  :  گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : قابلیت اطمینان، الگوریتم ژنتیک، بازار برق
Distributed generation (DG), Monte Carlo simu-lation, power flow

 

کد مقاله g277
عنوان مقاله:
Defining Control Strategies for MicroGrids Islanded Operation 2006
تعریف استراتژی های کنترل برای عملیات جزیره ریز شبکه 2006
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : میکروگرید، انرژی، کنترل ولتاژ
Dynamic response, energy storage, frequency, control, microgrid, power system dynamic stability, voltage control.

 

کد مقاله g278
عنوان مقاله:
HARMONIC REDUCTION IN HYBRID FILTERS FOR POWER QUALITY IMPROVEMENT IN DISTRIBUTION SYSTEMS
کاهش هارمونیک در فیلترهای ترکیبی برای بهبود کیفیت توان در شبکه های توزیع
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: ژورنال            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مبدل چند سطحی، فیلتر هیبرید
Hybrid Filters, Harmonic Reduction, Multilevel Inverter, Power Quality, Cascaded Multilevel Inverter.

 

کد مقاله g279
عنوان مقاله:

Power System Stability Control for a Wind Farm Based on Adaptive Dynamic Programming
کنترل پایداری سیستم های قدرت برای یک مزرعه بادی بر اساس برنامه نویسی دینامیکی تطبیقی
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : پایداری سیستم قدرت
Computational intelligence (CI), doubly-fed, induction generator (DFIG), goal representation heuristic, dynamic programming (GrHDP), power system stability

 

کد مقالهg280
عنوان مقاله:

A Control Methodology and Characterization of Dynamics for a Photovoltaic (PV) System nterfaced With a Distribution Network
یک روش کنترل و شناسایی دینامیک برای سیستم فتوولتائیک (PV) واسط با یک شبکه توزیع
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: ژورنال        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : مدل سلول خورشیدی
Control, eigenvalue analysis, feedforward, modal analysis, participation factor, photovoltaic (PV), power electronics, voltage-source converter (VSC)

 

کد مقاله g281
عنوان مقاله:

Coordinated reactive power control to achieve minimal operating costs
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : توزیع پراکنده، کنترل ولتاژ
Distributed generation, Minimization of losses, Reactive power flow, Smart grid, Voltage control

 

کد مقاله g282
عنوان مقاله:

Control of DFIG based Wind Generation to Improve Inter-Area Oscillation Damping
بررسی دینامیکی و کنترل   Doubly fed induction generator به منظور  بهبود نوسانهای موجود در یک شبکه قدرت.

پروژه کنترل مدرن
سال ارائه:  2008       نوع مقاله: IEEE           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Wind Generation, Doubly Fed Induction Generator, Inter-Area Oscillation

 

کد مقاله g283
عنوان مقاله:

State-Space Modelling of Variable-Speed Wind  Turbines: A Systematic Approach
مدل كردن فضاي حالت توربين بادي سرعت متغير
پروژه کنترل مدرن
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: IEEE           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : induction generator, modelling, state-space, synchronous generator, wind turbines

 

کد مقاله g284
عنوان مقاله:

Online PSO-Based Fuzzy Tuning Approach: Intelligent Frequency Control in an AC Microgrid
کنترل فرکانس هوشمند در یک ریزشبکه AC: تکنیک تنظیم فازی مبنی بر PSO آنلاین
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :Fuzzy logic, intelligent control, microgrid, optimal tuning, particle swarm optimization, secondary frequency control , منطق فازی، کنترل هوشمند، ریزشبکه، تنظیم بهینه، بهینه سازی ازدحام ذره، کنترل فرکانس ثانویه
 

کد مقاله g285
عنوان مقاله:

Simulink Model of a Full State Observer for a DC Motor Position, Speed, and Current
پروژه کنترل مدرن
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :    Circuit Model, State Space, DC Motors, Armature, Rotor, Luenberger Sate Observer, Simulink

 

کد مقاله g286
عنوان مقاله:

Voltage Regulation Based on Fuzzy Multi-Agent Control Scheme in Smart Grids
تنظیم ولتاژ بر اساس طرح کنترل فازی چند عاملی در شبکه های هوشمند
فازی نوع2
سال ارائه:  2012       نوع مقاله: IEEE           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  Smart  Grids,  Voltage  Regulation,  Fuzzy Logic,  Multi-Agent Systems , فازی نوع2
 

کد مقاله g287
عنوان مقاله:
Intelligent Frequency Control in an AC Microgrid: Online PSO-Based Fuzzy Tuning Approach
کنترل فرکانس هوشمند در یک ریزشبکه برق متناوب:تکنیک تنظیم فازی مبنی بر بهینه سازی ازدحام ذره آنلاین
مقاله با فازی 2 کار شده و با باقی کنترل کننده های داخل مقاله (pso fuzzy) کاری نداشته است
فازی نوع2
سال ارائه: 2013 نوع مقاله: ژورنال گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Fuzzy logic, intelligent control, microgrid, optimal tuning, particle swarm optimization, secondary frequency
control , فازی نوع دوم
 

کد مقاله g288
عنوان مقاله:

A nonlinear control for enhancing HVDC light transmission system stability
با توجه به اینکه در مقاله تنها معادلات کنترل کننده غیرخطی ارائه شده است و صحبتی از نحوه طراحی و پیاده سازی کنترل کننده PID نشده است , تنها کنترل کننده غیرخطی پیاده سازی شده است.

سال ارائه:  2007       نوع مقاله: Elsevier         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  HVDC light; Nonlinear control; Digital simulation; PWM

 

کد مقاله g289
عنوان مقاله:

Dynamic Performance Improvement of AC/DC  Converter Using Model Predictive Direct Power Control with Finite Control Set
بهبود عملکرد دینامیکی مبدل  AC / DC با استفاده از مدل پیش بینی کنترل قدرت مستقیم با محدودیت کنترل مجموعه
فازی نوع2
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  AC/DC power conversion, model predictive control (MPC), direct power control (DPC), converter control, کنترل کننده پیش بین
 

کد مقاله g290
عنوان مقاله:

Adaptive Neural Network Decentralized Backstepping Output-Feedback Control for Nonlinear Large-Scale Systems with Time Delays
شبکه های عصبی تطبیقی غیر متمرکز پسگام کنترل خروجی-فیدبک برای سیستم های غیر خطی در مقیاس بزرگ با تاخیر زمان
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  Adaptive decentralized control, backstepping technique, neural network, nonlinear large-scale systems, stability analysis, state observer

 

کد مقاله g291
عنوان مقاله:

A Stabilizing Model Predictive Controller for Voltage Regulation of a DC/DC Boost Converter
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  Bilinear model, cascade control, dc/dc converter,global stability, input/state constraints, model predictive control(MPC), کنترل پیش بین, مبدل بوست
 

کد مقاله g292
عنوان مقاله:

Fuzzy-rough community in social networks
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: Elsevier       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Social network, Granular computing, Normalized fuzzy mutual information, Community detection, Soft computing, Big Data

 

کد پروژه g293
عنوان مقاله:

مساله n-وزیر را با استفاده از الگوریتم BBO ( مبتنی بر جغرافیای زیستی )

سال ارائه:  –       نوع مقاله: –            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : الگوریتم BBO

 

کد مقاله g294
عنوان مقاله:

Adaptive Neural Control for a Class of Nonlinear Time-Varying Delay Systems With Unknown Hysteresis
کنترل عصبی تطبیقی برای یک کلاس از سیستم تاخیر زمان متغیر غیرخطی با هیسترزیس نامشخص
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE          گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  Adaptive neural control, Bouc–Wen hysteresis, nonlinear control, nonstrict-feedback system, unknown direction hysteresis

 

کد مقاله g295
عنوان مقاله:

Real-time Implementation and Performance Analysis of Two Dimension PID Fuzzy Controller for Continuous Stirred Tank Reactor
زمان واقعی پیاده سازی و تجزیه و تحلیل عملکرد کنترلر فازی PID دو بعدی برای راکتور مداوم مخزن همزن دار
فازی نوع2
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: jurnal          گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  PID Controller; Fuzzy Logic Controller, Self tuning controller, کنترل​کننده فازی نوع 2
 

کد مقاله g296
عنوان مقاله:

Tuning of PID Controller in an Interconnected Power System using Particle Swarm Optimization
بهینه سازی پارامترهای کنترل کننده pid باالگوریتم pso درکنترل بار فرکانس سیستم دوناحیه ای
1- فقط قسمت PSO انجام شده (قسمت2-5)
2- کد نویسی الگوریتم PSO جهت بهینه سازی پارامترهای کنترل کننده PIDانجام شده
سال ارائه:  2015       نوع مقاله: jurnal          گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  Frequency deviation, Tie line power deviation, Load Frequency Control (LFC), Particle Swarm Optimization (PSO),  Ziegler-Nichols  (Z-N)  method,  Area  Control  Error (ACE), PID controller

 

کد مقاله g297
عنوان مقاله:

Adaptive Neural Network Control of a Fully Actuated Marine Surface Vessel with Multiple Output Constraints
کنترل شبکه عصبی تطبیقی از یک کشتی دریایی سطحی تمام فعال با محدودیت خروجی چندگانه
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE          گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  Adaptive neural network (NN) control, barrier Lyapunov function, marine surface vessel, multiple output constraints, trajectory tracking , cybership

 

کد مقاله g298
عنوان مقاله:

DESIGN OF STABILIZING SIGNALS BY USING MODEL PREDICTIVE CONTROL
طراحی پایداری سیگنال ها با استفاده از مدل کنترل پیش بین
سال ارائه:  2010       نوع مقاله: ژورنال         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Model Predictive Control, Generalized, Predictive Control, Low-Frequency Oscillations, PSS,  SVC

 

کد مقاله g299
عنوان مقاله:

An effective parallel approach for genetic-fuzzy data mining
مقاله در مورد داده کاوی به کمک پردازش موازی الگوریتم ژنتیک و فازی است
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: Elsevier       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :   Data mining, Fuzzy set, Genetic algorithm, Parallel processing, Association rule

 

کد مقاله g300
عنوان مقاله:

CORPL: A Routing Protocol for Cognitive Radio Enabled AMI Networks
در مورد این کد قبل از خرید اطلاعات تکمیلی را از ما دریافت نمایید
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: IEEE       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Smart grid, AMI networks, RPL, routing, cognitive radio networks

 

کد مقاله g301
عنوان مقاله:

A fast chaos-based image encryption scheme with a dynamic state variables selection mechanism
طرح رمزگذاری تصویر مبتنی بر چاووس سریع با مکانیزم انتخاب دینامیکی متغیرهای حالت
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: Elsevier       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Image encryption, Dynamic state variables selection, Pixel-swapping based confusion, Snake-like diffusion

 

کد مقاله g302
عنوان مقاله:

A  survey  of  the  dummy  face  and  human  face  stimuli  used  in  BCI Paradigm
بررسی صورت ساختگی و محرک چهره انسان مورد استفاده در پارادایم  BCI

سال ارائه:  2015       نوع مقاله: Elsevier       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Event-related  potentials, Brain-computer  interface  (BCI), Dummy  face, Human  face

 

کد مقاله g303
عنوان مقاله:

A novel particle swarm optimisation approach to detecting continuous, thin and smooth edges in noisy images
یک روش بهینه سازی ازدحام ذرات جدیدی برای تشخیص مستمر لبه ، نازک و صاف در تصاویر پر نویز
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: Elsevier       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Edge detection, Particle swarm optimization, Noisy images, Impulsive and Gaussian noise

 

کد مقاله g304
عنوان مقاله:

Design of Linear Quadratic Optimal Controller for Bicycle Robot
طراحی کنترل بهینه خطی درجه دوم برای ربات دوچرخه
سال ارائه:  2009       نوع مقاله: IEEE       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  کنترل غیرخطی,

bicycle robot, Linear dynamic model, district , time model, linear quadratic optimal control, computer simulation

 

کد پروژه g305
عنوان پروژه:

تشخیص واژه از طریق لب خوانی
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  پردازش سیگنال با متلب, لب خوانی, تشخیص واژه
 

کد پروژه g306
عنوان پروژه:

تشخیص اثر انگشت
بررسی روش:

تصویر مشخص شده به عنوان هدف target.jpg و تمام تصاویر موجود در دیتابیس DBd به عنوان ورودی روش های مقایسه تصاویر به صورت دوتایی به کار می روند این تصاویر در روش های descriptor-based hough transform و polar harmonic transform مقایسه و امتیاز دهی می شوند این امتیاز ها بسطه به ماهیت روش مورد استفاده و تصاویر ممکن است در بازه های متفاوتی باند به همین دلیل به یک ریت در بازه مشخص تولید می شود که بتوان در مرحله بعد با استفاده از روش های fusion به کار رفته به یک مقدار امتیاز مشخص برسند . روش های به کار رفته weighted sum و boosted max هستند که برای کار با این ریت تبدیل می شوند به این صورت امتیاز موجود به صورت درصد تشابه دو تصویر به وجود می آید که خروجی نهایی روش خواهد بود.

سال ارائه:  –       نوع مقاله: –       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :  تشخیص اثر انگشت
 

کد پروژه g307
عنوان پروژه:

Full-wave Bridge Rectifier Analysis
تجزیه و تحلیل یکسو کننده پل تمام موج
سال ارائه:  –       نوع مقاله: –       گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

 

 

کد مقاله g308
عنوان مقاله:

Applying reinforcement learning for web pages ranking algorithms
در این مقاله برای محاسبه Page rank دو الگوریتم آورده شده است که در آنها از RL استفاده شده است.

RL_Rank : این الگوریتم یک الگوریتم connectivity-based می باشد
Hybrid : این الگوریتم ترکیبی از content-based و connectivity-based می باشد که موتور های جست و جو نیز از ترکیبی از این دو الگوریتم استفاده می کنند.

سال ارائه:  2013       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Ranking, Search  engine, Reinforcement  Learning, Artificial  intelligence, Value  function, Agent

 

کد مقاله g309
عنوان مقاله:

The three-factor model and artificial neural networks predicting stock price movement in China
شبکه های عصبی مصنوعی سه پارامتری و پیش بینی تغییرات بازار بورس چین
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال                            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : شبکه های عصبی
Artificial neural networks·Three-factor model·Stock price prediction

 

کد مقاله g310
عنوان مقاله:
Epileptic Spike Detection Using a Kalman Filter Based Approach
تشخیص اسپایک صرع با استفاده از روش فیلتر کالمن
کاهش نویز در نوار مغز EEG
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: IEEE                             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فیلتر کالمن
 

کد مقاله g311
عنوان مقاله:

Fuzzy logic system based prediction effort A case study on the effects of tire parameters on contact area and contact pressure
سیستم منطق فازی بر اساس تلاش های پیش بینی: یک مطالعه موردی در مورد اثرات پارامترهای تایر در سطح تماس و فشار تماس
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فازی، مدل پیشبین
 

کد مقاله g312
عنوان مقاله:

OPTIMAL SHUNT CAPACITOR ALLOCATION AND SIZING USING HARMONY SEARCH ALGORITHMFOR POWER LOSS MINIMIZATION IN RADIAL DISTRIBUTION NETWORKS
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال                   گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : Radial Distribution System,  Harmony Search Algorithm, Capacitor Placement , Voltage Stability Index, Backward /Forward Sweep, based power flow technique

 

کد مقاله g313
عنوان مقاله:

Robust voltage controller design for an isolated Microgrid using Kharitonov’s theorem and D-stability concept
سال ارائه:  2013       نوع مقاله:        Elsevier گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Distributed Generation (DG), Microgrid (MG) , Islanding mode , Robust control , Kharitonov’s theorem , D-stability

 

کد مقاله g314
عنوان مقاله:

Optimal tracking and robust power control of the DFIG wind turbine
سال ارائه:  2013       نوع مقاله:        Elsevier گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Wind turbine , Doubly Fed Induction Generator (DFIG) , Power control , Sliding mode control , Fuzzy MPPT algorithm

 

کد مقاله g315
عنوان مقاله:

Improvement of Electricity Distribution Services Using a DVR with a Constant DC Voltage Source Instaled in MV Connection Substations
سال ارائه:  2015       نوع مقاله:        IEEE گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

dynamic voltage restorer (DVR), electricity distribution networks, custom power devices, voltage sags

 

کد مقاله g316
عنوان مقاله:

Decentralized Power Management of a PV/Battery Hybrid Unit in a Droop Controlled Islanded Microgrid
توجه: کار مقاله 100 درصد تجربی بوده هیچگونه شبیه سازی نداشته است. بنابراین سعی شده ستاپی مشابه مقاله در متلب ایجاد شده و مواردی که قابل شبیه سازی است انجام شود.

سال ارائه:  2015       نوع مقاله:        IEEE گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Microgrid, droop control, PV, battery storage

 

کد مقاله g317
عنوان مقاله:

Model predictive control of inverters for both islanded and grid-connected operations in renewable power generations
سال ارائه:  2014       نوع مقاله: ژورنال         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

 

کد مقاله g318
عنوان مقاله:

Cascade Cockcroft–Walton Voltage Multiplier Applied to Transformerless High Step-Up DC–DC Converter
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Cockcroft–Walton (CW) voltage multiplier, high voltage ratio, multilevel inverter, step-up dc–dc converter

 

کد مقاله g319
عنوان مقاله:

Development of Fuzzy Logic Controller for DC – DC Buck Converters
سال ارائه:  2011       نوع مقاله: ژورنال         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Fuzzy Logic Controller, FLC, DC – DC converter, Buck converter, Boost converter

 

کد مقاله g320
عنوان مقاله:

An analytical approach for DG allocation in primary distribution network
سال ارائه:  2006       نوع مقاله: Elsevier        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Distributed generation; Exact loss formula; Optimum size; Optimum location; Sensitivity factors

 

کد مقاله g321
عنوان مقاله:

A new method of estimating the inverse power law ageing parameter of XLPE based on step-stress tests
یک شیوه ی جدید در ارزیابی قانون قدرت معکوس پارامتر عمرسنجی XLPE براساس تستهای فشار مرحله ای
سال ارائه:  2013       نوع مقاله: IEEE         گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

HVDC

 

کد مقاله g322
عنوان مقاله:

Simultaneous allocation of capacitors and voltage regulators at distribution networks using Genetic Algorithms and Optimal Power Flow
تخصیص همزمان خازن​ها و تنظیم​کننده​های ولتاژ در شبکه​های توزیع با استفاده از الگوریتم​های ژنتیک و پخش بار بهینه
سال ارائه:  2012         نوع مقاله: Elsevier        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Capacitor, Voltage regulator, Distribution network, Artificial intelligence, Genetic Algorithm, Optimal Power Flow

 

کد مقاله g323
عنوان مقاله:

افزایش سطح ولتاژ خروجی درایور موتور القایی تکفاز به کمک اینورتر منبع امپدانس
سال ارائه:  2008         نوع مقاله: کنفرانسی        گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

موتور القایی تکفاز, کنترل دور موتور, اینورتر منبع امپدانس
 

کد مقاله g324
عنوان مقاله:

Modelling of a vector-controlled bearingless synchronous reluctance motor drive
سال ارائه:  2014         نوع مقاله: ژورنال        ترجمه فارسی: دارد
کلید واژه :

Bearingless synchronous reluctance motor, motor windings, suspension windings, radial force, vector control

 

کد مقاله g325
عنوان مقاله:

Double-port Interface for Small Scale Renewable Sources Integration
سال ارائه:  2013         نوع مقاله: IEEE            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Renewable sources, Power Electronics , Interface, MPPT, Wind generator, PV array

 

کد مقاله g326
عنوان مقاله:

Obstacle Avoidance of Mobile Robots in Unknown Environments
سال ارائه:  2007         نوع مقاله: IEEE            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

autonomous motion, wheeled mobile robot, obstacle avoidance of mobile robots, unknown environments, fuzzy reactive control, angular speed difference, vehicle velocity

 

کد مقاله g327
عنوان مقاله:

Nonlinear Control and Disturbance Decoupling of HVAC Systems Using Feedback Linearization and Backstepping With Load Estimation
سال ارائه:  2008         نوع مقاله: IEEE            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Estimation, nonlinear systems, observer, tracking

 

کد مقاله g328
عنوان مقاله:

Optimal Water Distribution Network Design with Honey-Bee Mating Optimization
سال ارائه:  2010         نوع مقاله: ژورنال            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Optimization algorithms; Stochastic models; Water distribution systems; Water supply

 

کد مقاله g329
عنوان مقاله:

Sliding mode control for chaotic permanent magnet synchronous motor drive system
کنترل‌کننده‌ی مدلغزشی برای سیستم درایو موتور سنکرون مغناطیس دائم با آشوب
سال ارائه:  2012         نوع مقاله: IEEE            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

sliding mode control; chaotic systems; permanent magnet synchronous motor

 

کد مقاله g330
عنوان مقاله:

Continuous-time model identification of fractional-order models with time delays
سال ارائه:  2011         نوع مقاله: ژورنال           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : فرکشنال
 

کد مقاله g331
عنوان مقاله:

Robust Feedback Linearization Control for Reference Tracking and Disturbance Rejection in Nonlinear Systems
مقاله یک سیستم CSTR روش کنترلی را ارائه و پیاده سازی نموده,اما در این پروژه روش مقاله را برای سیستم quadrotor طراحی شده و برای quadrotor خطی شده به وسیله روش خطی سازی فیدبک یک کنترل کننده H_inf طراحی شده  و عملکرد اون رو ارزیابی کرده.

سال ارائه:  2011         نوع مقاله: ژورنال           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل کننده مقاوم
 

کد مقاله g332
عنوان مقاله:

The fuzzy control and simulation of wind turbin`s variable-pitch
سال ارائه:  2013         نوع مقاله: IEEE            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Fuzzy control, wind turbine, variable-pitch

 

کد مقاله g333
عنوان مقاله:

An ILMI Based Solution for Robust Tuning of PI and PID Controllers
پاسخ مبتنی بر ILMI برای تنظیم مقاوم کنترل کننده های PI و PID

سال ارائه:  2006         نوع مقاله: ژورنال            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Mixed ∞ control, PI, PID, static output feedback control, LFC, LMI, robust performance, Time delay

 

کد مقاله g334
عنوان مقاله:

Neural-Network-Based Decentralized Adaptive Output-Feedback Control for Large-Scale Stochastic Nonlinear Systems
سال ارائه:  2012         نوع مقاله:            IEEEگزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Adaptive control, backstepping, decentralized control, dynamic surface control, neural network (NN), stochastic nonlinear systems

 

کد مقاله g335
عنوان مقاله:

Clustering Algorithm to Reduce Power Consumption in Wireless Sensor Network
خوشه بندی شبکه حسگر به روش Kmeans

سال ارائه:  2014         نوع مقاله: ژورنال           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Wireless  Sensor  Network,  Genetic  Algorithm, Clustering, K-Means algorithm, lifetime

 

کد مقاله g336
عنوان مقاله:

Inter-Cluster Multi-hop Routing in Wireless Sensor Networks employing Compressive Sensing
سال ارائه:  2014         نوع مقاله:            IEEEگزارش فارسی: ندارد
کلید واژه :

Clustering algorithms, Energy measurement, Measurement uncertainty, Power demand, Routing, Sensors, Wireless, sensor networks

 

کد مقاله g337
عنوان مقاله:

Dynamic Solution of the HJB Equation and the Optimal Control of Nonlinear Systems
سال ارائه:  2010         نوع مقاله:            IEEEگزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Approximation methods, Nonlinear systems, Optimal control, Oscillators, Partial differential equations, Riccati equations

 

کد مقاله g338
عنوان مقاله:

Modeling and Adaptive Control of a Quadrotor
سال ارائه:  2012         نوع مقاله:            IEEEگزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

UAV, VTOL, quadrotor, adaptive control, identification, stabilization

 

کد مقاله g339
عنوان مقاله:

A Predictive Stock Market Technical Analysis Using Fuzzy Logic
پیش​بینی بازار سهام، تحلیل تکنیکال با استفاده از منطق فازی
از اطلاعات سهام بانک انصار استفاده شده
سال ارائه:  2014         نوع مقاله: ژورنال             ترجمه فارسی: دارد
کلید واژه : مدیریت مالی
stock market, technical analysis, fuzzy logic, technical indicators, complex system

 

کد پروژه g340
عنوان مقاله:

طراحی کنترل پیش‌بین GPC دو درجه آزادی برای سیستم​های چند متغیره
برای درس سمینار مناسب است. دارای مراجع زیر:

· Yanou, S. Masuda and A. Inoue, “Two Degree-of-Freedom of Generalized Predictive Control for m-input m-output Systems Based on State Space Approach”, SICE Annual Conference in Sapporo, 2004.

· Yanou, S. Masuda, M. Deng and M. Minami, “Two Degree-of-Freedom of Generalized Predictive Control for MIMO Systems Based on State Space Approach”, 4th International Symposium on Advanced Control of Industrial Process, 2011.

· Yanou and M. Deng, “Two Degree-of-Freedom of Self-Tuning GPC for M-input M-output Systems by Using a Genetic Algorithm”, Proceedings of the IEEE International Conference on Mechatronics and Automation, 2010.

· Yanou and A. Inoue, “An Extension of Two Degree-of-Freedom of Generalized Predictive Control for M-input M-output Systems Based on State Space Approach”, IEEE conference, 2007.

· W. Clarke, C. Mohtadi, and P. S. Tuffs. Generalized predictive control. Automatica, 23(2):137–160, 1987.

· Fujisaki and M. Ikeda. Synthesis of two-degree-of-freedom optimal servosystems. Transactions of SICE, 27(8):907–914, 1991.

· Deng, A.Inoue, A.Y anou and S.Okazaki: Stable anti-windup continuous-time generalised predictive control to a process control experimental system, The Journal of the Institute of Measurement and Control, V ol. 40, No. 4, pp.120-123, 2007

· Wang: Model Predictive Control System Design and Implementation Using MATLAB, Springer, 2009.

 

سال ارائه:  2016         نوع مقاله: –             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : کنترل پیش​بین توسعه​یافته (GPC)، جبران​ساز انتگرال​گیر، اغتشاش، سیستم​های چندمتغیره
 

کد مقاله  g342
عنوان مقاله:

Reliability forecasting models for electrical distribution systems considering component failures and planned outages
سال ارائه:  2016         نوع مقاله: Elsevier           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Reliability forecasting, Electrical Distribution Systems (EDS), Influencing factors, EDS component failures, Planned outages, Artificial neural networks

 

کد مقاله   g343
عنوان مقاله:

A novel control system design to improve LVRT capability of fixed speed wind turbines using STATCOM in presence of voltage fault
سال ارائه:  5201         نوع مقاله: Elsevier           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Fixed speed wind turbine, Low voltage ride through, Optimal control, Pitch angle control, STATCOM

 

کد مقاله   g344
عنوان مقاله:

ارائه روش سوئیچینگ Carrier-Based اینورتر نه سوئیچه منبع امپدانس
سال ارائه:  1389         نوع مقاله: کنفرانسی           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه : اینورتر نه سوئیچه, اینورتر Z-source

 

کد مقاله  g345
عنوان مقاله:

A D-STATCOM Scheme using Power Quality Improvement in Power System سال ارائه:  2201         نوع مقاله: ژورنال               گزارش فارسی: ندارد
کلید واژه :

D-STATCOM, PWM Inverter, SVC, Power Quality
 

کد مقاله  g346
عنوان مقاله:

Nonlinear control of mobile inverted pendulum
مقاله مربوط به درس کنترل غیر خطی     (خطی سازی با فیدبک) را تا آخر بخش 3.2 یعنی homing toward the target     با توجه به توضیحات فایل ضمیمه با نرم افزاز سیمولیک متلب انجام شده  و تشریح پاسخها انجام شده
سال ارائه:  2015         نوع مقاله: Elsevier           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Mobile inverted pendulum (MIP), Nonlinear control, Underactuated system

 

کد مقاله  g347
عنوان مقاله:

Management and Coordination Charging of Smart Park and V2G Strategy Based on Monte Carlo Algorithm
قابلیت اطمینان شبکه توزیع در حضور خودروی برقی بوسیله مونت کارلو
به منظور بررسی عملکرد روش ارائه شده در مرجع ، سیستم 34 باسه IEEE در محیط نرم افزار MATLAB شبیه سازی شده و سناریوهای شارژ مدیریت نشده و V2G در آن بررسی شده است
سال ارائه:  2014         نوع مقاله: IEEE           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

PHEV, Management Charging, V2G, Reliability, Monte Carlo Algorithm
 
کد مقاله  g348
عنوان مقاله:

Fault-tolerant control for a class of non-linear systems with dead-zone
سال ارائه:  2014         نوع مقاله: ژورنال متفرقه           گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

non-linear systems; fault estimator; state observer; fault-tolerant control; tracking control

 

کد مقاله  g349
عنوان مقاله:

Robust Adaptive Dynamic Surface Path Tracking Control for Dynamic Positioning Vessel with Big Plough
برخی از پارامترها را مقاله نداده که از مقاله دیگری به عنوان مقاله کمکی استفاده شده است
سال ارائه:  3201         نوع مقاله: IEEE            گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Fully actuated dynamic positioning vessel. Robust adaptive dynamic surface. Tracking control. Large disturbances
 

کد مقاله  g350
عنوان مقاله:

Design of CNF-based nonlinear integral sliding surface for matched uncertain linear systems with multiple state-delays
سال ارائه:  4201         نوع مقاله: Springer             گزارش فارسی: دارد
کلید واژه :

Composite nonlinear feedback Integral-type sliding surface · Uncertain linear system ·Multiple state-delays

 

کد مقاله  g351
عنوان مقاله:
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